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Sekce 1 VsSeobeché

Regulator uciniku BR6000 je moderni regulacni zarizeni s pokrokovym dizajnem a
mnozstvim funkci.

Obsahuje uzZivatelské rozhrani zalozené na textovém menu pro maximalni
jednoduchost operaci. Zretelné symboly i znaky zobrazujici se v jazyku krajiny, kde
je zafizeni pouZito (7 jazyk{), spojuje maximalni pohodli obsluhy s pohodinou
prezentaci vysledkad.

Zobrazeni rGznych sitovych parametrd, uloZeni rGznych hodnot a spusteni vlatniho
testu déla analyzu chyb a monitoring systému snadnym.

Dosavadni instalace mnozstva Regulatord Uciniku (RU) poukazuje na pozitivni ohlas
tohto produktu u zdkazniku a jeho vysoky stupen spolehlivosti.

DalsSi vlastnosti:

v 6 anebo 12 prepinanych vystupt (podle verze)

v Prepinané vystupy s relé anebo tranzistorovym vystupem

v 20 predprogramovanych kontrolnych sad se sebeoptimalizacnim inteligentnim
sledovanim regulatoru

v Editor kontrolnich sad pro uzivatelem definované kontrolni sady

v Rizeni véech operaci cez menu na displeji

v Podsviceny graficky displej s 2x16 znaky

v Ctyfsegmentové operace

v Zobrazeni rlznych linearnich parametrd (V, I, F, Q, P, S...)

v Zobrazeni napéti a atualni charakteristiky

v Zobrazeni teploty

v IndividudIni monitoring hodnot napajeni kondenzator{

v Uklddani maxim linedrnich pararametri a spinacich hodnot stejné pro kazdy sepnuti
stykac¢l kondenzatorl

v Manualni / Automaticky provoz

v Programovani fixnych stupfid a volba pteskodeni jednotlivych vystupd

v Vypnuti bez napajeni

v Detekce chyb rlznych stav( a vystupni rozhrani pro hlasky

v Testovaci chod RU systému s analyzi chyb

v Intergovany kryty ovladaci panel 144x144x55 mm

Typy a prislusenstvi

BR6000-R6 6 relé vystupd, 1 spina¢ alarmu

BR6000-T6 6 tranzistorovych vystupd, 1 spina¢ alarmu, 2. spina¢ hlasek
BR6000-R12 12 relé vystupd, 1 spina¢ alarmu

BR6000-T12 12 tranzistorovych vystupd, 1 spina¢ alarmu, 2. spina¢ hlagek
Volba /F Vlozeni druhého cilového cos @

Pridavné uzivatelem programovatelné relé pro hlasky
v . Ve 7 o
Moznost propojeni regulatoru

Volba /S Jak volba /F s pridavnym rozhranim RS232 nebo RS482,
MODBUS nebo ASCII
Prislusenstvi - Adaptér méfeni sitového napéti bez 'N' nebo napéti nad 300 V

- Modul méreni proudu (pro mereni inherentniho proudu
kondenzatorové zakladny)
- Dalkova indikace
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Reguldtor je napajen standartnym sitovym napdjenim 230V~ (L-N),rozsah mefenych
napéti je 30-300 V~(L-N)50/60Hz a rozsah méreni proudu 5A nebo 1A (programovatelné).

Pro jiné napajeni je potfebny tranformator.

Obr.1 BR6000 pohled zpredu
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Obr.2 BR6000 pohled zezadu
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Sekce 2 Instalace a zapojeni regulatoru

Reguldtor BR6000 je navrzen pro zabudovéani do predniho panelu RU $kiifiky.
VyZzaduje pripojnou ¢ast DIN 43 700 o velikosti 138x138mm. Regulator se vklada
zepfedu a zajistuje se pomoci pfipojenych svorek. Reguldtor mlze byt vloZen
jenom kvalifikovanymi techniky a musi byt prevadzkovan podle urcenych
bezpelnostnich predpisd.

Pfed zapojenim BR6000 se presvécte, zda zadnyma kabely a vodi¢i netece proud a
zda je méni¢ proudu zkratovan. Také je nutno vénovat pozornost méreni jestli
proud a napéti jsou ve spravné fazi. Obvod méreni proudu musi byt zapojen
médenyma draty hroubky 2.5mm2. Zapojeni mize byt provedeno dle ukazky na
obrazku 3. Musi byt dohlidnuto na vSechny bezpecnostni predpisy.

Mé&fené napéti mize lezet v rozsahu od 30 do 300 V a zapdji se mezi L1 - N
(odpovidajicich 50 - 525V pro L-L). Zapojeni L-L je mozné pokud se pouzZije
prevodnik pro voltmetr a odpovidajici fazovy posun je naprogramovan (pozri
prgramovani).

Pro méreni vyssich napéti je v prisluSenstvi k dispozici mérici adaptér.

Pracovné napéti je 230V +/- 10% a muze byt zapojeno mezi L1-N v 400V siti.
Napajeni civky stykace kondenzatorG a napdjeni méfeni napéti musi byt nataZzeno
ze stejného fazového vodice, jen jako kontrola méreni napéti. (Ochrana proti

znovuzapojeni kondenzdtorovych stykall v pfipade vypadku napajeni jedné fazy.)

Obr.3 Schéma zapojeni

Napajeni Vykonova c¢ast
méfené
napajer napéti méfeni proudu 1. pfipojka
Ub Um Im (5A / 1A) kondenzator(
k vy
L1(R) | m—
L2 (5)—i=h
L3 ':T} —n
N
PE _‘-L
- o p ol il o
—8l | Al | 00 0
k= - 24 jenom pro 12-stavové g 4L
regulatory
y et |
L IN L N k|l RS232*
——————— -0 =0 -0~ Q) —emmmmmmeme] ooy
1 Ub Um Im P1 = .

regulator
1 Uciniku
I BR6000

L SN A [

poruchové

e YYVVY vy yyy 2 o

* pouze wlitelné 1

stykac stykac
kondenzatoru 1-6 kondenzatoru 7-12



W

EPCOS

2.1 Méreni proudu

Pfi instalaci ménice proudu dbejte na to, aby jim protékal zatezovy proud. Vystupy
zatezové sité musi byt instalovany za méni¢em proudu (ve sméru toku proudu). Pokud je
BR6000 pripojen pres ménice souctového proudu, je zadan celkovy konverzni pomér.
Svorky ménice proudu by méli byt na jedné strané uzemnény!

Méreni méni¢em souctového proudu

Privod 1

I Méreni
proudu
BR6000 |

Privod 2

K

Priklad:

Ménic proudu 1: 1000/5A

Ménic proudu 2: 1000/5A

Ménic¢ souctového proudu: 5A + 5A / 5A

Konverzni pomér ménice proudu je: 2000/5A

2.2 Zapojeni BR6000 v systémech odliSnych od obrazku 3

Programovani korekce fazy mezi napétim a proudem v méficim systému

Priklad:

Méréni proudu: L1
Méréni napéti: L3 - L2
(musi byt pouzit
prevodnik napéti)

Faza U/I [90°]

Méreni proudu

Priklad 1: L1
Priklad 2: L1
Priklad 3: L1
Priklad 4: L1
Piiklad 5: L1 (k < - > 1)
Priklad 6: L1
Piiklad 7: L1 (k< ->)

méreni

sieci S meéreni
napativb  MEPEL proudy
kv |
L1 (R)——iE=H
L2 (S)—E=N
L3 (T) —E=H
N
PE nis
< <
BR6000 &l i
I N k |
= — - G -0- -=0=0:==¢==-
, Ub Im = |
U il -
Méreni napéti Prevodnik napéti Fazova korekce
L1-1L12 potiebny 30°
L3-1L12 potiebny 90°
L3-N ne 120°
L3 -L1 potrebny 150°
L1-N ne 180°
L2 -N ne 240°
L2 - L3 potiebny 270°
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2.3 Vystup alarmu

oruchové hlaseni

Kontakt alarmu je pri normalnim provozu uzavien a otevira se jen v pripade poruchy.
Pfipadna porucha se soucasné ukaze na displeji v textové podobé (stfidavé s provoznimi
hlaskami pfi automatickém provozu). Zobrazuji se tyto poruchové hlasky:

Podkompenzovano
Prekompenzovano
Nadproud

Méreni napéti?
Prehrati

Prepéti

Podpéti

Harmonické kmity
Méreni proudu <
Spinaci operace

Zobrazeni a
Zobrazeni a
Zobrazeni a
Zobrazeni a
Zobrazeni a
Zobrazeni a
Zobrazeni a

reléovy vystup
reléovy vystup
reléovy vystup
reléovy vystup
reléovy vystup
reléovy vystup
reléovy vystup

Vystraha / programovatelné relé
Pouze zobrazeni (vystraha)
Pouze zobrazeni (vystraha)

Sekce 3 Operacni rezimy a programovani

Po zapojeni operacniho napéti BR6000 kratce zobrazi informace o vyhotoveni a verzi
softvéru, pak se prepne do normalniho operac¢niho mdédu (automaticky provoz). Aktivni
hodnota cos ¢ se zobrazi ve vrchnim Ffadku a momentalné pripojené kondenzatory jsou
zobrazeny jako symboly ve spodnim Fadku (operacni displej).

Automaticky provoz

Zobrazeni 2. aktivniho

Zobrazeni cos @ aktivniho silového vedeni

relé zprav

o

HBUHM—DHH

CAPTR

i [ LM N

2345675/91(}1112

Aktivni kondenzatorové Smér regulace

=
[v]

vétve

(zde pripojeni )

Zobrazeni napajeni (pro
4kvadrantové operace)

i, W

Fh

Smér regulace je zobrazen
uzavretou Sipkou

Pfipojeni
Odpojeni

Sipka zapojeni je vzdy umisténa za max.
moznym poctem stupfil (koncovy zarézka)

Oteviena Sipka signalizuje, Ze bézi
pozadovany Cas blokovani(¢as vybijeni)
pfed nastavajicim sepnutim

Dvojita Sipka signalizuje rychlé
sepnuti nékolika vétvi

Stlacenim tlacitek
mdZeme ménit

zobrazeni
kondenzatorovych vétev:

colslel=0) [9la] [CIAPHR | Zomedimicvine vimean o <"

150 KVARL | 0§ | L

lcolso=ld, 98] [CAPHR | i Stoupcovéna oratu -

v procentach viech vystpd
systému RU

Hodnoty napéti jednotlivych kondenzatorti jsou neustale monitorovany. Pokud je

kondenzator defektni,

odpovidajici kondenzator ze zobrazen obracené.

nebo je prekrocena odchylka od normalniho napéti,
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Opakovanym stisknutim tla¢itka ,Provozni rezim” ptejde uZivatel do rdznych nabidek v
poradi: Automaticky provoz - Programovani - Manualni (manudlni provoz) - Servis -
Expertni rezim a zpét.

—_ 7 3
sy | (5 a = a8

‘ ‘ m‘ ‘ ‘ n‘ ‘ ‘ n‘ ‘ ‘ m‘ ‘ ‘ n‘
= ) ) = )

‘ k zobrazovacim operacim I ‘ k programovani I ‘ k manualnimu provozu I ‘ k zasobniku hodnot I ‘ k specialnim funkcim I

3.1 Automaticky provoz / funkce displeje

BR6000 je standardné nastaven na automaticky provoz. Kondenzatorové stupné jsou
automaticky zapojovany nebo odpojovany dle potifeby dosaZeni cilového Géiniku. K tomu
dojde, kdyz pozadovany jalovy vykon prekroci hodnotu nejmensiho kondenzatorového
stupné.

V automatickém provozu lze opakovanym stiskem tladitka ,ENTER” zobrazit r(zné
parametry sité:

Akce Zobrazeni
ENTER 1 SITOVE NAPETI [V]
ENTER 2 ZDANLIVY PROUD [A]
ENTER 3 JALOVY VYKON [ kVAr ]
ENTER 4 CINNY VYKON [ kW ]
ENTER 5  ZDANLIVY VYKON [ kVA]
ENTER 6 ROZzDIL MEZI JALOVY VYKONEM A CILOVYM COS
ENTER 7  FREKVENCE [ Hz ]
ENTER 8 TEPLOTA [ °C ]
ENTER 9  HARMONICKE KMITY (3.-19) [ V/ %, 1/ % ]
Volitelné pres tlacitka se Sipky
ENTER 10 THD-V; THD-I [ % ]
ENTER Verze softvéru
ENTER Navrat do: 1

Hodnota vykonu predstavuje celkovy vykon (tfifadzovy) za predpokladu symetrického
zatizeni. Displej se vrati do provozniho stavu, jestlize po dobu 60 sekund nestiskne uzivatel
zadné tlacitko!

)
3.2 Programovani [EJ ‘g

Jednim stisknutim tlacitka ,Provozni re2|m prejde uzivatel z automatického provozu do
reZimu programovani. Parametr 1 (I-MENIC) se nastavi stisknutim ,ENTER".

Horni displej vzdy ukaze parametr a spodni displej nastavenou hodnotu. Hodnoty Ize ménit
stisknutim tladitek ¥/ A. Naslednym stisknutim tlacitka ,ENTER” se hodnoty uloZi a zobrazi
se dalsi parametr.

Z rezimu programovani lze vystoupit v jakémkoliv stadiu stisknutim tlacitka ,Provozni
rezim”.
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VYBER JAZYKU: Timto zvolite jazyk opera&niho menu.
(Némecky, Anglicky, Spanélsky, Rusky, Cesky, Holandsky, Polsky)

1 MENIC PRIMARNIHO PROUDU: Timto zvolite primarni proud méni¢e proudu.
Nastavuje se pomoci tladitek A/¥. (5...7500A) UloZte a pokradujte tla¢itkem
ENTER.

2 MENIC SEKUNDARNIHO PROUDU: Timto nastavite sekundarni proud ménice
proudu (Ize zadat 5A nebo 1A). Nastaveni pomoci A/¥ . Ulozte a pokradujte
tlacitkem ENTER.

3 KONCOVA ZARAZKA: Nastavenim koncové zardzky se pocet aktivnich
kondenzatorovych vétvi ptizplsobi ptisluéné kompenzaéni siti. D&ld se to
pomoci tladitek A/¥ . Viditelné symboly kondenzatort odpovidaji pfipojenym
vystupdm. Maximalni mozny pocéet kondenzéatorovych vétvi je predem
nastaven ve vyrobé (BR6000-R12:12 vétvi). Nastaveni potvrdite a ulozite
tlaCitkem ENTER.

4 REGULACNI RADA: Pomér vykond kondenzatorovych vétvi urcuje regulacni Fadu,
pficemz vykonu prvniho kondenzatoru je vzdy pridélena hodnota 1.
Regulaénifada potfebnad pro kompenzaéni sit se nastavi tladitky A/¥. Neni-li
pozadovand regulaéni Fada vyjimecné k dispozici (pfiloha 1), miZe uZivatel
definovat zvlastni fadu (regulacni fada ,E”). Vice o tom najdete v priloze 1
tykajici se editoru regulacni fady. Vybranou rfadu zadate tladitkem ENTER,
¢imz se zaroven dostanete k dalSimu kroku.

5 PRINCIP REGULACE: Zde miZete zvolit regulacni preference:

SEKVENCNI pFipojeni

SMYCKOVE pripojeni

INTELIGENTNI smyckové pFipojeni (standardni nastaveni)
KOMBINOVANE S TLUMIVKAMI

V sekci 8 najdete vysvétleni rlznych regulaénich rezima.

K vybéru pouZzijte tladitka f/¥ a potvrdte tladitkem ENTER, &mz se dostanete
k dalSimu bodu.

6 VYKON 1.STUPNE: Ke stanoveni citlivosti odezvy reguldtoru musite znat hodnoty
nejmensiho sitového kondenzatoru (stupen 1). Zadavaji se v kVAr ve dvou
krocich. Celociselnd ¢ast hodnoty kVAr (pred desetinnou carkou) se nejprve
zvoli pomoci tladitek A/¥ a uloZi stisknutim ENTER-u. Mista za desetinou
¢artkou se opét nastavi tladitky A/¥. Stisknutim ENTER hodnoty ulozZite a
prejdete k dalSimu bodu.

7 CILOVY COS o: Nastavenim cilové hodnoty cos ¢ definujete G¢inik, kterého ma
byt dosaZzeno. Nastaveni se také provadi tladitky A/¥. Rozsah muize byt
nastaven v rozsahu od 0,8 indukéni do 0,8 kapacitni. Po potvrzeni a ulozeni
hodnoty tlacitkem ENTER prejdete k dalSimu bodu.

8 MERICI NAPETI: Programovani méficiho napéti (L-N) systému (pifimé méreni)
nebo napéti L-N na primarni strané meénie mérfictho napéti. Zde
naprogramované hodnoty vzdy odpovidaji napéti L-N v systému! Napéti zvolte
pomoci tladitek A/W¥. Ulozte a pokradujte tlacitkem ENTER.
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9 KOEFICIENT MENICE NAPETI: Standardni nastaveni - NO - (pfimé méreni).
Pouzije-li se méni¢ mériciho proudu (napr. pro vysoké napéti), jeho konverzni
koeficient se naprogramuje zde.

Priklad: ménic¢ napéti 20000V:100V => konverzni koeficient: 200.
Pomér zvolte pomoci tladitek AA/¥. UloZte a pokracujte tlacitkem ENTER.

Zapojeni BR6000 pfes méni¢ méficiho napéti (L-N)

napajeci meérene méreni proudu
napeti napeti
Vo v Im (5A/1A)
Ky ™|
L1 (R) =
L2(S) =
L3({1) =
M
PE 1
—i: .
BRE0OO = -
L M L N K I
m———— --0-0 =i ol medlrmrmsnemny
| Vb Vm Im —

10 DOBA SEPNUTI: Ta informuje o ¢ase mezi pripojenimi kondenzatorl pro zvyseni
momentdlni kapacitance sit&. zddrazfiujeme, Ze v praktickém provozu je
skutecna doba pripojeni ovlivnéna dobou vybijeni (doba blokovani).

Rozsah nastaveni: 1s ... 20min (déle pro VN sité)
Standardni nastaveni:  10S
Dobu zvolte pomoci tladitek AA/¥. Pokracdujte tladitkem ENTER.

11 DOBA ROZEPNUTI: Ta informuje o ¢ase mezi odpojenimi kondenzatorl pro snizeni
momentalni kapacitance sité.
Rozsah nastaveni: 1s ... 20min (déle pro VN sité)
Standardni nastaveni:  10S
Dobu zvolte pomoci tladitek A/¥. Pokraduijte tlacitkem ENTER.

12 DOBA VYBIJENI: Tento ¢as méfi dobu blokace medzi sepnutim a rozepnutim
individudlnich vystupQ. Tenhle blokovaci ¢as ma vys$&i prioritu nez ¢as sepnuti
a Cas rozepnuti. Zavisi na charakteristice vybijeni kondenzatoru a je tudiz
uréena kompenzadni siti. Doba vybijeni bé&zné sité& bez ptidavnych odpornikl
nebo tlumivek s rychlym vybijenim se musi nastavit nejméné na 40 s.
Pro nastaveni druhé doby vybijeni kouknéte bod 10 sekce 'Expertni mod'.
Rozsah nastaveni: 1 sec ... 20 min. Standartni nastaveni: 60 sec
Dobu zvolte pomoci tladitek A/¥. Pokradujte tlacitkem ENTER.

-10 -
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13 SIGNALIZACE TEPLOTY:

Teplota je uvnitf BR6000 mérena a prevazena na na vnitfni teplotu spinaci
skFifiky. Tato hodnota pak muZe byt zobrazena na displeji.

Zde naprogramovana signalni teplota je teplota, pri které jsou kondenzatorové
stupné rozpojeny v krocich. Poplachové relé stykaCe odpovida po 10
minutach. Soucasné displej ukazuje pfi¢inu poplachu (prehrati). Jestlize
teplota opét poklesne, pozadované vétve se v krocich opét zapoji.

Nastaveni se provadi pomoci tladitek A/W¥. UloZte a pokralujte tladitkem

ENTER.

Nasledujici parametry jsou dostupné pouze u regulatord s volbami /F nebo /S.

14 SIGNALIZACNI RELE:

Signalizaéni relé mGze byt naprogramovano dle potfeby na jednu z nasledujicich voleb:

~Ventilator”:
(standardné)

~Napajeni”:

~Podproud”:

~Externi”:

~Harmonické kmity”:

,Dalkové ovladani R1:”

~Dalkové ovladani R2:"”

Relé zapne ventilator vnéjsi skrinky.
Prah sepnuti Ize naprogramovat podle bodu 15.
Zobrazeni: ,R”

Napajeni je v Cinnosti. Zobrazeni: ,R"”

Tato zprava se objevi kdyz neni dosazeno mériciho proudu.
Zobrazeni: ,R" Signdl se generuje kdyz hodnota padne pod
odpovidajici citlivost regulatoru.

Relé sepne, je-li vyslan signal externiho vstupu (230V~) na
vstup ,cos ¢ / externi”.Tuto funkci Ize pouzit k primé
kompenzaci vétsiho zatizeni, napfiklad je-li jiz nastaveno
pozadované 40ti sekundové zpozdéni opétovného sepnuti.
Zobrazeni: Symbol kondenzatoru v pravém hornim rohu prvniho
radku

Pokud je funkce zapnutd, vstup nemuze byt pouzit pro signal
'cilové cos @' a vystup nemiZe byt pouZit pro ventilator.

Tato zprava se zobrazi, pokud je prekrocen limit harmonického
zkresleni THD-V. Tuto hodnotu je mozné nastavit v casti ,17
Harmonické kmity” v procentach.

Propojeni dvou regulatorl pres vstup dalkového ovladani,
R1 = Regulator je nastaven jako regulator 1 (nadzazen).

Propojeni dvou regulatorl pres vstup dalkového ovladani,

R2 = Regulator je nastaven jako regulator 2 (podrazen).

Popis spoluprace dvou reguldtord mizete najit v pFiloze. Pokud
je funkce zapnutd, vstup nemlze byt pouZit pro signal 'cilové
cos @' a vystup nemUze byt pouzit pro ventilator.

Nastaveni pomoci tlacitek A/W¥. UloZte a pokradujte tladitkem ENTER.
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15 a 16 Parametry pro moznosti zpravového relé:
V zavislosti na programovani zpravového relé Ize zvolit nasledujici parametry:

Volba ventilatoru: Zadani prahu sepnuti ventilatoru (30-70°C). Aktivni jenom
kdyz je zvolena vloba 'Ventilator' (nastaveni teploty je popsano v bodu 13).
Cilovy cos @ 2: Zadani druhého cilového cos ¢ dle popisu v bodu 7,

napr. zmeéna tarifu.

Vstupni signal 230 V~ pfi vstupu cos ¢ => cilovy cos ¢ 2.

PFi aktivnim vstupu displej ukazuje: 2 cos @ ...

17 HARMONICKE KMITY (harmonické omezeni): Tady miZe byt zadan limit pro
celkové harmonické zkresleni THD-V (v %). Pokud je prekrocen prah, zobrazi se
hldska. THD-V je koeficient vektorového souétu rozdilnych harmonickych kmitd k
zakladu. Varovani je vzdy zobrazeno na displeji; sluzba vystupu hlasek pres
poruchové relé se vykona jenom v pripadé, jestli je volba zapnuta dle bodu 14.
Nastaveni pomoci tladitek n/¥. UloZte a pokradujte tladitkem ENTER.

KONTRAST

V této polozce nabidky Ize ménit kontrast displeje. Kontrast zavisi na urcitém
Uhlu pozorovani, tj. V jaké vysSce je pfristroj zabudovan do spinaci skfiné.
Optimalni kontrast se nastavi pomoci tlacitek g/¥. Kontrast se méni s mirnym
zpozdénim.

ZAKLADNI NASTAVENI: Volba ANO/NE

Je-li vybrana moznost ANO a potvrzena tlacitkem ENTER, vSechny parametry
jsou nastaveny na zakladni hodnoty zadané vyrobcem systému.

(Optimalni sitové hodnoty, kdyz byl reguldtor dodan s celym systémem.) Je-li
regulator dodan z tovarny, odpovida tento bod standardnimu nastaveni.
UPOZORNENI: VSechna uzivatelska nastaveni jsou ztracena!

Programovani je ted ukonceno. Regulator se vratil do bodu 1 programovaci nabidky.

3.3 Uzamknuti programovani
BR6000 je vybaven zamkem programovani pro zabezpeceni ochrany proti neopravnénym

nebo nelmyslnym zméndm systémovych parametrl. Ochranu Ize aktivovat v expertnim
rezimu. Je-li ochrana aktivni, Ize vSechny parametry zkontrolovat, ale ne zménit.
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Sekce 4 Manualni provoz (zahajeni provozu, adrzba, servis)
Programovani pevnych stupni

V manuadlnim provozu lze kondenzatorové vétve zapojit/odpojit v nastavené regulacni
fadé a dobé spinani - bez zfetele na smérodatné podminky v silnovém vedeni. Vychozi
stav je STOPP (nejsou zapojeny stupné). Pripojeni se provadi stisknutim tlacitka A. Prvnim
stisknutim tladitka ¥ se vratite do reZimu STOPP. Opakované stisknuti tladitka ¥ vede k
odpojeni stupfitl. Stav aktivniho provozu a aktivni U¢&inik jsou stale zobrazeny na displeji
(samovysvétleni).

Manualni provoz

STOPP C 0O, 98 [CAP

Stisknutim ENTER se uzivatel dostane do nabidkové polozky ,Programovani pevnych
stupfil”. Za normalnich podminek jsou vdechny stupn& programovany pro automaticky
provoz (standardni nastaveni).

Nastaveni pevnych stupiil

Vybrany stupen blika

Ve zvlastnich pripadech Ize vSechny vystupy reguldtoru (C1 - C12) trvale definovat v
poradi (pokracuje se prepnutim pomoci ENTER) pro nasledujici stavy:

AUTO: Automaticky (normalni) provoz.
Odpovidajici vystup je oznacen symbolem kondenzatoru.

FIXED: Vystup je trvale pfipojen, napf. pro fixni regulaci Gc&iniku. Vystup je
oznacen podtrzenym symbolem kondenzatoru.

OFF: Vystup je trvale odpojen, napfr. pri docasném odpojeni vadného
kondenzatoru. Tento vystup je oznacen vybledlym symbolem kondenzatoru.
Objevi se podtrzeni.

Aktivni stav je zndzornén blikdnim. Pozadovany stav se nastavi tladitky Av/¥. Stisknutim
ENTERu se tento krok ulozi a prejde se k dalSimu stupni.

Narogramované stavy vystupu zUstavaji také viditelné na displeji v automatickém provozu.
Po nastaveni pozadovanych hodnot Vas stisknuti tlacitka ,Provozni rezim” posune do dalsi
nabidky (,Servis”) nebo dale do nabidky , Automaticky provoz”.
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Sekce 5 Servisni menu

Do servisni nabidky prejdete pomoci tlacitka provozniho rezimu.

Ulozené maximalni hodnoty sitovych parametri mlzou byt zobrazeny zde, stejné jako
pocet spinacich operaci kazdého kondenzatoru a jejich provozni cas.

PoZadované stupné [v hranatych zatvorkach] se mUZou zvolit pomoci tlaéitek se Sipky.
Navic je k dispozici pamét chybovych hlasek, ve které je poslednich 8 poruch systému s
chybovym kédem v textovém formatu. (To kupfikladu umoznuje sledovat kratkodobé
udalosti prehrati nebo prepéti.)

Akce Zobrazeni

ENTER 1 max. NAPETI [V]
ENTER 2 max. JALOVY VYKON [KVAr]
ENTER 3 max. CINNY VYKON [kW]
ENTER 4 max. ZDANLIVY VYKON [KVA]
ENTER 5 max. TEPLOTA [°C]
ENTER 6 max. THD -V / THD - I [%]
ENTER 7 RESET maximalnich hodnot

ENTER 8 OPERACE SPINANI C[1]...
+/- do C[12]

ENTER 9 PROVOZNI DOBA C[1] ... v hod.
+/- do C[12]

ENTER PAMET CHYB E [1] .... text
ENTER RESET PAMETI CHYB

ENTER TESTOVACI CHOD

ENTER zobrazeni C

ENTER Zpétna 1

Testovaci chod

Tato ¢ast menu umozniuje uzivateli skontrolovat nastaveni reguldtoru. Po aktivaci
testovaciho chodu regulator skontroluje Usp&&nost pripojeni a odpojeni kazdého stupné a
vypolitd vystup pripojenych kondenzatord (tato procedura se vykond tfikrat pro
eliminovani moznych poruch). Vypocitané hodnoty se ulozi a mdZou byt ziskany v
nasledujici polozce menu (zobrazeni C). Ve stejném case se vykona pravdépodobnostna
kontrola naprogramovanych hodnot.

Jakékoli nesrovnalosti jsou vyhodnoceny a textovo zobrazeny. MUZou byt zobrazeny
nasledujici chyby:

- Bez méficiho napéti

- Méfici napéti prilis vysoké — skontrolujte programovani

- Méfici napéti prilis nizké - skontrolujte programovani

- Bez meficiho proudu ? - Zkrat v prevodniku proudu ?

- Fazovy posun prevodniku proudu ? K/I nebo prenesena faza ?
_ Cinitel pfevodniku proudu / ZIé napajeni 1. stupné ?

- Kontrolni sada ? - skontrolujte programovani

- Koncova zarazka ? - skontrolujte programovani

- Porucha kondenzatoru nebo zlé napajeni

Poznamka: Zobrazené vysledky jsou zpravy uréené pro pomoc pfi nalezeni priciny poruchy.

Koneény odhad z(stadvad na zodpovédnost uzivateli. Uplnd detekce méné komplikovanych
stavl sité (zatéZové fluktuace) nemlze byt garantovana.
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Sekce 6 Expertni moéd

Expertni reZim se pouZivd k nastaveni hodnot, které z(stavaji za normalniho provozu
nezmény.Tuto Uroven chrani pristupovy kéd pred nevhodnym zasahem.

1 KOD 6343

2 NOVE ZAKLADNI NASTAVENi [NE] (moZnosti: NE/ANO)
Ulozeni platnych naprogramovanych hodnot jako nové zakladni nastaveni (obvykle
provadi vyrobce systému). Upozornéni: Plvodni hodnoty jsou pfi tom prepsany!

3 RESET SPINANICH OPERACI [NE] (moZnosti: NE/ANO)
Ulozené operace spindni kondenzatorovych stupfid jsou vynulovany. Upozornéni:
Nadale nejsou k dispozici informace o frekvenci spinani stupfill a tim ani o stavu sité.

4 RESET PROVOZNI DOBY [NE] (moznosti: NE/ANO)
UloZené provozni doby jednotlivych vystupd jsou vynulovany.

5 DOBA INTEGRACE [1] s (1 ... 255 sekund)
Dobu integrace (Cas potrebny k vytvoreni stfednich hodnot méreni) Ize u specialnich
aplikaci zménit.

6 FAKTOR C/k
Zménou tohoto faktoru lze prizplsobit hodnotu C/k, vypoétenou z hodnot
naprogramovanych v systému. Za normalniho stavu nelze hodnotu ménit!

7 SPINACI VYKON max [KVAr] (vicenasobné malé kroky)
Tento faktor specifikuje maximalni vykon, ktery Ize sepnout pti jednom kroku. Mize
byt vyuZit ke kontrole inteligentniho regulaéniho systému, ktery spind né&kolik stupfit
v zavislosti na pozadovaném Uuciniku.

8 BLOKOVANI PROVOZU [NE] ( NE / ANO / 24H)

9 SIGNALIZACE OPERACI SEPNUTI [10] T (1...255)
Pokud systém provede tohle Cislo spinacich operaci (v tisicech),zobrazi se vystraha.

10 RYCHLE VYBIJENI [NE] (NE nebo X po zadané stupné)
Pokud jsou jenom nékteré stupné systému vybavené zfizenim pro rychlé vybijeni,
tyhle stuné miZou byt tady oznaéeny X. V tomhle pripadé mdZe byt pozadovny ¢as
vybijeni pro tyhle stupné nastaven v nasledujici polozce menu. Jinak je bod 11
vynechan.

11 VYBIJECI CAS [1]s (1s .. naprogramovany ¢&as)
Dostupné jenom kdyz je naprogamovano rychlé vybijeni. Nastaveny vybijeci Cas je
pak také vlozen do normalniho zobrazeni.

12 FAZA V/I [0°] (0°, 30°, 90°, 120°, 150°, 180°, 240°, 270°)
Fazova korekce mezi proudem a napétim v méricim systému (¢ast 6).
Tyto nastaveni umoznuji méreni v systémech bez nulového vodic¢e. Nicméné mérené
napé&ti nemdzZe prekro¢it 300V (v pfipade potreby je nutné pouZit prevodnik napéti).
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13 C-TEST [ANO] ( ANO / NE)
Vykon kazdého kondenzatorového stupné je pocitan pri kazdé spinaci operaci a je
porovnan s krokovym vystupem kondenzatoru. Pokud se vysledek liSi od nominalni
hodnoty, vygeneruje sa chybovéa hlaska. Tenhle test mdzZete vypnout zde.

14 C-PORUCHA [40] % (10 ... 75% )
Odchylka od normalni hodnoty kondenzatoru, ke kterému se vygeneruje chybova
hlaska, mize byt zaddna zde (bod 13).

15 TESTOVACI POKUSY [5] (2...9)
KdyZ se minimalné tohle ¢&islo Usp&Snosti méfeni vyhodnoti jako porucha na
kondenzatoru, zobrazi se hlaska C-porucha.

16 VYSTUP 1.KROK [0...255] (O ... 2550)
Rozsah zaddvani krokového vystupu mize byt tady zvy$en na [0...255], (napf. pro
mérenim stredniho napéti).

17 REGULACE FAZY [3] (3/1)
Mérici systém regulatoru je standartné postaven na méreni jedné fazy. Pro vSechny
standartni nastaveni (3 faze) je méreni konvertovano a na vsSech vystupech se
zobrazi trojfazové hodnoty (predpokladana symetrie sité). Pfi nastaveni jedné faze
se zobrazeni a regulace provede jenom na hodnoty namérené z jedné faze (pouziti:
jednofézova korekce v asynchonich sitich).

Nastaveni rozhrani (jenom volba .../S)

18 BAUD HODNOTA [9600] (4800 ... 38400) Prenosovy tok
19 PROTOKOL [NODBUS] (MODBUS nebo ASCII) Prenosovy prtokol
20 ADRESA [1] (1...32) Adresa

Sekce 7 Zahajeni provozu

Regulator musi byt nainstalovan pred tim, nez je nastaven a pouzivan.

VSechny Specifické parametry sité jsou zcela naprogramovany jak je popsano v bodu 3.2
(Programovani), zadany v prislusném poradi a ulozeny. Reguldtor je nastaven do
automatického provozu pomoci tlacitka provozniho rezimu. Nyni je pripraven k innosti.

Sekce 8 Zasady Fizeni

Odezvu regulatoru BR6000 Ize zvolit v rezimu programovani. V zdsadé existuji Ctyfri
rozdilné rezimy regulace:

1. Sekvencni pripojeni

Pri sekvencnim pfipojeni se pozadované kondenzatorové stupné postupné pripojuji a
odpojuji (posledni zapojen — prvni odpojen). Zarazeni kazdého stupné zavisi na vykonu
nejmensiho stupné.

Vyhoda: Presné urceni dalSiho kondenzatoru, ktery ma byt pfipojen v kazdém pripadé.
Nevyhoda: Dlouhd doba ustaleni, vysoka spinaci frekvence malych stupid.

Aby se zkratil cas ustaleni, BR6000 sepne soucasné nékolik stupnd,
potiebnych k dosazeni vétsiho uciniku. Tento postup plati pro vsechny
zplisoby regulace. Maximalni velikost soucasné spinanych vétvi lze ménit v
expertnim rezimu. Je-li hodnota nejmensiho stupné nastavena predem,
dosahne se bézného sekvencniho pripojeni.
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2. Smyckové pripojeni

V této varianté regulator pracuje ve rezimu smycky (prvni zapojen — prvni odpojen),
coz minimalizuje opotrebeni systému. Jestlize maji stupné stejnou velikost, je stupen,
ktery byl odpojen nejdelsi dobu, vzdy pripojen jako dalsi v radé.

Vyhoda: VyvaZzené vyuZiti rovhocennych stupfit a v disledku toho zvy3end Zivotnost
systému.

Nevyhoda: Tento rezim lIze pouzit pouze v regula¢ni radé se skupinami stejného
vykonového stupné a doby ustaleni, protoze kazdy krok spinani odpovidd hodnoté
nejmensiho stupné.

3. Inteligentni smyckova pripojeni (standardni nastaveni)

Inteligentni princip regulace v sobé zahrnuje vyhody smyckového pripojeni, Setriciho
systém (prvni zapojen - prvni odpojen), s mnohem rychlejsi dobou ustaleni dokonce i
pro velké skoky v zatizeni, priCemz tohoto cile dosahuje s co nejmensim poctem
sepnuti kondenzatorovych stupfid. Optimalni doby odezvy se dosahne soucasnym
sepnutim nékolika skupin kondenzatort nebo sepnutim véti skupiny kondenzator(, v
zavislosti na chybéjicim Uciniku v silnoproudém vedeni. Uvazuje se jak se skuteCnymi
frekvencemi sepnuti kondenzatory, tak s dobami sepnuti vétvi.

Vyhoda: Rychlé dosaZeni cilového cos ¢ béhem optimalizované doby ustaleni a pfi
nizké frekvenci spinani kondenzatord.

4. Kombinované odcinéni (specialni pripad pro smisené odcinovaci systémy)
Béhem pouziti kombinovaného odcinéni jsou spojeny 2 vedlejsi stejné stupné pouze
jednou spojovaci tlumivkou. Tohle dvoustupfiové od¢ifovani vyzaduje pfisludni Gplnou
kontolni sadu (napr. 1:1:1:1..., 1:1:2:2...,1:1:2:2:4:4... nebo podobnou).

Podminka pro spinaci reZim je definovana jako pocet jednotlivych aktivovanych stupnd,
ktery je vzdy vy&si nebo stejny, jako polet stejnych aktivovanych stupriGi. Regulator se
pfisplsobi regulaénimu rezimu, pokud do znaéné miry vyhovuje inteligentnimu
spinacimu rezimu.

Sekce 9 Rozhrani (Interface) *

Regulator BR6000 je volitelné vybaven rozhranim RS232 nebo RS 485.
To mGze byt vyuZito pro implementaci nasledujicich funkci:

v PIna parametrizace regulatoru pres PC

v Vzdaleny vybef véech provoznich stavl a hldéek pres PC

v Pripojen dalkového displeje (prislusenstvi systému) pro Cisté zobrazeni vSech méreni na
velkém sedum-segmentovém trojitém displeji

v Vybef MODBUS nebo ASCII (stalé zobrazeni sitovychparametrd v ASCII). MiZe byt
pouZit libovolny ASCII editor. Nasledujici ddaje jsou permanentné zobrazeny a obnovuji
se kazdou vtefinu:
1 napet| 2 proud, 3 jalovy vykon 4 ¢inny vykon, 5 zdanlivy vykon, 6 frekvence,
7 G¢inik (cos @), 8 stav vystupl

Sekce 10 Udrzba a zaruka
Regulator BR6000 nepotrebuje zadnou Udrzbu, pokud je v provoznim stavu. Nicméné se
doporucuje vykonat funkéni test regulatoru spoleCne s pravidelnou kontrolou

kndenzatorové baterie. V pripadé jekéhokoli zdsahu do regulatoru, pocas jeho zarucni
Ihdty, zaruka pada.
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Sekce 11 Reseni problémd

Kontrola / ReSeni

Porucha
Pfi cilovém cos ¢ = 1 a induktivnim
zatizeni, vypnuti nebo pripojeni

kondenzatoru v korigované siti
Neodpovidajici Napajeni / Nakres

Zkontrolujte svorky meéficiho napéti a
proudu (I a k)!
Zkontrolujte umisténi faze

Je zobrazen nespravny sitovy cos ¢

Viz vyse.

Zobrazi: “PODPROUD”

Je proud v rozsahu méreni?
Preruseni sité?

Nespravny faktor ménice proudu?
Méni¢ proudu zkratovan?

Zobrazi: “NADPROUD”
Poplachové relé: po 10 minutach

Zkontrolujte koeficient ménice proudu
Zkontrolujte rozsah méreni proudu

Zobrazi: “PODKOMPENZOVANO”
Poplachové relé: po 10 minutach

Zkontrolujte polohu a pfipojeni faze!
VSechny stupné pripojeny - cilovy cos ¢
nedosazen: je kompenzacni sit dostatecné
dimenzovana?

Zobrazi: “PREKOMPEMZOVANO”
Poplachové relé: po 10 minutach

Zkontrolujte polohu a pripojeni faze!
Kapacitni sit, i kdyz jsou vSechny stupné
odpojen

Zobrazi: “MERICI NAPETI???”
Poplachové relé: po 10 minutach

Chybi méfici napéti!

Zobrazi: “PREHRATI”
Poplachové relé: po 10 minutach

Teplota v rozvadécli je prilis vysoka:
vystupy jsou vypnuty ve stupnich bez
ohledu na podminky v proudovém vedeni

Stupné jsou odpojeny pro induktivni sit
nebo zapojeny pro kapacitni sit.

Je-li cilovy cos ¢ nastaven na hodnotu
odliSnou od 1 i pri induktivnim zatizeni
sit¢, mlze se objevit zprava <- (odpoijit
stupné). Sipky udavaji smér regulace,
nikoliv podminky v siti.

Regulator nepfipojuje vSechny stupné
nebo se cos ¢ neméni na poslednich
stupnich

Zkontroujte KONCOVOU ZARAZKU!

V automatickém provozu nejsou jednotlivé

Zkontrolujte, zda jsou jednotlivé stupné

stupné pripojeny ani odpojeny. naprogramovany  jako pevné nebo
VYPNUTE v nabidce ~Manualni
provoz/pevné stupné”.
V sitich se znaénym asymetrickym | Méfeni v  siti  umoznuji  stanoveni
zatizenim se mohou vyskytnout rozdily | nejpriznivéjsi faze pro méreni Uuciniku.
mezi odezvou regulace a mérenim aciniku, | Méni¢ proudu je nastaven stejnym
v 7 v.e 71 v wvrs . 7 7 . o v v Iré
protoze ucinik se meri v jedné fazi. Zzpusobem pro mereni proudu.
Bez provozniho napéti Poznamka: Zzadna zprava, zpravové

relé uzavreno.
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Sekce 12 Technické udaje

Typova Fada BR6000....
Vystupy 6/12
Jazyky Nem / Ang / Spa / Rus / Hol / Ces / Pol

Spinaci vykon reléovych vystupl

250 V~, 1000 W

Polet aktivnich vystupl

Programovatelny

Provoz a zobrazeni

Osvétleny graficky displej 2x16 znak{ s vhodnou
pracovni intenzitou.

Pocet regulacnich rad 20
Pocet uzivatelsky definovanych regula¢nich | 1

rad

Princip regulace Volitelny

Sekvencni pripojeni, smyckové pripojeni nebo
samooptimalizac¢ni spinaci odezva.
Moznost Ctyrkvadrantového provozu.

Provozni napéti

230 V~, 50 / 60Hz

Mérici napéti

30...300 V~ (L-N), 50 / 60Hz

Posun fazy.
Mérici proud X : 5/ 1A volitelny
ZvétSeni vykonu < 5VA

Citlivost

50 mA /10 mA

Cilovy cos @

Nastavitelny 0,8 induktivni az 0,8 kapacitni.

Doba sepnuti
Doba odpojeni
Doba vybijeni

Volitelna od 1 do 20 min.
Volitelna od 1 do 20 min.
Volitelna od 1 do 20 min.

Pevné stupné/preskokové stupné
Zpravové relé
Beznapétové spousteni

Programovatelné
Standardni
Standardni

Zobrazeni parametrl silového vedeni

Napéti, zdanlivy proud, frekvence, Gcinik, ¢inny
vykon, zdanlivy vykon, chybéjici kVAr, teplota,
harmonické kmity.

UloZeni maximalnich hodnot

Napéti, ucinik, ¢inny vykon, zdanlivy vykon, teplota,
THD-V, THD-I.

Ulozeni poctu sepnuti

Ano, kazdy vystup

Ulozeni provozni doby

Ano, kazdy kondenzator

Pamét poruch

Poslednich 8 poruchovych stavl je ulozenych.

Rozsah méreni teploty

0 - 100°C

Ulozeni

Ve skfini spolu s rozvadécem.
DIN 43 700, 144 x 144 x 55 mm

Hmotnost pfistoje

1 kg

Provozni kolni teplota

-10 az +60°C

Typ ochrany podle DIN 40 050

Pfedni strana: IP 54, zadni strana: IP 20

VOLBY:

Volba /F

Vstup pro druhé cilové cos ¢

Pridavné uzivatelem programovatelné relé zprav
v 7 7 o

Moznost spolurace regulatoru

Volba /S 232 (485)

Pri volbé /F pridavné rozhrani RS 232 nebo RS485

Volba:

Méreni vnitfniho proudu kondenzatorové

baterie

Modul mézeni produ dostupny jako pfislusenstvo pro
pripojeni k rozhrani
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Dodatek 1: Tabulka Fidicich sad

Cislo Regulacni fada Smyckové pripojeni
1 1:1:1:1:1:1:1:1:1:1:1:1 Mozné
2 1:2:2:2:2:2:2:2:2:2:2:2 Mozné
3 1:2:3:3:3:3:3:3:3:3:3:3 Mozné
4 1:2:3:4:4:4:4:4:4:4:4:4 Mozné
5 1:2:4:4:4:4:4:4:4:4:4:4 Mozné
6 1:2:3:6:6:6:6:6:6:6:6:6 Mozné
7 1:2:4:8:8:8:8:8:8:8:8:8 Mozné
8 1:1:1:1:2:2:2:2:2:2:2:2 Mozné
9 1:1:1:1:1:6:6:6:6:6:6:6 Mozné
10 1:1:2:2:2:2:2:2:2:2:2:2 Mozné
11 1:1:2:2:2:4:4:4:4:4:4:4 Mozné
12 1:1:2:2:4:4:4:4:4:4:4:4 Mozné
13 1:1:1:2:2:2:2:2:2:2:2:2 Mozné
14 1:1:2:3:3:3:3:3:3:3:3:3 Mozné
15 1:1:2:4:4:4:4:4:4:4:4:4 Mozné
16 1:1:2:4:8:8:8:8:8:8:8:8 Mozné
17 1:2:2:3:3:3:3:3:3:3:3:3 Mozné
18 1:2:3:4:4:8:8:8:8:8:8:8 Mozné
19 1:2:2:4:4:4:4:4:4:4:4:4 Mozné
20 1:2:2:2:4:4:4:4:4:4:4:4 Mozné
“E” Editor regulacni rady Mozné

Editor regulacni rady (programovani az do stavu 20)

Editor regula¢ni fady umozni uzivateli jednoduse definovat vlastni regulacni fady, jestlize
potfebna regulaéni fada neni z n&jakého ddvodu k dispozici.

Posledni regulacni fadu, regulacni radu E, vyberete stisknutim tlacitka , Programovani* (bod
4: Kontrolni rady) a potvrdite tlacitkem ENTER. Do hlavni nabidky je vlozena dalsi polozka
-> editor regulacni rady. Dostanete sek ni pres tlacitko ,Provozni rezim".

> > > > >

Automatika [

= J Programovani [ =

Editor regulacni /@2 | yanuaini provoz | [[54] Udrzba 4 | Expertni mod
rady - - B

=

V editoru regulacni rady lze vSechny stupné nastavit za sebou na pozadovanou hodnotu
tladitky Av¥. Daldiho stupné dosdhneme stisknutim ENTER. Integrovand inteligentni
predvolba stupfil umoZfiuje vytvorfeni pouze “smysluplnych” regulacnich fad. Maximalni
pocet stupfil leze omezit naprogramovanim KONCOVE ZARAZKY < 12.

Nové: V editoru regulaéni rady mdZou byt rdzné stupné naprogramovany aZ do stavu
20(!). Stav >9 je zobrazen na displeji nasledovné:

10=A, 11=B, 12=C, 13=D, 14=E, 15=F, 16=G, 17=H, 18=I, 19=], 20=K

UZivatel mUZe opustit editor tlagitkem ,Provozni rezim".
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Dodatek 2: Vychozi nastaveni

Poznamka: Nasledujici hodnoty standardniho nastaveni plati pouze pro regulator dodany
pfimo z tovarny. Jinak jsou tyto hodnoty nahrazeny zakladnim hodnotami, ktera zada
vyrobce kompenzacniho systému (optimalni hodnoty pro pfislusny systém).

Cislo

Parametr vybijeni

Standardni nastaveni

Naprogramované
hodnoty tohoto
systému (zada
vyrobce systému
nebo obsluha)

ooNOOTUPA~,PWNEHO

JAZYK

MENIC PRIMARNIHO PROUDU
MENIC SEKUNDARNIHO PROUDU
POCET STUPNU

REGULACNI RADA

PRINCIP REGULACE

VYKON 1. STUPNE

ciLovy cos ¢

MERICI NAPETI

Napétovy ménic

DOBA Zapnuti

DOBA vypnuti

DOBA Vybiti

SIGNALIZACE TEPLOTY

RELE HLASEK *

ZAPINACI TEPLOTA VENTILATORU
CILOVE COS ¢ 2

HARMONICKE KMITY THD-V
KONTRAST

Kondenzatorové stupné
Kédové cCislo

Integracni doba
Konstanta C/k

Max. soucasny spinaci vykon

Blokovani provozu
Upozornéni na operace spinani
Rychlé vybijeni
Fazovy posun U/I
C - Test

C - Porucha
Testovaci pokusy
Vykon 1. Stupné
Regulace

BAUD hodnota *
Protokol *

Adresa *

ANGLICKY
1000 A

5A

12/6

1 V4
INTELIGENTNI
25,00 kVAr
0,98 IND

230 V L-N

- NE -

10 s

10 s

60 s

55°C
VENTILATOR
30°C

0,95 IND

7,0 %

- 7 -

AUTO
6343
1ls
0,66

4x nejmensi vykon stupné

NE

10 000

- NE -

OO

- ANO -
40 %

5

0 ... 255 kVAr
3 - fazova
9600
MODBUS
1

Nelze zménit
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Dodatek 3: Propojeni regulatort (Programovani pod “14 relé hlasek”)

Kuprikladu, spoluprace je uzitecna kdyz dvé oddélené instalace jsou v provozu pro dva
transormatorové zdroje a existuje propojeni mezi oba systémy. Pokud je spoluprace
zastavena (protoze bézi jenom jeden zdroj), je stdle mozné pristupovat k celkovému
kompenzacnimu vykonu oboch instalaci pres kooperujici regulatory. Sytém je pak v médu
provozu Master-Slave (Nadfazen-Podrazen). Kdyz jsou vSechny stupné prvniho regulatoru
pripojeny, zapoji se druhy regulator a zacne spinat své zbylé stupné.

Proto je taky mozné jednoduse rozsirit systém.

Pokud je pozadovana spoluprace, je potrebné naprogramovat “reguldtor 1” (jako Master)
nebo “regulator 2” (jako Slave) v daném bodu ponuky.

Pro spolupréci regulatori dvou instalaci je nutné zapojit je nasledovné:

Regulator 1 Regulator 2

v g
—
I "

U?
LOr
O
g1”
9
|
|
|
|
|
|
|
|
|
ol
|
7
0:‘
e
o}
lZi}s-
G-
|
|
|
|
|
I
|
|
|

1
' '

BRGOOD
externi 2. relé 1 externi 2. relé 1
| |

L B

spinace spinace spinace spinace
kondenzatort 1-6 kondenzatorl 7-12 kondenzatorl 1-6 kondenzatorl 7-12

f spinac spoluprace

230 V~

Pokud je spinac spoluprace rozpojen, obe zafizeni pracuji nezavisle. Pokud je spoluprace
zapnuta, provozni méd master-slave se inicializuje automaticky.
Vyhodou tohohle jednoduchého reseni je, ze nepotrebuje Zzadné pridavné seriové rozhrani.

POZNAMKA: Spolupraci BR6000 s dynamickym reguldtorem (BR6000-T) mlzZe byt navrzen
smiseny dynamicky systém, ktery Usporné implementuje vyhody rychlého dynamického
systému. (Rychlé zmény zatiZzeni jsou kompenzovany dynamicky, malé zatizeni a pomalé
zmény zatiZzeni jsou kompenzovany konvencné):

Regulator 1 Regulator 2
FO=0 08 60 mm e oo , - i
%] Lhm: i (1) Um Im
I BR6000-R 12(staticky) extemi 2. relé I BR6000-T 12(dynamicky) extemi 2. elé
[ [

oo spmem L B e M

spinace spinace spinace spinace
kondenzatorli 1-6 kondenzator 7-12 kondenzatorli 1-6 kondenzatorli 7-12

230 V~
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Dodatek 4:

Protokol MODBUS - Cést 1: registr - jenom cteni

F | MODBUS ¢&. | Registr / Funke Rozsah jednotka / &islice BR6000
3 |0 Jalovy vykon  H-&ast 32 Bit Long 1 VAr A-3
1 Jalovy vykon  L-Gast
2 (:)inny vykon H-&ast 32 Bit Long 1w A-4
3 Cinny vykon L-Cast
4 Zdanlivy vykon H-¢ast 32 Bit Long 1 VA A-5
5 Zdanlivy vykon L-East
6 Rozdil jal. vyk. H-Cast 32 Bit Long 1 VAr A-6
7 Rozdil jal. vyk. L-Cast
8 Aktualni vystup systému ( VAr) 32 Bit Long 1 VAr
9
10 Aktualni vystup systému ( %) 16 Bit 1%
11 Napéti s rozlisenim 0,1V (max 300V) 16 Bit 0,1V
12 Proud s rozlisenim 0,1V 32 Bit Long 0,1A
13
14 Napéti s rozliS§enim 0,1V 32 Bit Long 0,1V
15 (napf. 2314 =231,4V)
20 Napéti vedeni 16 Bit 1V A-1
21 Zdanlivy proud 16 Bit 1A A-2
22 Frekvence 16 Bit 1Hz A-7
23 Teplota (skfirika) 16 Bit 1°C A-8
24 Teplota (regulator) 16 Bit 1°C System
30 Vystupy (relé) 16 Bit Bit1 = Relé1 A-0
31 3. Harmonické kmity — napéti 16 Bit 0,1% A9.1
32 5. Harmonické kmity — napéti A9.2
33 7. Harmonické kmity — napéti A9.3
34 9. Harmonické kmity — napéti A9.4
35 11. Harmonické kmity — napéti A9.5
36 13. Harmonické kmity — napéti A9.6
37 15. Harmonické kmity — napéti A9.7
38 17. Harmonické kmity — napéti A9.8
39 19. Harmonické kmity — napéti A9.9
40 THD - napéti 16 Bit 0,1% A-10
41 3. Harmonické kmity — napéti 16 Bit 0,1% A9.1
42 5. Harmonické kmity — napéti A9.2
43 7. Harmonické kmity — napéti A9.3
44 9. Harmonické kmity — napéti A9.4
45 11. Harmonické kmity — napéti A9.5
46 13. Harmonické kmity — napéti A9.6
47 15. Harmonické kmity — napéti A9.7
48 17. Harmonické kmity — napéti A9.8
49 19. Harmonické kmity — napéti A9.9
50 THD - proud 16 Bit 0,1% A-10
51 Cos ¢ (100 = 1.00) 16 Bit 0,01 A-0
60 Selhani — registr 16 Bit Bit 0-7 A-0
61 Varovani — registr 16 Bit Bit 0-7 A-0
71..82 Relé 1...12 16 Bit 0 = Vypnuté
1 = Zapnuté

101 Jazyk 0-2 1 = Anglicky P-0
102 Primarni méni¢ proudu 0-255 0=5A .. P-1
103 Sekundarni méni¢ proudu 6-7 6=1A.. P-2
104 Koncova zarazka 1-12 P-3
105 Regulaéni sady 1-21 P-4
106 Regula¢ni béh 12-15 12 = Sekv. P-5
107 Vykon Prvniho Stupné 1 0-255 P-6.0
108 Vykon Prvniho Stupné 2 0-99 P-6.1
109 Cilové cos ¢ 1 80 -120 80 = 0,8 kap. P-7
110 Méfici napéti 29 - 255 Volty P-8
111 Koeficient ménice napéti 1-126 sek. / min. P-9
112 (f,as zapinani 1-138 sek. / min. P-10
113 Cas vypinani 1-138 sek. / min. P-11
114 Cas vybijeni 1-138 °C P-12
115 Poplach teploty 50 -85 19 = ext. P-13
116 Relé hlasek 19-25 °C P-14
117 Teplota ventilatoru 30-70 80 = 0,8 kap. P-15
118 Cilové cos ¢ 2 80 -120 5=0,5% ... P-16
119 THD-napéti harmonickych kmitd 5-200 P-17
120 Kontrast 0-10 P
121 Zakladni nastaveni 0-1 0=Ne P
131...142 Krok hodnoceni 1..12 16 Bit -9
151 ... 162 Stav: 1 - Vypnuté 16 Bit 1-3 Manualné

2 — Automaticky

3 - Fixni
170 Smér regulace: 1-C- 16 Bit 1-3

2 - STOPP

3-C+
171 Max. spinaci vykon 16 Bit 1-9 Ex
181 ... 191 Cas vybijeni C1...C12 16 Bit 1s _
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Cast 2 - pouze - zapis - register:

v

Cast 3 - priklad:

MODBUS - Funkéni kéd 3 (jenom ¢&teni - registr)

pfiklad: Méfeni napéti

odpovéd

Byte 1: Slave adresa 1 Slave adresa 1
Byte 2: Funkéni kéd 3 Funkéni kéd 3
Byte 3. Start. adresa registru “H™: 0 Cislo baijt 2
Byte 4. Start. adresa registru “L”: 20 Data H 0
Byte 5: Cislo registru “H”: 0 Data L 233
Byte 6: Cislo registru “L”: 1

Byte 7: Kontrolni kdd CRC “L”: 196 CRCL 121
Byte 8: Kontrolni kdd CRC “H”: 14 CRCH 202

Cast 4 — Pouzivani rozhrani

F | MODBUS €. |Registr/ Funke Rozsah jednotka / Gislice BR6000
6 |1 Jazyk 0-2 1 = Anglicky P-0

2 Primarni méni¢ proudu 0-255 0=5A.. P-1
3 Sekundarni ménic proudu 6-7 6=1A ... P-2
4 Koncova zarazka 1-12 P-3
5 Regula¢ni sady 1-21 P-4
6 Regulacni béh 12-15 12 = Sekv. P-5
7 Vykon Prvniho Stupné 1 0-255 P-6.0
8 Vykon Prvniho Stupné 2 0-99 P-6.1
9 Cilové cos ¢ 1 80 -120 80 = 0,8 kap. P-7
10 Méfici napéti 29 - 255 Volty P-8
11 Koeficient ménice napéti 1-126 sek. / min. P-9
12 Cas zapinani 1-138 sek. / min. P-10
13 Cas vypinani 1-138 sek. / min. P-11
14 Cas vybijeni 1-138 °C P-12
15 Poplach teploty 50 -85 19 = ext. P-13
16 Relé hlasek 19-25 °C P-14
17 Teplota ventilatoru 30-70 80 = 0,8 kap. P-15
18 Cilové cos ¢ 2 80 -120 5=0,5% ... P-16
19 THD-napéti harmonickych kmitu 5-200 P-17
20 Limitni hodnoty systému RU
21 Kontrast 0-10 P
22 Zakladni nastaveni 0-1 0=Ne P
40 Vzdalena sprava

Hodnota registru H = Data1 8 Bit 1-9

(max. spinaciho vykonu — nasobeni (1-4)

nejmensiho stupiu’

Hodnota registru L = Data2 8 Bit 0-3

0 — Vzdalena sprava vypnuta

1 — Spinani vypnuto

2 — Stopp

3 — Spinani zapnuto

MODBUS - Funkéni kéd 6 (jenom zapis - registr)

pfiklad: Vzdalena sprava (vzdalené spinani)

Byte 1: Slave adresa
Byte 2: Funkéni kéd

Byte 3: Adresa registru “H”:
Byte 4: Adresa registru “L”:

Byte 5: Hodnota registru “H” (Data1):
Byte 6: Hodnota registru “H” (Data2):
Byte 7: Kontrolni kod CRC “L”™:
Byte 8: Kontrolni kod CRC “H”:

odpovéd

1
6
0
40
1
3
72
83

Hodnota registru 1 = Sepnuti s max. 1 stupném (1)
Hodnota registru 3 = Vzdalené sepnuti (3)

Vezméte v Uvahu, Ze kvdli priorité regulacnich funkci Regulatoru Uciniku pred vyménou dat se

maximalni hodnoty nasledujici po bodu 12 (tabulka nastaveni) prenaseji v blocich.

Hodnoty také nem@zou byt prijaty ¢asteji neZ 1x za sekundu.

Nastaveni: 8 datovych bitll, 1 stop bit, bez parity

V “Expertnim rezimu” / “17 Protokol” jsou dva typy Modbus-regulace:

[MODBUS] Modbus bez kontroly (predvolené) - bez varovani, pokud je nekorektna odezva ze Slave

zarizeni

[MODBUS] Modbus s kontrolou korektni odpovédi ze Slave zarizeni — pokud neni dana korektni

odpovéd' zo zafizeni Slave pocas 4 min, zobrazi se hlaska “PORUCHA MODBUS”
pro MODBUS KTR: bez nastaveni paméti programu (uzamknuté vnitfnim zamkem)
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Pomoci smérowch tlacitek
(hore/dolu) mizete ménit
stavowy displej

V pfipadé chyby se zméni
zobrazeni zobrazeni chyby

AUTOMATICKY CHOD
COS=0, /98 [CAP

bl
TrrT

12345678 910112

]

misto cos @
1 NAPETI SITE
400 V
2 ZDANLIVY PROUD
88,88 A
POD- 3 JALOVY VYKON
KOMPENZOVANO 88,88 KVAR
NAD- 4 CINNY VYKON
KOMPENZOVANO 88,88 KW
5 ZDANLIVY VYKON
PODPROUD I 88,88 KVA I
6 ROZIL JAL. VYKONU
NADPROUD I 88,88 KVAR I
L 7 FREKVENCE
PODPETI I 50,0 Hz I
MER[CI' 8 TEPLOTA
NAPETI ??? 25,0 °C
. - 9 HARMONICKE KMITY [3]
PREHRATI I U: 0,5% - I: 0,1%
oo 10 HARMONICKE KMITY
PREPETI I THD U: 0,5% I: 0,1%
HARMONICKE I VERZE SOFTVERU
KMITY ! 3.0/ CZ
SPINACI )
OPERACE NAVRAT NA 1

Po 60 sekundach bez stlaceni
tlacitka se automaticky prepne
do automatického provozu.
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PROGRAMOVANI I

0 JAZYK
ANGLICTINA

L

1 -CT PRIMARNI
[1000] A / X

L

2 I-CT SEKUNDARNI
[1000] / [5] A

L

3 KONCOVA ZARAZKA
e

Ly

4 REGULACGNI RADY I
111111111111

L

5 REGULACNI MOD
[ INTELIGENTNI ]

e

6 VYKON 1.STUPNE
[25],00 KVAR

Ly

7 CILOVE COS ¢ I
[0,8] IND

Ly

8 MERICI NAPETI
[230]V LN

T

9 V-CT KOMPENZACE I
- NE -

>

10 SPINACI CAS I
[10]s

Ly

11 ROZEPINACI CAS
[10]s

L

12 CAS VYBIJENI
[10]s

L

13 ALARM TEPLOTY
[55°C]

Ly

14 RELE ZPRAV
[ VENTILATOR ]

[15 TEPLOTA VENTILATORUI

Ege

[30°C]

b

EDITOR REGULACNI
RADY

Mozné jenom kdyZ je zwolena
regulaéni rada “E”

]

KOEFICIENT KVAR C 2
112222222222

b

KOEFICIENT KVAR C 3 I
112222222222

;

KOEFICIENT KVAR C 4 I
112222222222

v

KOEFICIENT KVAR C 5
112222222222

dale ke kondenzatoru 6 / 12

;

KOEFICIENT KVAR C 12 I

112222222222

"

b

NAVRAT NA 1

Zmény hodnot
tlacitky:

4]
(]

16 CILOVE COS ¢
[0,95] IND

L

17 HARMONICKE KMITY
THDV [ 7] %

Lip

KONTRAST I
-9-

Ly

RESET SYSTEMOVYCH
NASTAVENI - NE -

L’ SPET NA 1
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STOPP C 0,98 KAP
L

C11: AUTO ( XN
LT

C12: AUT(
Y

-I-O

MANUALNI MOD I

UDRZBA I

(»]

1 max NAPET]
400,0 V

by

2 max JALOVY VYKON
88,88 kVAr

L

3 max CINNY VYKON
88,88 kW

L

4 max ZDANLIVY VYKON I
88,88 kVA

Ly

5 max TEPLOTA I
70,0 °C

Ly

6 max THD U -1
0% - 0%

Ly

7 RESET MAXIMALNICH
HODNOT - NE -

T

C[1]-123

L

9 DOBA PROVOZU
C[1]-12h

Ly

PAMET PORUCH

8 SPINACi OPERACE I
E[1]08H... I

Ly

RESET PAMETI
PORUCH [ NE

Ly

TESTOVACI CHOD I
[ NE |

>

C-VYSTUP
C1 = 27,3 kVAr

L

SPET NA 1

Vybér kndenzator( @
C1-C12 @

Funkéni schéma (Programovaci instrukce)
Regulator G¢iniku BR6000
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EXPERTNI MOD I

(»]

1 HESLO ? I
( Kkkk )

T

2 NOVE ZAKLADNI
NASTAVENI ? [ NE ]

TS

3 RESET SPINACICH
OPERACI ? [ NE ]

L

4 RESET PROVOZNI
DOBY [ NE

Ly

5 SPINACI CAS
[1]s

Ly

6 c/k FAKTOR
[ 0,66]

b

7 SPINACI VYKON
max [ ... ] kVAr

B

8 ZAMEK PROGRAMU
[NE ]

Ly

9 VAROVANI SPINACICH
OPERACI [10]T.

Ly

[ NE ]

11 VYBIJECI CAS
[40]s

Ly

12FAZA U -1
[0°]

>

13 TEST KONENZATORU
[ ANO ]

17 REGULACE
[ 3 FAZOVA ]

Ly

|14 PORUCHOVOST KON.
[50] %

Ly

[ 9600 ]

L

|15 TESTOVACICH POKUSU
[5]

Ly

19 PROTOKOL
[ MODBUS |

Ly

16 VYSTUP 1. STUPNE
[2..255KkVAr]

10 RYCHLE VYBIJENI I

[ 18 BAUD HODNOTA I

g

20 ADRESA
[1]

SPETNA 2
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