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1. P o p is  r e g u lá to r u  
1.1 Základní funkce 
Regulátor jalového výkonu Novar 314 RS je plně automatický přístroj, umožňující optimální řízení 
kompenzace jalového výkonu. J e vy b aven š esti tranzistorovými výstupy  pro řízení ty ristorových 
spínač ů  a osmi reléovými výstupy  pro připojení stand ard ních sty kač ů . 
P řístroj je vy b aven přesným napěťovým a proud ovým měřicím ob vod em a d igitálním zpracováním 
naměřených hod not je d osaženo vy soké přesnosti vy hod nocení jak skuteč né efektivní hod noty  
proud u, tak ú č iníku. V ýpoč et základ ní harmonické složky  č inného a jalového proud u je realizován 
algoritmem F F T . O b d ob ným způ sob em je vy hod nocena i základ ní harmonická složka napětí a tím je 
zajiš těna přesná funkce měření a regulace i v pod mínkách zkreslení vy š š ími harmonickými složkami. 
Napěťový měřicí ob vod  je od d ělený a umožňuje připojení napětí v rozsahu 10 0  až 6 9 0  V stř. P roud ový 
měřicí vstup je univerzální pro nominální hod notu sekund árního proud u M T P  1A  neb o 5 A . M ěřicí 
vstupy  lze připojit k regulátoru v lib ovolné komb inaci, ted y  lib ovolné fázové neb o sd ružené napětí a 
proud  lib ovolné fáze. 
Instalace přístroje je plně automatizována. Regulátor automaticky  zjistí jak způ sob  připojení, tak 
velikost připojených kompenzač ních stupňů . Ruč ní zad ání těchto parametrů  je rovněž možné. 
Regulace prob íhá ve vš ech č ty řech kvad rantech. Sekce tranzistorových výstupů  reguluje ry chlostí 
nastavitelnou v rozmezí 1 až 5  regulač ních zásahů  za sekund u. Ry chlost regulace sekce reléových 
výstupů  je závislá jak na velikosti regulač ní od chy lky , tak na její polaritě (překompenzování / 
ned okompenzování). 
P řipínání a od pínání kompenzač ních kond enzátorů  je provád ěno tak, ab y  optimální stav kompenzace 
b y l d osažen jed iným regulač ním zásahem a minimálním poč tem přepínaných stupňů . P řitom přístroj 
volí jed notlivé reléové stupně s ohled em na jejich rovnoměrné zatěžování a před nostně připíná 
stupně, které b y ly  od epnuty  nejd éle a jejichž zb y tkový náb oj je ted y  minimální. 
B ěhem regulace provád í přístroj prů b ěžnou kontrolu reléových kompenzač ních stupňů . P ři zjiš tění 
poruchy  neb o změny  hod noty  stupně je při od povíd ajícím nastavení tento stupeň d oč asně vy řazen z 
regulace. V y řazený stupeň je period icky  testován a případ ně zařazen zpět d o regulač ního procesu. 
Regulátory  jsou urč eny  pro sítě s nominální frekvencí napětí 5 0  neb o 6 0  H z. P o připojení napětí je 
prů b ěžně vy hod nocována d ominantní základ ní harmonická složka napěťového signálu a pod le ní 
regulátor urč í nominální frekvenci a přizpů sob í pod le ní automaticky  svou funkci. 
P ři měření proud u se vy hod nocují ú rovně harmonických složek proud u d o 19 . řád u. Z  těchto hod not je 
spoč ítána ú roveň celkového harmonického zkreslení proud u (T H D ), kterou lze sled ovat na d ispleji. 
P řitom lze nastavit mezní ú roveň T H D , při které regulátor od pojí vš echny  kompenzač ní stupně a tím 
zab rání jejich poš kození. M imo to se nejnepříznivějš í hod noty  T H D , hod noty  vy b raných harmonických 
složek a minimální hod nota ú č iníku zaznamenává d o paměti přístroje pro pozd ějš í analýzu. 
V ed le kompenzač ních kond enzátorů  lze k regulátoru připojit i kompenzač ní tlumivky  (d ekompenzace 
sítě). L ib ovolný výstup lze nastavit jako pevný. 
P omocí vstupu pro volb u d ruhého tarifu lze zvolit jed en ze d vou regulač ních režimů . 
Reléový výstup „A larm“ lze nastavit na signalizaci nestand ard ních stavů , jako pod proud , nad proud , 
výpad ek měřicího napětí, překroč ení nastavené ú rovně harmonického zkreslení, stav 
ned okompenzování/překompenzování, překroč ení mezního poč tu sepnutí stupně, výpad ek stupně 
neb o stav zpětného napájení. 
Regulátor lze ob jed nat v proved ení rozš ířeném o galvanicky  od d ělenou komunikač ní linkou ty pu RS-
2 32 , případ ně RS-48 5 . V e spojení se vzd áleným poč ítač em pak lze d álkově sled ovat vš echny  měřené 
hod noty  a provád ět parametrizaci regulátoru. 
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1.2 Historie verzí 
č. verze d a tu m  u vo ln ě n í p o zn á m k a  

1 .0  0 6 /20 0 2 - zá k la d n í verze 
1 .1  0 1 /20 0 3  - im p lem en ta c e k o m u n ik a čn íh o  p ro to k o lu  M o d b u s -R T U  

- d o p ln ě n a  fu n k c e s led o vá n í d o b y  s ep n u tí relé o vý c h  vý s tu p ů  
1.3 Čelní panel 
Č eln í p a n el p řís tro je tvo ří čís eln ý  d is p lej, in d ik a čn í L E D -d io d y  a  p o le o vlá d a c íc h  tla čítek . 

Obr. 1 : Č e ln í p a n e l 

REGULÁTOR JALOVÉHO VÝKONU
POWER FACTOR CONTROLLERNOVAR 314

IND.

   1: požadovaný cos 
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 15: napětí - FN/FF
 16: aut. rozp. připojení
 20: aut. rozp. stupňů

ϕ 25: hodnoty stupňů
28: počet rychlých st.
26: pevné stupně
30: nastavení alarmu
40: stav alarmu
41: min. cos 42: max. THD44: počet sepnutí46: stav doby regulace

ϕ
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1: podproud
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1.4 Číselný displej 
In fo rm a c e zo b ra zo va n é  n a  čís eln é m  d is p leji lze ro zd ě lit d o  3  h la vn í s k u p in y  ú d a jů  : 

• o k a m ž ité  n a m ě řen é  h o d n o ty  v s íti, ja k o  ú čin ík , p ro u d , T H D  p ro u d u  a td . 
• p a ra m etry  reg u lá to ru  
• tes to va c í a  c h y b o vá  h lá š en í 

1.4.1 O k a m ž ité  n a m ě ř e n é  h o d n o ty  
R ež im  zo b ra zen í o k a m ž itý c h  h o d n o t je zá k la d n í zo b ra zo va c í rež im , d o  n ě h o ž  s e reg u lá to r p řep n e p o  
za p n u tí n a p á jec íh o  n a p ě tí. P o k u d  o b s lu h a  p ro ved e p řep n u tí d o  rež im u  zo b ra zen í p a ra m etrů , lze s e 
vrá tit zp ě t d o  rež im u  zo b ra zen í o k a m ž itý c h  h o d n o t s tis k n u tím  tla čítk a  M (m ě řen í ). 
R eg u lá to r s e a u to m a tic k y  vrá tí zp ě t d o  rež im u  zo b ra zen í o k a m ž itý c h  h o d n o t a s i p o  třic eti s ek u n d á c h  
o d  o k a m ž ik u , k d y  o b s lu h a  p řes ta n e m a n ip u lo va t s  o vlá d a c ím i tla čítk y  (p říp a d n ě  p o  p ě ti m in u tá c h  p ři 
zo b ra zen í s ta vu  d o b y  reg u la c e - viz p o p is  p a ra m etru  č.4 6  d á le). 
V  rež im u  zo b ra zen í o k a m ž itý c h  h o d n o t s vítí vž d y  jed n a  z L E D -d io d  COS , A , THD . T y to  L E D -d io d y  
id en tifik u jí zo b ra zo va n o u  h o d n o tu . O k a m ž ité  zo b ra zo va n é  h o d n o ty  js o u  u s p o řá d á n y  v tzv. vě tvíc h  - 
viz O b r. 2 
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Obr. 2 : Z o bra z e n í o k a m ž itý c h  h o d n o t - s tru k tu ra  

Hlavní větev obsahuje následující okamžité hodnoty : 
• COS - ú č iník. Hodnota odp ovídá okamžitému p oměru č inné složky k celkové hodnotě 

z ákladní harmonické p roudu v síti. K ladná hodnota z namená induktivní ú č iník, z áp orná 
hodnota kap acitní ú č iník 

• Ieff - efektivní hodnota p roudu v síti (vč etně vyš š ích harmonický ch složek) v amp érech 
• THD - ú roveň  celkového harmonického z kreslení p roudu v síti (T otal Harmonic D istortion) 

- tato hodnota v p rocentech je vyp oč tena z  naměřeného p rů běhu p roudu alg oritmem F F T  
a udává p oměr obsahu vyš š ích harmonický ch složek p roudu až do 1 9 . harmonické k 
ú rovni z ákladní harmonické p roudu. T ato hodnota se z obraz uje p ouz e tehdy, dosahuje-li 
celkové z atížení v síti alesp oň  5 %  nominálního z atížení (dle nominální hodnoty p rimáru 
M T P ) 

J ednotlivé z obraz ené hodnoty lz e p řep ínat tlač ítky ↑↑↑↑, ↓↓↓↓. 
P okud je z obraz ena hodnota Ieff, lz e stiskem tlač ítka M (měření) p řep nout do větve z ákladní 
harmonické p roudu. T ato větev obsahuje dvě hodnoty : 

• I50č - č inná složka z ákladní harmonické p roudu. T ato hodnota v amp érech je na disp leji 
identifikována p ísmenem r (r jako reálná =  č inná složka) 

• I50j - jalová složka z ákladní harmonické p roudu v amp érech. p odle charakteru je 
identifikována p ísmenem L (induktivní) nebo C (kap acitní) 

P oz námka : oz nač ení I5 0 č , I5 0 j je odvoz eno od frekvence z ákladní harmonické složky, která je 
obvykle 5 0  Hz . V  sítích s nominální frekvencí 6 0  Hz  má samoz řejmě z ákladní harmonická složka 
frekvenci 6 0  Hz . 
V e větvi se lz e op ět p ohybovat stiskem tlač ítek ↑↑↑↑, ↓↓↓↓. N ávrat do hlavní větve okamžitý ch hodnot lz e 
p rovést stiskem tlač ítka M . 
D o větve vyš š ích harmonický ch p roudu lz e p řep nout p ři z obraz ené hodnotě T HD  stiskem tlač ítka M . 
P o stisku tlač ítka se na okamžik z obraz í č íslo harmonické a p oté se z obraz í hodnota této harmonické 
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v procentech základní harmonické. Hodnota se zobrazuje pouze tehdy, dosahuje-li celkové zatíž ení v 
síti alespoň  5 %  nominálního zatíž ení (dle nominální hodnoty primáru M T P ). 
S tiskem tlač ítek ↑↑↑↑, ↓↓↓↓ lze přepínat mezi jednotlivý mi vybraný mi harmonický mi slož kami : 3 ., 5 ., 7 ., 1 1 ., 
1 3 . a 1 7 . T yto harmonické slož ky byly zvoleny proto, protož e reprezentují nejč astě jš í případy zkreslení 
a jejich hodnoty vzhledem k ostatním slož kám bý vají nejvyš š í. N ávrat do hlavní vě tve okamž itý ch 
hodnot lze provést opě t stiskem tlač ítka M. 
 
1.4.2 P a r a m e tr y  r e g u lá to r u  
S tisknutím tlač ítka P (parametry)  lze zobrazit tzv. parametry reg ulátoru. N ejdříve se na okamž ik 
zobrazí č íslo automaticky parametru a poté se zobrazí jeho hodnota. Č íslo sledovaného parametru 
přitom pro lepš í orientaci automaticky problikává po pě ti sekundách. 
V  rež imu zobrazení parametrů  svítí L E D -dioda Parametry. 
P arametry lze rozdě lit do tří hlavních skupin : 

• P arametry urč ující funkci reg ulátoru. T yto parametry lze nastavovat a tím ovlivň ovat 
reg ulač ní proces. P atří mezi ně  pož adovaný  ú č iník, doba reg ulace, doba blokování 
znovuzapnutí atd. 

• P arametry indikující okamž itý  stav reg ulátoru. J edná se o okamž itý  stav alarmu (parametr 
č . 4 0 ), poruchový  stav přístroje (parametr č . 4 5 ) a stav doby reg ulace (parametr č . 4 6 ). 
Hodnotu tě chto parametrů  nastavuje reg ulátor a slouž í pro bliž š í identifikaci 
nestandardních nebo poruchový ch stavů  a podrobně jš í sledování prů bě hu reg ulač ního 
procesu 

• Z aznamenané parametry sítě  a reg ulátoru v prů bě hu reg ulace. J sou to jednak ex trémní 
namě řené hodnoty v síti ( minimální ú č iník, max imální T HD  a ú rovně  harmonický ch 
proudu), jednak poč et sepnutí jednotlivý ch kompenzač ních stupň ů . T yto hodnoty 
nastavuje reg ulátor a obsluha má mož nost je pouze vynulovat. 

 
O b r. 3 : Z o b ra z e n í p a ra m e trů  - s tru k tu ra  

 

H la v n í v ě te v  

V e d le jš í v ě te v  

P-0 1  

P-0 3  

P-0 2  

P-2 5  

P-x x  

0 1 -C 

1 4 -C 

P 
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Parametry jsou uspořádány dle pořadového čísla v hlavní větvi – viz  O b r. 3.  N ěk teré z  parametrů  ( 
parametr č. 2 5 -proud stupň ů , 2 6 -pevné stupně, 30 - nastavení alarmu, 4 0 -stav alarmu, 4 3-max . 
hodnoty harmonic k ý c h,  4 4 -počet sepnutí stupň ů ) jsou pro lepš í přehlednost umístěny v tz v. 
vedlejš íc h větvíc h. D o vedlejš í větve lz e u vyb raný c h parametrů  přepnout stisk em tlačítk a P 
(parametry) a stejný m z pů sob em se lz e vrátit z pět do hlavní větve. Z ob raz ení parametrů  ve vedlejš í 
větvi lz e identifik ovat podle oddělujíc í pomlčk y mez i číslem parametru a hodnotou - napřík lad v hlavní 
větvi se při z ob raz ení parametru č. 2 6  (pevné stupně) ob jeví nápis 01 C01 C01 C01 C  (stupeň  č. 1  je reg ulační 
k apac itní). Pok ud c hc eme z ob raz it stavy ostatníc h stupň ů , je nutné přepnout z ob raz ení do vedlejš í 
větve stisk em tlačítk a P. N a displeji se nápis z mění na 01010101----CCCC  a nyní lz e listovat mez i hodnotami 
stupň ů  ve vedlejš í větvi. O pak ovaný m stisk em tlačítk a P se z ob raz ení přepne z pět do hlavní větve 
(pomlčk a z miz í). 
Při z ob raz ení parametrů  indik uje L E D -dioda Editace, z da lz e právě z ob raz ený  parametr editovat - 
pok ud svítí, lz e hodnotu parametru z měnit. Pok ud je z hasnutá, nelz e hodnotu parametru měnit - b uď to 
je z ob raz ený  parametr tak ového c harak teru, ž e jej ob sluha nemů ž e měnit vů b ec  (např. parametr č. 4 0  
- stav alarmu), neb o je editac e z ab lok ována heslem. 
N ávrat do rež imu z ob raz ení ok amž itý c h hodnot lz e provést stisk em tlačítk a M (měření) . R eg ulátor se 
do tohoto rež imu automatic k y vrátí asi po třic eti sek undác h od ok amž ik u, k dy ob sluha přestane 
manipulovat s ovládac ími tlačítk y. 
V ý jimk a : V e stavu Ručně nelz e hodnoty parametrů  prohlíž et. Po stisk u tlačítk a P (parametry) se 
z ob raz í ok amž ité hodnoty vý stupů  - viz  popis tohoto stavu níž e. 
 
1.4.3 T e s to v a c í a  c h y b o v á  h lá š e n í 
V  rež imu z ob raz ení ok amž itý c h hodnot se v něk terý c h případec h ob jeví místo hodnoty ok amž itého 
ú činík u testovac í neb o c hyb ové hláš ení. J ednotlivá hláš ení jsou podrob něji popsána dále. V  těc hto 
případec h, k dy z ob raz ená hodnota nemá vý z nam ok amž itého ú činík u, L E D -dioda COS b lik á. 

1.5 Indikační LED-diody 
V edle číselného displeje a s ním souvisejíc íc h L E D -diod COS , A , THD , Parametry a Editace 
ob sahuje čelní panel dalš í indik ační L E D -diody. 
1.5 .1 In d ik a c e  s ta v u  v ý s tu p ů  
Pole L E D -diod v pravé horní části čelního panelu z ob raz uje ok amž itý  stav vý stupníc h tranz istorů  (T 1  
až  T 6 ) a vý stupníc h relé (1  až   8 ). S vý m svitem indik ují sepnutý  stav odpovídajíc ího vý stupního 
tranz istoru neb o relé. 
Pok ud něk terá z  L E D -diod reléový c h vý stupů  b lik á, z namená to, ž e reg ulátor c hc e tento vý stup 
sepnout, ale musí ček at na uplynutí b lok ovac í dob y. O dpovídajíc í vý stupní relé je roz epnuto a b ude 
sepnuto, jak mile uplyne dob a b lok ování z novuz apnutí. 
V ý jimk ou je ú vodní test z ob raz ení pro k ontrolu funk čnosti vš ec h z ob raz ovac íc h prvk ů . V  tomto testu je 
na displeji z ob raz en nápisTESTTESTTESTTEST  a vš ec hny indik ační L E D -diody jsou postupně roz svíc eny a 
z hasnuty. V š ec hny vý stupní tranz istory i relé z ů stávají přitom roz epnuty. 
1.5 .2  In d ik a c e  tr e n d u  
Pok ud se z mění ú činík  v síti tak , ž e jej nelz e ok amž itě vyk ompenz ovat pomoc í stupň ů  připojený c h k  
sek c i tranz istorový c h vý stupů , vz nik ne odc hylk a mez i sk utečnou hodnotou ok amž itého jalového 
vý k onu v síti a hodnotou optimálního jalového vý k onu, k terý  b y odpovídal nastavené hodnotě 
pož adovaného ú činík u. V elik ost a polaritu odc hylk y indik ují L E D -diody trendu. 
Pok ud je tato odc hylk a menš í než  polovina hodnoty jalového vý k onu nejmenšího kondenzátoru 
p ř ip ojené ho k s ekc i relé ov ý c h v ý s tup ů , jsou ob ě L E D -diody z hasnuté. V  případě, ž e je odc hylk a 
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větší než polovina, ale menší než hodnota jalového výkonu nejmenšího kondenzátoru reléové sekce, 
odpovídající L E D -dioda b liká - v případě nedokompenzování b liká L E D -dioda označ ená IND, při 
překompenzování b liká L E D -dioda označ ená KAP. P okud odchy lka překroč í hodnotu nejmenšího 
kondenzátoru reléové sekce, odpovídající L E D -dioda svítí trvalým svitem. 
V ýjimku ve funkci těchto L E D -diod tvoří následující stavy : 

• není definován způ sob  připojení měřicího U  a I (parametr č . 1 6 ) 
• prob íhá proces automatického rozpoznání připojení 
• prob íhá proces automatického rozpoznávání proudů  stupň ů  

V  případě, že není definován způ sob  připojení, ob ě L E D -diody  b likají, v ostatních dvou případech jsou 
zhasnuté. 
1.5.2.1 Vyhodnocení regulační odchylky 
O ptimální stav, který chce reg ulátor dosáhnout, je vy kompenzování skuteč ného ú č iníku v síti na 
požadovanou hodnotu tak, ab y  při tomto stavu b y la připojena přib ližně polovina kompenzač ní kapacity  
stupň ů  připojených k tranzistorové sekci. V  tomto stavu je schopen reg ulátor ry chle zareag ovat na 
změnu ú č iníku v síti. 
P ři vy hodnocení reg ulač ní odchy lky  se tedy  b ere v ú vahu i okamžitý stav výstupů  tranzistorové sekce. 
P roto mů že nastat i případ, že skuteč ný ú č iník v síti je totožný s požadovaným a přesto L E D -diody  
trendu indikují odchy lku. V  tomto případě se totiž jedná o odchy lku od optimální konfig urace výstupů  
tranzistorové sekce, při které je reg ulátor schopen ry chle vy kompenzovat změnu lib ovolné polarity . 
1.5.3 Indikace stavu Ručně 
B likající L E D -dioda označ ená Ručně sig nalizuje, že reg ulátor je přepnut do tzv. ruč ního (manuálního) 
režimu. R eg ulač ní funkce reg ulátoru je přitom odstavena. 
P okud je tato L E D -dioda zhasnutá a zob razení je v režimu Měření (tzn. dioda Parametry je 
zhasnutá), provádí reg ulátor standardní reg ulač ní funkci, případně provádí automatické rozpoznávání 
připojení neb o automatické rozpoznávání proudů  výstupů . 
1 .5 .4  Indikace z p ě tné h o  nap á jení 
P okud reg ulátor zná způ sob  připojení (měřicího napětí a proudu), tzn. pokud již ú spěšně prob ěhl 
proces automatického rozpoznávání připojení, neb o b y l způ sob  připojení zadán ruč ně, indikuje L E D -
dioda Zpětné napájení směr přenosu energ ie. P okud je zhasnutá, protéká energ ie od 
předpokládaného zdroje ke spotřeb ič i. P okud L E D -dioda b liká, protéká energ ie opač ným směrem. 
1 .5 .5  Indikace alar m u 
R eg ulátor je vy b aven sig nalizač ním relé Alarm . C hování tohoto relé lze nastavit dle popisu 
uvedeného níže. L E D -dioda Alarm sig nalizuje stav tohoto relé, tzn. že pokud je výstupní kontakt relé 
Alarm sepnut, L E D -dioda b liká. 
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2. In s ta la c e  
2.1 Mechanická montáž 
Přístroj je vestavěn v plastové krabičce, určené pro montáž do panelu rozvaděče. Rozměry 
potřebnéh o vý řezu jsou 1 3 8 x 1 3 8  mm. Po zasunutí do vý řezu je přístroj fix ován instalovaný mi 
rych loupínacími zámky. 

2.2 Připojení 
K  připojení reg ulátoru slouží konektory se š roubovacími svorkami na zadní stěně reg ulátoru. 
Rozložení sig nálů  na těch to konektorech  je patrné z O br. 4. 
Příklady zapojení reg ulátoru jsou uvedeny ve zvláš tní kapitole. 

 O b r. 4 : R e g u lá to r N o v a r 3 1 4 R S  - k o n e k to ry  

L1L2L3N

ZDROJ SPOTŘEBIČ

ALARM

5A
(1A)

max.
10A

100÷690 VAC230 VAC
k l L1 N

N L1 L2/NL1

max. 6A max. 6A

2. TARIF

                            

Nap.: 230 V~50/60 Hz Přík.: 10VA       IP 4X Made in Czech Republic

Výr.č./verze.:                  /
NOVAR 314 RS 6/8/232 485             

Datum výroby :              /

RS-232/485
Rx

+U A B GND
Tx GND

T1 T2 T3 T4 T5 T6
7 81 2 3 4 5 6

 
 
M ax imální prů řez připojovaný ch  vodičů  je 1 ,5  mm2. 
2.2.1 N a p á je c í n a p ě tí 
Reg ulátor vyžaduje pro svoji činnost napájecí napětí jmenovité h odnoty 2 3 0  V  stř. o nominální 
frekvenci 5 0  nebo 6 0  H z, přičemž potřebný  příkon je max . 1 0  V A . N apájecí napětí se připojuje ke 
svorkám č. 3  (L1) a 4 (N). N apájení reg ulátoru je vnitřně jednopó lově jiš těno tavnou pojistkou T 0 ,1 L . 
S vorky č. 3  (L1) a 4 (N) vnitřně propojeny se svorkami č. 5  (L1) a 6  (N) a lze je v případě potřeby 
využít pro propojení napájecíh o napětí se vstupem měřicíh o napětí (svorky č. 7 - L1 a 9  -L2/N). 
N apájecí svorka č. 3  (L1) vnitřně propojena se společný m pó lem vý stupních  relé č. 1  až 8 . J iš tění 
napájecíh o vstupu reg ulátoru je proto nutné dimenzovat i podle příkonu použitý ch  stykačů . 
Protože přístroj nemá vlastní síťový  vypínač, je nutné do napájecíh o obvodu zařadit odpojovací prvek 
( vypínač - viz sch éma instalace ). M usí bý t umístěný  přímo u přístroje a musí bý t snadno dosažitelný  
obsluh ou. O dpojovací prvek musí bý t označen jako odpojovací prvek zařízení. J ako odpojovací prvek 
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je vhodné použít jistič o jmenovité hodnotě 10A, musí však být zřetelně označena jeho funkce a stav ( 
značkami „O “ a „I“ dle Č S N  E N  6 1010-1 ). 
2.2.2 Mě ř ic í n a p ě tí 
R eg ulá tor je vy baven univerzá lním, g alvanicky  odděleným napěťovým měřicím vstupem. U možň uje 
připojení měřicího napětí v rozsahu nominá lních napětí 100 až 6 9 0 V stř., a to jak fá zového, tak 
sdruženého. V zá kladní orientaci připojení se připojí fá ze L 1 na svorku L 1 (č. 7 ) a střední (nulový) 
vodič na svorku L 2 /N  (č. 9 ). N ominá lní frekvence napěťového sig ná lu (resp. dominantní harmonická  
složka) mů že být 5 0 nebo 6 0 H z. 
M ěřicí napětí musí být ex terně jištěno. P okud je měřicí napětí shodné s napá jecím napětím, mů že být 
jištěno společným jističem. V opačném případě musí být obě větve jištěny  pojistkami nebo jističi o 
jmenovité hodnotě 1 až 6 A. 
2.2.3  Mě ř ic í p r o u d  
Výstupy  z proudového měřicího transformá toru (M T P ) se připojují k svorká m č. 1 (svorka k) a 2  
(svorka l). L ze použít M T P  s nominá lním výstupním proudem 5 A nebo 1A - pro sprá vnou činnost 
reg ulá toru je nutné hodnotu nominá lního sekundá rního proudu M T P  zadat při nastavení přístroje 
(parametr č. 13  - viz dá le). P roti ná hodnému povy tažení a případnému nežá doucímu přerušení 
proudového okruhu je příslušný konektor vy baven šroubovým zajištěním. 
2.2.4  T r a n z is to r o v é  v ý s tu p y  
R eg ulá tor je vy baven šesti výstupními tranzistory  T 1 až T 6  ty pu N P N , jejichž otevřené kolektory  jsou 
vy vedeny  na svorky  č. 18  až 2 3 . E mitory  jsou spojené a vy vedené na svorku č. 17 . 
P ředpoklá dá  se, že k těmto výstupů m budou přes omezovací odpory  připojeny  vstupní optrony  
polovodičových spínacích modulů . T omu jsou přizpů sobeny  i mezní parametry  tranzistorových 
výstupů  : max imá lní napětí 3 0V ss a max imá lní proud 5 0 mA. 
C elá  sekce tranzistorových výstupů  je g alvanicky  oddělena od ostatních obvodů  reg ulá toru. 
T ranzistorové výstupy  musí být napá jeny  ze zdroje spínacího modulu nebo z ex terního zdroje o napětí 
10 až 3 0 V ss, jištěného pojistkou  0,3  až 0,5 A. Z á porný pó l zdroje musí být připojen na společnou 
svorku č. 17 . P říklad zapojení je ve zvlá štní kapitole. 
2.2.5  R e lé o v é  v ý s tu p y  
P řístroj má  8  výstupních relé č. 1až 8 . Výstupní kontakty  relé jsou vy vedeny  na svorky  č. 2 7  až 3 4 . 
S polečné kontakty  relé jsou vnitřně propojeny  s napá jecí svorkou č. 3  (L1) - při sepnutí výstupního 
relé se tedy  na odpovídající výstupní svorce objeví napá jecí napětí 2 3 0V stř. 
K ontakty  výstupních relé jsou ošetřeny  pomocí varistorů . L ze je zatížit proudem 4 A při 2 5 0V stř. 
P ři instalaci vzniká  někdy  potřeba vy zkoušet funkčnost jednotlivých reg ulačních stupň ů  ručním 
zapíná ním a vy píná ním - to lze provést ve stavu Ručně nebo pomocí tzv. ručního zásahu 
d o re g ulačního p roc e su (viz popis dá le). 
2.2.6  P o r u c h o v á  s ig n a liz a c e  
P řístroj je vy baven pomocným relé „Alarm“ pro sig nalizaci nestandardních stavů . K ontakt tohoto relé 
je vy veden na svorká ch č. 2 5  a 2 6 . L ze jej zatížit proudem 4 A při 2 5 0V stř. 
2.2.7  V o lb a  2. ta r ifu  
V některých případech mů že být vhodné provozovat reg ulá tor se dvěma rů znými způ soby  nastavení, 
například podle charakteru zatížení v rů zných denních nebo týdenních pá smech. P ro volbu 
požadovaného způ sobu nastavení slouží vstup volby  2 .tarifu. 
Vstup je vy veden na svorku č. 11. J e aktivová n přivedením střídavého napětí o velikosti 100 až 2 7 0 
V stř (vů či napá jecí svorce č. 4   =  N, vstupní odpor 2 00 kO hm). 
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Při nepřipojeném vstupu pracuje regulátor podle nastavení pro základní tarif, při aktivovaném vstupu 
pracuje podle nastavení pro 2. tarif (pokud je funkce 2. tarifu povolena -viz dále). 
2.2.8 K o m u n ik a č n í r o z h r a n í 
R egulátory  moh ou b ý t vy b aveny  galvanicky  oddě lený m komunikač ním rozh raním dle standardu R S -
23 2 neb o R S -4 8 5 pro dálkové nastavení a sledování regulač níh o procesu. 
2.2.8.1 Komunikační rozhraní RS-232 
K omunikač ní linka je vy vedena na přídavný  č ty řpó lový  konektor na zadním panelu přístroje (svorky  č . 
14 ,15,16 ). R ozlož ení signálů  je uvedeno v T ab . 1. 

Tab. 1 : Z ap o je n í k o m u n ik ač n í lin k y  R S -23 2 
S ignál S vorka č . 
R x D , č tená data 14  
T x D , vy sílaná data 15 
G N D /C , zem komunikač ní linky  16  

 
K omunikač ní rozh raní je podle doporuč ení C C IT T  V .28  (R S -23 2), a to + /- 12V  s minimální vnitřní 
impedancí zátě ž e 3  kO h m. Přitom jsou použ ity  dle C C IT T  V .24  signály  10 2 (společ ný  vodič ), 10 3  
(vy sílaná data) a 10 4  (přijímaná data). 
R ozh raní lze použ ít pro připojení jednoh o regulátoru ke vzdálenému poč ítač i. M ax imální délka 
komunikač níh o kab elu je asi 3 0  m (doporuč en stíně ný  kab el, např. M K  3 x 0 ,15). 
2.2.8.2 Komunikační rozhraní RS-485 
R ozlož ení signálů  v případě  linky  ty pu R S -4 8 5 je uvedeno v T ab . 2. 

Tab. 2 : Z ap o je n í k o m u n ik ač n í lin k y  R S -4 8 5   
S ignál S vorka č . 
T R  13  
D A T A  A  14  
D A T A  B  15 
G N D /C  16  

 
R ozh raní umož ň uje připojení až  3 2 přístrojů  na vzdálenost max imálně  asi 1 km. D oporuč ovaný  kab el 
je stíně ný  kroucený  (= tw isted) metalický  dvojpár. 
L inka R S -4 8 5 vy ž aduje při vzdálenostech  od ně kolika desítek metrů  vý š e impedanč ní zakonč ení 
koncový ch  uzlů  pomocí instalace zakonč ovacích  odporů . Z akonč ovací odpory  o velikosti odpovídající 
vlnové impedanci použ itéh o kab elu se připojí mezi svorky  č . 14  a 15 (D A T A  A  a D A T A  B ). V  přístroji je 
připraven zakonč ovací odpor od h odnotě  3 3 0  O h m tak, ž e je pevně  zapojen k signálu „B “ (svorka č . 
15) a druh ý  konec je vy veden na svorku T R  ( T erminal R esistor, č . 13 ). Při použ ití toh oto odporu stač í 
tedy  propojit svorky  „T R “ (č . 13 ) a „A “ (č . 14 ). 
Při délce komunikač níh o kab elu v řádu stovek metrů  neb o v zaruš eném prostředí je vh odné použ ití 
stíně néh o kab elu. S tíně ní se připojí ke svorce č . 16  (G N D /C ) a na jednom konci kab elu k och rannému 
vodič i PE . 
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3. U v e d e n í d o  p r o v o z u  
3.1 První uvedení do provozu 
Regulátor je dodáván přednastavený na standardní hodnoty dle T ab . 3. 
P o připojení napájec ího napě tí prob ě hne nejdříve test displeje. P oté  se na displeji k rátk odob ě  z ob raz í 

• typ regulátoru ( např. N314N314N314N314 ) 
• verz e firm w are (např. 1.11.11.11.1 ) 
• nastavený typ m ě řic ího napě tí (U=FAU=FAU=FAU=FA  neb o U=SDU=SDU=SDU=SD ) 
• nastavená nom inální hodnota sek undáru M T P  ( I=5AI=5AI=5AI=5A  neb o I=1AI=1AI=1AI=1A ) 
• nastavený poč et připojenýc h tranz istorovýc h výstupů  ( např. t=3t=3t=3t=3 ) 

P ok ud je správně  připojeno m ě řic í napě tí a m ě řic í proud je dostateč ný (tz n. sek undární proud M T P  je 
vyš š í než  0 ,0 1  A ), spustí se proc es autom atic k é ho roz poz návání připojení. 
P ři nepřipojené m  m ě řic ím  napě tí se na displeji ob jeví b lik ajíc í ú daj U=0U=0U=0U=0 , při níz k é m  m ě řic ím  
proudu ú daj I=0I=0I=0I=0. 

3.2 Proces automatického rozpoznání připojení 
P ři dodávc e jsou param etry připojení m ě řic ího napě tí a proudu regulátoru nastaveny tak to: 

• typ m ě řic ího napě tí nastaven na fáz ové  napě tí (param etr č . 1 5 ) 
• z pů sob  připojení U  a I nedefinován  (param etr č . 1 6 ) 

P ok ud není z pů sob  připojení definován, regulátor nem ů ž e vyhodnoc ovat ok am ž itý ú č iník  a tento stav 
je indik ován ob ě m a souč asně  b lik ajíc ím i L E D -diodam i trendu. V  tom to případě  provede regulátor 
autom atic k é  roz poz nání připojení. 
A b y m ohl regulátor tento proc es autom atic k é ho roz poz nání připojení prové st, m usí b ýt splně ny 
následujíc í podm ínk y : 

• č innost regulátoru není odstavena ( tz n. L E D -dioda Ručně je z hasnutá) 
• regulátor je ve stavu regulac e, tz n. ž e rež im  z ob raz ení č íselné ho displeje je ve stavu 
Měření a L E D -dioda Parametry je z hasnutá 

• je připojeno m ě řic í napě tí 
• m ě řic í proud je dostateč ný 

P ři splně ní tě c hto podm ínek  spustí regulátor proc es autom atic k é ho roz poz nání připojení. 
P roc es m ů ž e m ít až  sedm  k rok ů . V  k až dé m  k rok u provede regulátor č tyři m ě řic í pok usy, při nic hž  
postupně  připíná a odpíná 4 stupně . P řednostně  přitom  použ ije stupně  připojené  k  sek c i 
tranz istorovýc h výstupů . P ok ud je nastavený poč et použ itýc h tranz istorovýc h výstupů  (param etr č . 2 8 ) 
m enš í než  4, použ ije i stupně  připojené  k  sek c i relé ovýc h výstupů . 
P řitom  předpok ládá, ž e alespoň  k e dvě m a z  tě c hto stupň ů  je připojen k om penz ač ní k ondenz átor (k  
tranz istorovým  výstupů m  a  k  relé ovým  výstupů m  č . 1  až  4 nesm í b ýt připojeny k om penz ač ní 
tlum ivk y). V  k až dé m  m ě řic ím  pok usu se na č íselné m  displeji postupně  z ob raz í následujíc í dvě  z právy 
: 

1 . č íslo k rok u ve form ě  AfxxAfxxAfxxAfxx (x ...č íslo pok usu) 
2 . výsledek  pok usu ve form ě  např. L1L1L1L1----0000  (viz  tab ulk a z pů sob u připojení T ab . 4) 
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Pokud regulátor naměří v  jednotliv ý c h  p okus ec h  op akov aně s h odné  h odnoty , p ov až uje p řip ojení z a 
roz p oz nané  a dalš í kroky  již  nep rov ádí. Pokud js ou jednotliv á měření v  dané m kroku odliš ná, regulátor 
p rov ede dalš í měřic í krok. 
Pro ú s p ěš né  roz p oz nání p řip ojení mus í b ý t s p lněny  nás ledujíc í p odmínky  : 

• je s p ráv ně nas tav en ty p  měřic íh o nap ětí (fáz ov é /s druž ené , p arametr č . 1 5 ). 
• k v ý s tup ů m tranz is torov é  s ekc e a k relé ov ý m s tup ň ů m č . 1  až  4  js ou p řip ojeny  c elkem  

ales p oň  dv a komp enz ač ní kondenz átory  a k ž ádné mu z  těc h to s tup ň ů  není p řip ojena 
dekomp enz ač ní tlumiv ka 

Po ú s p ěš né m ukonč ení p roc es u automatic ké h o roz p oz nání p řip ojení s e na č ís elné m dis p leji z ob raz í 
na okamž ik ty p  roz p oz nané h o p řip ojení, s kuteč ná h odnota ú č iníku v  s íti a p oté  p řís troj z ah ájí 
regulač ní p roc es , p říp adně s p us tí p roc es  roz p oz nání s tup ň ů  (v iz  dále). 
Pokud s e p roc es  automatic ké h o roz p oz nání p řip ojení nep odaří ú s p ěš ně dokonč it, z ob raz í s e na 
č ís elné m dis p leji b likajíc í z p ráv a F=0F=0F=0F=0  . V tomto p říp adě je nutné  z adat z p ů s ob  p řip ojení ruč ně, 
neb o editac í p arametru č . 1 6  z nov u z adat h odnotu ---------------- ( =  nedefinov áno) a tím v y v olat s p uš tění 
p roc es u automatic ké h o roz p oz nání p řip ojení z nov a. J inak p řejde regulátor do č ekac íh o s tav u a p o 1 5  
minutác h  op akuje p roc es  roz p oz nání p řip ojení automatic ky . 
Proc es  automatic ké h o roz p oz nání p řip ojení lz e kdy koliv  p řeruš it p řep nutím rež imu z ob raz ení 
č ís elné h o dis p leje do s tav u Parametry, tz n. s tis kem tlač ítka P. Po náv ratu z p ět do rež imu z ob raz ení 
okamž itý c h  h odnot b ude s p uš těn p roc es  automatic ké h o roz p oz nání p řip ojení z nov u od z ač átku. 

3.3 Proces automatického rozpoznání proudů stupňů 
R egulátory  js ou s tandardně dodáv ány  s  aktiv ov anou funkc í automatic ké h o roz p oz nání p roudů  s tup ň ů  
( p arametr č . 2 0  nas tav en na h odnotu 1 ). V tomto p říp adě p rov ede regulátor p roc es  automatic ké h o 
roz p oz nání p roudů  s tup ň ů  vždy p ři z ap nutí ( p řiv edení nap ájec íh o nap ětí ) regulátoru. Proc es  mů ž e 
b ý t v y v olán i b ez  p řeruš ení nap ájec íh o nap ětí, a to editac í p arametru č . 2 0  na h odnotu 1  neb o tz v . 
inic ializ ac í regulátoru (v iz  dále). 
A b y  moh l regulátor z ah ájit p roc es  automatic ké h o roz p oz nání p roudů  s tup ň ů , mus í b ý t s p lněny  
nás ledujíc í p odmínky  : 

• č innos t regulátoru není ods tav ena( tz n. L E D -dioda Ručně je z h as nutá) 
• regulátor je v e s tav u regulac e, tz n. ž e rež im z ob raz ení č ís elné h o dis p leje je v e s tav u 
Měření a L E D -dioda Parametry je z h as nutá 

• je p řip ojeno měřic í nap ětí 
• měřic í p roud je dos tateč ný  
• z p ů s ob  p řip ojení měřic íh o U  a I (p arametr č . 1 6 ) je definov án 

Při s p lnění těc h to p odmínek s p us tí regulátor p roc es  automatic ké h o roz p oz nání p roudů  s tup ň ů . 
Proc es  mů ž e mít tři neb o š es t kroků . V kaž dé m kroku regulátor p os tup ně p řip ojí a odp ojí kaž dý  v ý s tup  
( p okud není z árov eň  nas tav en jako p ev ný  v ý s tup , v iz  p arametr č . 2 6 ). Z  v ý s tup ů  tranz is torov é  s ekc e 
s e roz p oz náv á jen tolik s tup ň ů , kolik je nas tav eno v  p arametru č . 2 8 . 
V p rů b ěh u roz p oz náv ac íh o p roc es u regulátor z měří, jak s e p řip ojení a odp ojení s tup ně p rojev í na 
c elkov é m jalov é m p roudu v  s íti. Z  naměřený c h  h odnot urč í p roud p řís luš né h o s tup ně. 
 V kaž dé m měřic ím p okus u s e na č ís elné m dis p leji p os tup ně z ob raz í nás ledujíc í z p ráv y  : 

1 . č ís lo kroku v e formě ACACACAC----xxxx  ( x ...č ís lo kroku ) 
2 . v ý s ledný  naměřený  p roud s tup ně v  amp é rec h . Pokud je z adán p řev od M T P (p arametry  č . 

1 2 , 1 3 ), je z ob raz en p roud s tup ně p římo v  s íti ( tedy  na p rimáru M T P). Pokud není p rimár 
M T P (p arametr č . 1 2 ) definov án, je z ob raz en p roud s tup ně na s ekundáru M T P. 
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Pokud se regulátoru nepodaří zjistit hodnotu stupně, nezobrazí ji. Tento stav nastane v případě, že 
hodnota jalové ho proudu v síti vlivem  zm ěn zátěže znač ně kolísá. 
Po provedení tří kroků  se provede vy hodnoc ení. Pokud jednotlivá m ěření v provedený c h kroc íc h 
posky tují dostateč ně stabilní vý sledky , je proc es rozpoznávání ukonč en. V  opač né m  případě provede 
regulátor dalš í tři kroky . M ezi jednotlivé  trojic e kroků  přitom  zařadí pauzu přibližně 3 0  sekund. 
Podm ínkou pro ú spěš né  rozpoznání proudů  jednotlivý c h stupň ů  je dostateč ně stabilní stav v síti - 
během  zapnutí a vy pnutí přísluš né ho stupně se nesm í jalový  proud zátěže zm ěnit o hodnotu, která je 
srovnatelná nebo dokonc e větš í než hodnota jalové ho proudu testované ho stupně. V  opač né m  
případě je vý sledek m ěření neú spěš ný . 
Po ú spěš né m  ukonč ení proc esu autom atic ké ho rozpoznání stupň ů  zkontroluje regulátor, zda alespoň  
jeden kapac itní stupeň  by l rozpoznán a pokud ano, zahájí regulač ní proc es. V  opač né m  případě 
přejde regulátor do č ekac ího stavu a po 1 5  m inutác h spustí proc es autom atic ké ho rozpoznání proudů  
stupň ů  znova. 
J ednotlivé  rozpoznané  hodnoty  stupň ů  lze zkontrolovat ve vedlejš í větvi param etru č . 2 5 . K ladná 
hodnota proudu znač í kapac itní stupeň , záporná hodnota induktivní stupeň . Pokud se hodnotu 
nepodařilo rozpoznat, zobrazí ú daj ----------------. J ednotlivé  rozpoznané  hodnoty  lze případně ruč ně upravit. 
Doporučení : 

Po kontrole rozpoznaných hodnot stupňů doporučujeme v té to fá zi přepnout hodnotu 
parametru č. 2 0  do hodnoty  0  ( ACACACAC----0000  ). V y pnutím funkce automatické ho rozpozná ní 
stupňů se vy loučí případy  neú spě š né ho rozpozná ní po výpadcích napá jecího napě tí za 
provozu reg ulá toru, které  mohou za nepříznivých provozních podmínek (velké  zatíž ení po 
ob nově  napá jecího napě tí, ry chlé  kolísá ní jalové ho proudu ) nastat. 

Pokud se proc es autom atic ké ho rozpoznání stupň ů  nepodaří ú spěš ně dokonč it, nebo m ezi 
rozpoznaný m i stupni není ani jeden kapac itní, zobrazí se na č íselné m  displeji blikajíc í zpráva C=0C=0C=0C=0  
a zároveň  se aktivuje signalizac e Alarm. V  tom to případě je nutné  zadat hodnoty  jednotlivý c h stupň ů  
ruč ně ( viz popis dále), nebo editac í param etru č . 2 0  znovu zadat hodnotu 1111  ( =  provádět aut. 
rozpoznání) a tím  vy volat spuš tění proc esu autom atic ké ho rozpoznání proudů  stupň ů  znova. 
Proc es autom atic ké ho rozpoznání proudů  stupň ů  lze kdy koliv přeruš it přepnutím  režim u zobrazení 
č íselné ho displeje do stavu Parametry, tzn. stiskem  odpovídajíc ího tlač ítka. Po návratu zpět do 
režim u zobrazení okam žitý c h hodnot bude spuš těn proc es autom atic ké ho rozpoznání proudů  stupň ů  
znovu od zač átku. 
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4. P o p is  fu n k c e  
4.1 Princip regulace 
V re g u lá to ru  N o va r 31 4  R S  p ro b íh a jí s o u b ě ž n ě  a  d o  z n a č n é  m íry  n e z á vis le  d va  re g u la č n í p ro c e s y  : 
tz v. rychlý re g u la č n í p ro c e s  s  tra n z is to ro vý m i vý s tu p y , o vlá d a jíc ím i p o lo vo d ič o vé  s p ín a č e , a  tz v. 
p o m a lý re g u la č n í p ro c e s  s  vý s tu p n ím i re lé , k te ré  s p ín a jí s ty k a č e . 
Rychlý re g u la č n í p ro c e s  s e  s k lá d á  z  fá z e  m ě ře n í a  z  fá z e  vý p o č tu  a  p ro ve d e n í re g u la č n íh o  z á s a h u . 
F re k ve n c e  re g u la č n íc h  z á s a h ů , s te jn ě  ja k o  d o b a  b lo k o vá n í z n o vu z a p n u tí tra n z is to ro vý c h  vý s tu p ů  js o u  
n a s ta vite ln é , a b y  b y lo  m o ž n o  re g u la č n í p ro c e s  p řiz p ů s o b it p o d le  vý k o n u  p o u ž itý c h  ry c h lo vy b íje c íc h  
o d p o rů . S tu p n ě , je jic h ž  ve lik o s t s e  liš í m é n ě  n e ž  o  č tvrtin u  n e jm e n š íh o  s tu p n ě  tra n z is to ro vé  s e k c e , 
p o va ž u je  re g u lá to r z a  ro vn o c e n n é  a  s p ín á  a  o d p ín á  je  k ru h o vě . P ři vý p o č tu  o p tim á ln íh o  re g u la č n íh o  
z á s a h u  je  ro z h o d u jíc í p o u z e  h o d n o ta  k a ž d é h o  re g u la č n íh o  s tu p n ě  (p o č e t s e p n u tí s tu p n ě  s e  
n e s le d u je ). 
Pomalý re g u la č n í p ro c e s  p o m o c í re lé o vý c h  vý s tu p ů  m u s í re s p e k to va t o m e z e n í, d a n á  vla s tn o s tm i a  
ž ivo tn o s tí s ty k a č ů  k o m p e n z a č n íc h  s tu p ň ů . M ě řic í fá z e  s e  p ro vá d í je d e n k rá t z a  s e k u n d u  a  d le  z jiš tě n é  
re g u la č n í o d c h y lk y  a  n a s ta ve n é  d o b y  re g u la c e  (p a ra m e try  č . 2 ,3) s e  říd í č a s o vá n í re g u la č n í fá z e , 
k te rá  s e  m ů ž e  o p a k o va t m a x im á ln ě  je d e n k rá t z a  p ě t s e k u n d . P ři vý p o č tu  re g u la č n íh o  z á s a h u  m u s í b ý t 
re s p e k to vá n a  i d o b a  b lo k o vá n í z n o vu z a p n u tí (p a ra m e tr č . 1 4 ). O p tim á ln í re g u la č n í z á s a h  je  z vo le n  
n e je n  p o d le  h o d n o t s tu p ň ů , a le  i z  h le d is k a  p o č tu  s e p n u tí d a n é h o  s tu p n ě , d o b y  o d  p o s le d n íh o  
o d e p n u tí a  c e lk o vé h o  p o č tu  p ře p n u tí v re g u la č n ím  z á s a h u . 
V o p tim á ln ím  p říp a d ě  te d y  p ro b íh á  ty p ic k ý  re g u la č n í p ro c e s  ta k to  : m e n š í o d c h y lk y  ú č in ík u  
vy k o m p e n z u je  b ě h e m  z lo m k ů  s e k u n d y  rychlý p ro c e s  a  p ro  p o m a lý p ro c e s  s e  te n to  s ta v je ví ja k o  
vy k o m p e n z o va n ý , ta k ž e  s ta v vý s tu p n íc h  re lé  s e  n e m ě n í. V p říp a d ě  vz n ik u  vě tš í o d c h y lk y  ú č in ík u , n e ž  
o d p o víd á  re g u la č n í k a p a c itě  s tu p ň ů  tra n z is to ro vé  s e k c e , s e  s ta v tra n z is to ro vý c h  vý s tu p ů  d o s ta n e  n a  
„d o ra z “ (vš e c h n y  s e p n u té  n e b o  o d e p n u té ). P o m a lý p ro c e s  vy h o d n o tí vz n ik lo u  re g u la č n í o d c h y lk u  a  
z a č n e  s e  o d p o č ítá va t re g u la č n í d o b a  to h o to  p o m a lé h o  re g u la č n íh o  p ro c e s u  (lz e  s le d o va t v p a ra m e tru  
č . 4 6 ). P o  je jím  u p ly n u tí s e  p ro ve d e  re g u la č n í z á s a h  p o m o c í re lé o vý c h  vý s tu p ů . 
R e g u la č n í z á s a h  p o m a lé ho  re g u la č n íh o  p ro c e s u  s e  p ro ve d e  ta k , a b y  vy k o m p e n z o va n é h o  s ta vu  b y lo  
d o s a ž e n o  p ři s o u č a s n é m  p řip o je n í p řib liž n ě  p o lo vin y  k o m p e n z a č n í k a p a c ity  s tu p ň ů  tra n z is to ro vé  
s e k c e . V to m to  o p tim á ln ím  s ta vu  je  p a k  rychlý p ro c e s  s c h o p e n  z a re a g o va t n a  z m ě n u  ú č in ík u  v s íti 
v o b o u  p o la ritá c h . 
Vý jim k u  z  u ve d e n é h o  p o p is u  tvo ří s ta v, k d y  je  p o tře b a  p o u z e  m a lý  k o m p e n z a č n í vý k o n .P o k u d  je  
o k a m ž itý  p o tře b n ý  k o m p e n z a č n í vý k o n  m e n š í, n e ž  c e lk o vá  k o m p e n z a č n í k a p a c ita  tra n z is to ro vý c h  
vý s tu p ů , re g u la č n í z á s a h  p o m a lé ho  re g u la č n íh o  p ro c e s u  s e  p ro vá d í n a  p ro s té  d o k o m p e n z o vá n í (te d y  
n ik o liv n a  s tře d  k o m p e n z a č n í k a p a c ity  tra n z is to ro vý c h  vý s tu p ů ). 

4.2 Nastavení regulátoru 
P ro  d o s a ž e n í o p tim á ln íh o  z p ů s o b u  re g u la c e  p o d le  c h a ra k te ru  re g u lo va n é  z á tě ž e  o b s a h u je  re g u lá to r 
řa d u  p a ra m e trů , k te ré  o vlivň u jí je h o  fu n k c i. P ře h le d  p a ra m e trů  je  u ve d e n  v T a b . 3. N á s le d u jíc í k a p ito ly  
p o p is u jí vý z n a m  je d n o tlivý c h  p a ra m e trů  a  z p ů s o b  je jic h  e d ita c e . 
4.2.1 E d ita c e  p a r a m e tr ů  
P a ra m e try  re g u lá to ru  js o u  p ři e x p e d ic i n a s ta ve n y  n a  s ta n d a rd n í h o d n o ty  d le  T a b . 3. 
P ro  d o s a ž e n í o p tim á ln íh o  z p ů s o b u  re g u la c e  vz n ik á  n ě k d y  n u tn o s t n ě k te ré  h o d n o ty  u p ra vit d le  
k o n k ré tn íc h  p o ž a d a vk ů ; v o s ta tn íc h  p říp a d e c h  je  p ři in s ta la c i n u tn é  z a d a t a s p o ň  ty p  m ě řic íh o  n a p ě tí 
(fá z o vé /s d ru ž e n é ) a  n o m in á ln í h o d n o tu  s e k u n d á ru  M T P  (5 A /1 A ). 
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Pro zabránění neodborné manipulace může být editace parametrů reg ulátoru zablok ov ána a v  tomto 
případě v y žaduje předch ozí zadání h es la (v iz dále). Pok ud je editace parametrů uv olněna, prov ádí s e 
nás ledov ně: 

1 . Přepnout reg ulátor do režimu zobrazení parametrů s tis k em tlač ítk a P (parametry ) 
2 . Pos tupným s tis k em tlač ítek  ↑↑↑↑, ↓↓↓↓  zobrazit parametr, k terý ch ceme editov at 
3 . S tis k nout tlač ítk o P (parametry ) a držet h o s tis k nuté tak  dlouh o, až s e ú daj na dis pleji 

rozblik á 
4 . T lač ítk o P poté uv olnit a tlač ítk y ↑↑↑↑, ↓↓↓↓  nas tav it požadov anou h odnotu. U  něk terých  ú dajů 

lze při tom v y užít automatick é zv y š ov ání, res p. s nižov ání editov ané h odnoty , k terá s e 
v y v olá trv alým s tis k em tlač ítk a ↑↑↑↑, res p. ↓↓↓↓. 

5 . Po dos ažení požadov ané h odnoty  s tis k nout tlač ítk o P. N as tav ená h odnota je 
zaznamenána do paměti reg ulátoru, ú daj na dis pleji přes tane blik at a editace je tím 
uk onč ena. 

4.2.1.1 Uvolnění / zablokování editace parametrů 
Při dodáv ce js ou reg ulátory  nas tav eny  v  „odblok ov aném“ s tav u, tzn. že parametry  lze editov at ih ned 
po přiv edení napájecíh o napětí bez předch ozíh o zadání h es la. Po uv edení do prov ozu lze editaci 
parametrů „zablok ov at“ a tím zabezpeč it reg ulátor proti případné neopráv něné manipulaci. 
Informace o tom, zda je editace uv olněna nebo zablok ov ána, lze s ledov at v  parametru č . 0 0 . M ůže 
obs ah ov at ty to ú daje : 

HE=HE=HE=HE=---- .........h es lo dos ud nezadáno, editace parametrů zablok ov ána 
HE=AHE=AHE=AHE=A ........h es lo by lo s práv ně zadáno, lze editov at parametry  

S tav  uv olnění nebo zablok ov ání editace je v  reg ulátoru uch ov án i při v ýpadk u napájení. 
V  případě, že h es lo dos ud neby lo s práv ně zadáno, nelze parametry  přís troje měnit. Z adání h es la s e 
prov ádí obdobným způs obem jak o editace parametru reg ulátoru : 

1 . Přepnout reg ulátor do režimu zobrazení parametrů s tis k em tlač ítk a P (parametry ). 
(reg ulátor přitom nes mí být v e s tav u Ručně ) a zobrazit parametr č . 0 0 . 

2 . S tis k nout tlač ítk o P a držet h o s tis k nuté tak  dlouh o, až s e pos lední znak  na dis pleji 
rozblik á. N a mís tě pos ledníh o znak u s e přitom zobrazí č ís lo v  interv alu 0  až 9 . Pro s nazš í 
v y s v ětlení předpok ládejme, že s e zobrazí napřík lad č ís lo 5 , tak že na dis pleji bude 
zobrazen ú daj HE=5HE=5HE=5HE=5  a č ís lo 5555 bude blik at. 

3 . Prov és t nás ledující s ek v enci č ty ř s tis k ů tlač ítek  : ↓↓↓↓ ,↑↑↑↑, ↑↑↑↑, ↓↓↓↓.  J es tliže tedy  na pos ledním 
mís tě dis pleje by la zobrazena h odnota 5555 , pos tupně s e změní na 4444 -5555 -6666 -5555 , 
tak že po této s ek v enci je zobrazena s tejná h odnota, jak o pův odně. 

4 . S tis k nout tlač ítk o P. N a dis pleji s e objev í ú daj HE=AHE=AHE=AHE=A , indik ující s práv né zadání h es la, 
a je tedy  možné prov ádět editaci parametrů. 

H odnotu č ís la, zobrazov anéh o při zadáv ání h es la, v olí reg ulátor náh odně a pro s práv né zadání h es la 
je nepods tatná (s louží na „zmatení nepřítele“). D ůležitá je pouze přes ná pos loupnos t uv edených  
s tis k ů tlač ítek . 
Po s práv ném zadání h es la je uv olněna editace parametrů reg ulátoru do té doby , dok ud není obs luh ou 
opět zablok ov ána. S tav  uv olnění nebo zablok ov ání je uch ov án i při v ýpadk u napájecíh o napětí. 
Z ablok ov ání editace parametrů nas tane po (ú my s lném) zadání jak ék oliv  nes práv né s ek v ence tlač ítek  
při editaci h es la. 
4.2.2 P a r a m e tr  č . 0 1 /0 7  - p o ž a d o v a n ý  ú č in ík  
H odnotu požadov anéh o ú č iník u pro tarif č .1 (parametr č .0 1 ), res p. pro tarif č .2  (parametr č . 0 7 ) lze 
nas tav it v  rozs ah u 0 ,8 0  induk tiv ních  až 0 ,9 0  k apacitních . 
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4.2.3 P a r a m e tr  č . 0 2/0 8  - d o b a  r e g u la c e  r e lé o v é  s e k c e  v  o b la s ti n e d o k o m p e n z o v á n í 
Hodnotu pro tarif č.1(parametr č.02), resp. pro tarif č.2 (parametr č. 08) lze nastavit na hodnotu 5-10-
15-20-3 0-6 0-120-180-3 00-6 00-1200 sek und. N astavená  hodnota určuje četnost reg ulačníc h zá sahů  
při ná sledujíc íc h podmínk á c h : 

• ok amž itý  ú činík  je „induk tivně jš í“ než  pož adovaný , tzn. je nedok ompenzová no 
• rozdíl ok amž ité  hodnoty  jalové ho proudu v síti a optimá lní hodnoty , odpovídajíc í 

nastavené mu pož adované mu ú činík u ( =  reg ulační odc hy lk a) je prá vě  rovna proudu 
nejmenš ího k apac itního stupně  relé ové  sek c e (C /k ) 

P ok ud je tedy  hodnota parametru nastavena např. na hodnotu 180 a v síti nastanou uvedené  
podmínk y , reg ulá tor provede k až dý c h 180 sek und vý počet optimá lního způ sob u k ompenzac e a 
provede reg ulační zá sah. 
U vedená  dob a se zk rac uje ú mě rně  ok amž ité  reg ulační odc hy lc e, a to s druhou moc ninou pomě ru 
reg ulační odc hy lk y  k  hodnotě  nejmenš ího k apac itního stupně  relé ové  sek c e (C /k ). N arů stajíc í 
reg ulační odc hy lk a mů ž e sníž it tuto hodnotu až  na minimá lní hodnotu dob y  reg ulac e 5 sek und. 
N aopak , pok ud je reg ulační odc hy lk a menš í než  proud nejmenš ího k apac itního stupně  relé ové  sek c e 
(C /k ), prodluž uje se dob a reg ulac e na dvojná sob ek . P ok ud reg ulační odc hy lk a dá le k lesne pod ½  té to 
hodnoty , reg ulační zá sah se neprová dí. 
4.2.4 P a r a m e tr  č . 0 3/0 9  - d o b a  r e g u la c e  r e lé o v é  s e k c e  v  o b la s ti p ř e k o m p e n z o v á n í 
Hodnotu pro tarif č.1 (parametr č.03 ), resp. pro tarif č.2 (parametr č. 09 ) lze nastavit na hodnotu 5-10-
15-20-3 0-6 0-120-180-3 00-6 00-1200 sek und. N astavená  hodnota určuje četnost reg ulačníc h zá sahů  
ob dob ně  jak o vý š e popsaný  parametr č. 02/08 s tím rozdílem, ž e se uplatň uje pouze v případě , ž e 
ok amž itý  ú činík  je „k apac itně jš í“ než  pož adovaný , tzn. je přek ompenzová no. 
V liv změ ny  dob y  reg ulac e v zá vislosti na velik osti reg ulační odc hy lk y  je shodný  jak o u vý š e 
uvedené ho parametru č. 02/08. 
4.2.5  P a r a m e tr  č . 0 6  - fu n k c e  2. ta r ifu  
R eg ulá tor N ovar 3 14  R S  umož ň uje změ nu vý š e popsaný c h zá k ladníc h reg ulačníc h parametrů  v 
prů b ě hu reg ulac e na zá k ladě  vně jš ího sig ná lu. P ro tuto funk c i je vy b aven vstupem pož adavk u 2. 
tarifu, k terý  lze ak tivovat přilož ený m napě tím. 
P omoc í parametru č. 6  zvolit, zda se má  pož adavek  2. tarifu vů b ec  vy hodnoc ovat. S tandardně  je 
reg ulá tor nastaven tak , ž e pož adavek  2. tarifu se nevy hodnoc uje. P arametr č. 6  je nastaven na 
hodnotu 0 a při reg ulačním proc esu se z vý š e popsaný c h parametrů  uplatň ují pouze parametry  č. 1 až  
3 ; parametry  č. 7  až  9  jsou v tomto případě  nevý znamné  a ani se proto nezob razují. 
P ok ud nastavíme hodnotu parametru na hodnotu 1 1 1 1 ,  začne reg ulá tor vstup pož adavk u 2. tarifu 
vy hodnoc ovat a dle jeho ok amž ité  hodnoty  použ ije sadu parametrů  č. 1 až  3 , neb o 7  až  9 . V  tomto 
případě  je ú daj parametru t2=1t2=1t2=1t2=1  . D esetinná  tečk a za posledním znak em přitom indik uje, zde je 
pož adavek  2. tarifu prá vě  ak tivní - pok ud je zhasnutá , pož adavek  2. tarifu není ak tivní a uplatň ují se 
tak  parametry  pro 1. tarif. N aopak , svítíc í tečk a sig nalizuje ak tivní pož adavek  2. tarifu a reg ulá tor tedy  
použ ívá  nastavené  parametry  pro 2. tarif.  
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Tab. 3 : P aram e try  re g u lá to ru  
č. V ý z n a m  R o z s a h  n a s ta v e n í K ro k  

n a s t. 
S ta n d . 
h o d n . 

P o z n á m k a  
0 u v o ln ě n í e d ita c e  (h e s lo ) - / A - A viz popis zablokování editace parametrů  
1 p o ž a d o v a n ý  ú č in ík  (ta rif 1) 0,80 in d . a ž  0,9 0 k a p . 0.01 0,9 8 in d .  
2 d o b a  re g u la c e  re lé o v é  s e k c e  p ři 

n e d o k o m p e n z o v á n í (ta rif 1) 
5-10-15-2 0-3 0-6 0-12 0-180-
3 00-6 00-12 00 s e k . 

- 180 P latí pou ze pro relé ovou  sekci. 

3 d o b a  re g u la c e  re lé o v é  s e k c e  p ři 
p ře k o m p e n z o v á n í (ta rif 1) 

5-10-15-2 0-3 0-6 0-12 0-180-
3 00-6 00-12 00 s e k . 

- 3 0 P latí pou ze pro relé ovou  sekci. 

6 v y h o d n o c o v o v á n í ta rifu  č .2 0 (n e ) - 1 (a n o ) - 0 (n e ) P ou ze u  reg u látorů řady  2 x x  
7 p o ž a d o v a n ý  ú č in ík  (ta rif 2) 0,80 in d . a ž  0,9 0 k a p . 0,01 0,9 8 in d . P oku d nezvoleno vy h odnocení 2 . tarifu , nezobrazu je se. 
8 d o b a  re g u la c e  re lé o v é  s e k c e  p ři 

n e d o k o m p e n z o v á n í (ta rif 2) 
5-10-15-2 0-3 0-6 0-12 0-180-
3 00-6 00-12 00 s e k . 

- 180 P oku d nezvoleno vy h odnocení 2 . tarifu , nezobrazu je se. 
P latí pou ze pro relé ovou  sekci. 

9 d o b a  re g u la c e  re lé o v é  s e k c e  p ři 
p ře k o m p e n z o v á n í (ta rif 2) 

5-10-15-2 0-3 0-6 0-12 0-180-
3 00-6 00-12 00 s e k . 

- 3 0 P oku d nezvoleno vy h odnocení 2 . tarifu , nezobrazu je se. 
P latí pou ze pro relé ovou  sekci. 

12 n o m in á ln í h . p rim á ru  M T P  5 - 9 9 50 A 5 n e d e fin o v á n   
13 n o m in á l. h . s e k u n d á ru  M T P  1 A - 5 A - 5 N astavená h odnota je zach ována i při inicializaci 

reg u látoru . 
14  d o b a  b lo k o v á n í z n o v u z a p n u tí 

re lé o v ý c h  v ý s tu p ů  
5-10-2 0-3 0-6 0-12 0-3 00-6 00-
12 00 s e k u n d  

- 2 0 P latí pou ze pro relé ovou  sekci. 

15  ty p  m ě řic íh o  n a p ě tí - fá z o v é  n e b o  
s d ru ž e n é  

F /A(F A) - F /F (S D ) - F /N (F A) P ro správnou  fu nkci au tomatické h o rozpoznání 
připojení nu tno zadat správně  tento parametr. 
N astavená h odnota je zach ována i při inicializaci 
reg u látoru . 

16 z p ů s o b  p řip o je n í U  a  I 6  k o m b in a c í - n e d e fin o v á n  viz popis parametru  
20 a u to m a tic k é  ro z p o z n á n í p ro u d ů  

je d n o tliv ý c h  s tu p ň ů  
0 (n e ) - 1 (a n o ) - 1 (a n o ) A u t. rozpoznání probě h ne teh dy , poku d přepneme z 

h odnoty  0  do 1  a při nastavené  h odnotě  1  vž dy  při 
zapnu tí reg u látoru . 

21 s p ín a c í p ro g ra m  re lé o v é  s e k c e  12  ty p ic k ý c h  k o m b in a c í - n e d e fin o v á n  0 ...individu ální nastavení stu pň ů. P oku d je  zvoleno 
au tomatické  rozpoznání stu pň ů, nezobrazu je se. 

22 p ro u d  n e jm e n š íh o  k o n d e n z á to ru  
re lé o v é  s e k c e  (h o d n o ta  C /k  
p ře p o č íta n á  n a  p rim á r M T P ) 

(0,01 - 2  A) x  p ře v o d  M T P  0,01 n e d e fin o v á n  H odnota na primární straně  M T P  - poku d není zadána 
nominální h odnota primáru  M T P , zobrazu je prou d na 
seku ndární straně  M T P . P oku d je  zvoleno au tomatické  
rozpoznání stu pň ů, nezobrazu je se. 

23 p o č e t k o n d e n z á to rů  re lé o v é  
s e k c e  

1 - 8 - 8 P oku d je  zvoleno au tomatické  rozpoznávání stu pň ů, 
nezobrazu je se. 

24  p o č e t tlu m iv e k  re lé o v é  s e k c e  0 - 7  - 0 P oku d je  zvoleno au tomatické  rozpoznávání stu pň ů, 
nezobrazu je se. 

25  p ro u d  je d n o tliv ý c h  s tu p ň ů  (0,01 - 8 A) x  p ře v o d  M T P  0,01 n e d e fin o v á n  P ro kondenz. stu pně  kladný , pro tlu mivky  záporný . 
26 p e v n é  s tu p n ě  re g u la č n í / 0 / 1 - v š e c h n y  re g u la č n í  
27 m e z n í ú č in ík  p ro  re g u la c i 

tlu m iv k o u  
0,80 in d . a ž  0,9 0 k a p . 0,01 n e d e fin o v á n  P oku d h odnota nedefinována, reg u lace pomocí tlu mivek 

se neprovádí. 
28 p o č e t k o n d e n z á to rů  tra n z is to ro v é  

s e k c e  
1 - 6  - 0 M u sí bý t vž dy  nastaveno ru č ně . N astavená h odnota je 

zach ována i při inicializaci reg u látoru . 
29 ry c h lo s t re g u la c e  a  d o b a  

b lo k o v á n í z n o v u z a p n u tí 
tra n z is to ro v é  s e k c e  

1 a ž  5 re g u l. z á s a h ů  z a  s e k . 
0,2  a ž  10 s e k u n d  

- 1 z a  s e k u n d u  
10 s e k u n d  

P latí pou ze pro tranzistorovou  sekci. 

30 n a s ta v e n í a la rm u  0 / p o u z e  s ig n a liz a c e  /p o u z e  
a k c e / s ig n a liz a c e  i a k c e  

- s ig n a liz a c e  a  a k c e  
o d  p o d p ro u d u , 
z trá ty  n a p . s ig n á lu  
a  c h y b y  s tu p n ě  

P řeh led stavů : 
1 ...podprou d                              5 ...h armonické  zkreslení 
2 ...nadprou d                              6 ...překroč ení p. sepnu ti 
3 ...ch y ba kompenzace              8 ...zpě tné  napájení 
4 ...ztráta napě ťové h o sig nálu    9 ...ch y ba stu pně  

31 lim it T H D  (p ro  a la rm ) 0,5 - 3 00 %  0,5 2 0 N ení-li nast. alarm od lim.T H D , nezobrazeno. 
32 lim it p o č tu  s e p n u tí (a la rm ) 10.000 - 2 ,000.000 10.000 1000.000 N ení-li nast. alarm od limitu  poč tu  sepnu tí, nezobrazu je 

se. P latí pou ze pro relé ovou  sekci. 
33 a d re s a  p řís tro je  (d á lk .k o m .) 1 – 2 55 1 1 P ro přístroje bez dálk. kom.  nezobrazeno. N astavená 

h odnota je zach ována i při inicializaci reg u látoru . 
34  k o m . ry c h lo s t (d á lk . k o m .) 6 00 - 9 6 00 B d  - 9 6 00 dtto 
35  k o m . p ro to k o l (d á lk . k o m .) K M B (P 0) / M o d b u s -R T U (P 1) - K M B (P 0) P ro přístroje bez dálk. kom.  nezobrazeno. 
4 0 o k a m ž itý  s ta v  a la rm u     S ig nalizu je právě  aktivní stav alarmu . 
4 1 m in im á ln í z a z n . ú č in ík     F u nkč ní od zatíž ení 1 0 %  vý š e. 
4 2 m a x im á ln í z a z n . T H D     F u nkč ní od zatíž ení 1 0 %  vý š e. 
4 3 m a x .h o d n o ta  h a rm o n ic k ý c h  

s lo ž e k  (3.-5 .-7.-11.-13.-17) 
   F u nkč ní od zatíž ení 1 0 %  vý š e. 

4 4  p o č e t s e p n u tí s tu p ň ů  ( v  tis íc íc h )     R ozsah  zobrazení 0 ,0 0 1  až  9 9 9 9 . P ou ze pro relé ovou  
sekci. 

4 5  p o ru c h o v ý  s ta v  p řís tro je      
4 6 o k a m ž . s ta v  d o b y  re g u la c e     D oba do dalš íh o reg u l. zásah u  relé ové  sekce v sec. 
4 7 d o b a  s e p n u tí s tu p ň ů  (v  tis . h o d in )     R ozsah  zobrazení 0 ,0 0 1  až  1 3 0  
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4.2.6 P a r a m e tr  č . 1 2,1 3  - p ř e v o d  m ě ř ic íh o  tr a n s fo r m á to r u  p r o u d u  (M T P ) 
Parametrem číslo 12 lze nastavit nominální primární hodnotu MTP v jednotkách ampér. Hodnota je 
nastavitelná v rozsahu 5 až  9 9 50 . 
S tandardně  je tento parametr (č. 12) nedefinován (zob razí se ú daj ----------------  ). V  tomto případě  jsou 
vš echny  hodnoty , které mají vý znam proudu, tedy  mě řené hodnoty  okamž itého efektivního, činného a 
jalového proudu a dále hodnota C /k (parametr č. 22) a proudy  jednotlivý ch stupň ů  (parametr č. 25) 
zob razovány  ve velikosti, ve které se transformují na sekundární stranu MTP. N astavená hodnota 
parametru nemá ž ádný  vliv na reg ulační funkci reg ulátoru - ovlivň uje pouze zob razené hodnoty , které 
mají vý znam proudu. 
Parametrem č. 13 se volí sekundární nominální proud MTP. L ze zvolit hodnotu 5A  neb o 1A . Pozor !!! 
N a  rozd íl od  p a ra m e tru  č . 1 2  m u s í b ý t te n to p a ra m e tr p ro ř á d n ou  č in n os t re g u lá toru  s p rá v n ě  
n a s ta v e n  ! D le tohoto parametru a okamž ité hodnoty  proudu určuje reg ulátor, zda není proudový  
vstup přetíž en, a případně  mů ž e dojít k než ádoucímu odstavení reg ulátoru, neb o naopak neb ude toto 
pož adované odstavení reg ulátoru funkční (viz popis parametru č. 30 ,  alarm od nadproudu). 
N astavená hodnota parametru č.13 zů stane zachována i při tzv. inicializaci reg ulátoru (viz popis dále). 
4.2.7  P a r a m e tr  č . 1 4 - d o b a  b lo k o v á n í z n o v u z a p n u tí r e lé o v ý c h  v ý s tu p ů  
S louž í pro zab ezpečení dostatečného vy b ití kondenzátorového stupně  před opě tovný m zapnutím. 
Mů ž e b ý t nastavena na hodnotu 5, 10 , 20 , 30 , 60 , 120 , 30 0 , 60 0  a 120 0  sekund. 
4.2.8  P a r a m e tr y  č . 1 5 ,1 6 - ty p  a  z p ů s o b  p ř ip o je n í m ě ř ic íh o  n a p ě tí 
Parametr č. 15 určuje zda připojené mě řicí napě tí je fázové ( U=FAU=FAU=FAU=FA ,  standardní hodnota), neb o 
sdruž ené ( U=SDU=SDU=SDU=SD ). Pokud je mě řicí napě tí připojeno na opačné straně  napájecího transformátoru, 
než  mě řicí proud, je třeb a hodnotu ty pu připojení nastavit podle ty pu transformátoru – viz popis ve 
zvláš tní kapitole níž e. 
Pa ra m e tr ty p u  p ř ip oje n í m u s í (č . 1 5 ) b ý t p ř i in s ta la c i v  k a ž d é m  p ř íp a d ě  s p rá v n ě  n a s ta v e n , a to i 
tehdy , pokud předpokládáme spuš tě ní procesu automatického rozpoznání připojení. V  opačném 
případě  b ude mě řený  ú činík vy hodnocován chy b ně  ! 
N astavená hodnota parametr ty pu připojení (č.15) zů stane zachována i při tzv. inicializaci reg ulátoru 
(viz popis dále). 
Parametr č. 16 určuje způ sob  připojení mě řicího napě tí vzhledem k mě řicímu proudu, resp. mezi jaké 
fáze neb o střední (nulový ) vodič je zapojeno mě řicí napě tí. Předpokládá se, ž e MTP je ve fázi 1 a jeho 
orientace (svorky  k,l) odpovídá skutečné orientaci zdroj-spotřeb ič. Z pů sob  připojení mě řicího napě tí je 
určen jednou ze š esti komb inací dle Tab . 4. 

T ab . 4 : Z p ů s o b  p řip o je ní m ě řicíh o  nap ě tí 
Mě řicí napě tí fázové -U=FAU=FAU=FAU=FA Mě řicí napě tí sdruž ené - U=SDU=SDU=SDU=SD 
č. Z pů sob  připojení č. Z pů sob  připojení 
1 L1L1L1L1----0000    1 L1L1L1L1----L2L2L2L2    

2 L2L2L2L2----0000    2 LLLL2222----L3L3L3L3    

3 L3L3L3L3----0000    3 L3L3L3L3----L1L1L1L1    

4 0000----L1L1L1L1    4 L2L2L2L2----L1L1L1L1    

5 0000----L2L2L2L2    5 L3L3L3L3----L2L2L2L2    

6 0000----L3L3L3L3    6 L1L1L1L1----L3L3L3L3    

Poznámky  : 
• předpokládá se, ž e MTP je ve fázi 1 a jeho orientace (svorky  „k“,“l“) odpovídá skutečné 

orientaci zdroj-spotřeb ič 
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• způsob připojení je udán jako „x-y “, kde „x“ urč uje fázi připojenou ke svorc e reg ulátoru 
označ ené  L1 a „y “  fázi připojenou ke svorc e reg ulátoru L2/N (0  znač í střední vodič = nulák) 

P okud zadám e h odnotu způsobu připojení jako nedefinovanou (ú daj ---------------- ), spustí se proc es 
autom atic ké h o rozpoznání připojení. P ři zm ě ně  ty pu připojení (fázové /sdruž ené  napě tí, par. č . 1 5 ) se 
autom atic ky  nastaví způsob připojení (param etr č . 1 6 ) na nedefinovanou h odnotu. 
4.2.8.1 Nastavení typu připojení při měření na opačných stranách napájecího 
transformátoru 
P okud je m ě řený  proudový  sig nál odebírán z opač né  strany  napájec íh o transform átoru, než  m ě řený  
napě ťový  sig nál, je pro správné  nastavení param etru č . 1 5  rozh odujíc í tzv. hodinový úhel 
tra ns form á toru . T ato h odnota urč uje ú h el vektorů napě tí m ezi odpovídajíc ím i fázem i prim árníh o a 
sekundárníh o vinutí. H odinový  ú h el m ůž e bý t v rozsah u 0  až  1 1  – tom u odpovídajíc í fázový  ú h el je 
v rozsah u 0  až  3 3 0  stupň ů (s krokem  po třic eti stupníc h ). 
Z a předpokladu, ž e m ě řený  napě ťový  sig nál je připojen v s o u la d u  s ty pem  transform átoru ( tzn. při 
zapojení do h vě zdy  je k reg ulátoru připojeno fázové  m ě řic í napě tí, nebo při zapojení do trojú h elníka je 
připojeno sdruž ené  m ě řic í napě tí), je třeba nastavit při s u d é  h odnotě  h odinové h o ú h lu ty p připojení 
fá z o vé , při lic h é  h odnotě  h odinové h o ú h lu ty p připojení s d r u ž e n é . 
P okud je m ě řený  napě ťový  sig nál připojen v p r o tik la d u  s ty pem  transform átoru, platí pravidlo opač né  
: při s u d é  h odnotě  h odinové h o ú h lu je třeba nastavit ty p připojení s d r u ž e n é , při lic h é  h odnotě  
h odinové h o ú h lu ty p připojení fá z o vé . 
U rč ení param etru č . 1 5  vy svě tlím e na praktic ký c h  příkladec h  : 
Příklad 1 : 
M á bý t realizována kom penzac e odbě ru, napájené h o přes transform átor „D y 1 “, přič em ž  sdruž ené  
m ě řic í napě tí bude odebíráno z prim ární strany  ( „D “, tedy  zapojené  do trojú h elníka) a m ě řic í proudový  
sig nál z M T P  na sekundární straně  transform átoru („y “, tedy  zapojené  do h vě zdy ). 
U rč ení ty p u  p řip ojení (p a ra m etru  č . 1 5 ) : 

1 . P rim ární strana transform átoru je zapojena do trojú h elníka a k reg ulátoru bude připojeno 
sdruž ené  prim ární napě tí (obvy kle přes M T N  s nom inálním  vý stupním  napě tím  1 0 0 V stř.) - 
m ě řic í napě tí bude tedy  připojeno v s o u la d u  s ty pem  transform átoru. 

2 . J elikož  m ě řic í napě tí je připojeno v s o u la d u  s ty pem  transform átoru, a h odinový  ú h el 
transform átoru („1 “) je lic h ý , nastavím e ty p připojení m ě řic íh o napě tí na h odnotu s d r u ž e n é . ( 
pokud by  h odinový  ú h el by l sudý , nebo pokud by  m ě řic í napě tí neby lo připojeno v souladu 
s ty pem  transform átoru, nastavili by c h om  h odnotu fá z o vé ) 

Příklad 2 : 
M á bý t realizována kom penzac e odbě ru, napájené h o přes transform átor „Y y 6 “, přič em ž  jako m ě řené  
napě tí bude použ ito sdruž ené  napě tí ze sekundární strany  ( „y “, tedy  zapojené  do h vě zdy ) a m ě řený  
proudový  sig nál z M T P  na prim ární straně  transform átoru („Y “, tedy  rovně ž  zapojené  do h vě zdy ). 
U rč ení ty p u  p řip ojení (p a ra m etru  č . 1 5 ) : 

1 . S ekundární strana transform átoru je zapojena do h vě zdy , ale k reg ulátoru připojím e 
sdruž ené  sekundární napě tí - m ě řic í napě tí bude tedy  připojeno v p r o tik la d u  ty pu zapojení 
transform átoru.  

2 . M ě řic í napě tí je připojeno v p r o tik la d u  s ty pem  transform átoru a h odinový  ú h el 
transform átoru („6 “) je sudý , takž e param etr č . 1 5  nastavím e na h odnotu s d r u ž e n é . ( pokud 
by  m ě řic í napě tí by lo připojeno v souladu s ty pem  transform átoru, nastavili by c h om  h odnotu 
fá z o vé ) 

P ři poc h y bnostec h  o správnosti urč ení ty pu připojení je vh odné  experim entální ově ření : po 
autom atic ké m  rozpoznání připojení lze obvy kle porovnat, zda h odnota ú č iníku, indikovaná 
reg ulátorem , odpovídá ú dajům  na fakturač ním  elektrom ě ru (pom ě ru otáč ek č inné h o a jalové h o 
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elektroměru). Při nesouladu je třeba nastavit hodnotu ty p u p řip ojení na op ač nou a kontrolní p roc es 
op akovat. 
4.2.9 P a r a m e tr  č . 20  - a u to m a tic k é  r o z p o z n á v á n í p r o u d ů  s tu p ň ů  
R eg ulá tory  jsou standardně dodá vá ny  s aktivovanou funkc í automatic ké ho roz p oz ná ní p roudů  stup ň ů  
(p arametr č . 20  nastaven na hodnotu1, ú daj AC=1AC=1AC=1AC=1  ). V  tomto p říp adě p rovede reg ulá tor p roc es 
automatic ké ho roz p oz ná ní p roudu stup ň ů  v ž d y  p ři z ap nutí (p řivedení nap á jec ího nap ětí) reg ulá toru. 
Proc es mů ž e bý t vy volá n i bez  p řeruš ení nap á jec ího nap ětí, a to editac í p arametru č . 20  na hodnotu 1 
nebo tz v. inic ializ ac í reg ulá toru (viz  dá le). 
V  p říp adě nastavení automatic ké ho roz p oz ná vá ní stup ň ů  nemá  smy sl nastavovat p arametry  č . 21 až  
24 a p roto se ty to p arametry  nez obraz ují. 
A utomatic ké  roz p oz ná vá ní p roudů  stup ň ů  lz e vy řadit z  funkc e nastavením p arametru č . 20  na hodnotu 
0000 . V  tomto p říp adě je nutné  z adat hodnoty  stup ň ů  p omoc í p arametrů  č .21 až  24. 
Z e stup ň ů , p řip ojený c h k tranz istorové  sekc i, se roz p oz ná vá  jen tolik, kolik je nastaveno v p arametru 
č . 28. T uto hodnotu je p roto nutno nastavit ruč ně p ři instalac i. N astavená  hodnota z ů stane z ac hová na 
i p ři tz v. inicializaci reg ulá toru (viz  p op is dá le). 
4.2.1 0  P a r a m e tr  č . 21 , 22 - s p ín a c í p r o g r a m  a  h o d n o ta  n e jm e n š íh o  k o n d e n z á to r u  
r e lé o v é  s e k c e  (IMIN, r e s p . C /k ) 
Pokud je funkc e automatic ké ho roz p oz ná vá ní p roudů  stup ň ů  vy řaz ena, lz e z adat hodnoty  jednotlivý c h 
stup ň ů  relé ové  sekc e p omoc í těc hto p arametrů  (netý ká  se to stup ň ů  tranz istorové  sekc e, ty  lz e ruč ně 
nastavit p ouz e individuá lně v p arametru č . 25 !) 
Parametr č . 21 udá vá  sp ínac í p rog ram, který  sp ec ifikuje p oměr hodnot jednotlivý c h kondenz á torový c h 
stup ň ů  té to sekc e. M ů ž e bý t nastaven na jednu z  p ředvolený c h kombinac í dle T ab. 5. 
K ondenz á tory  musí bý t p řip ojeny  v p ořadí dle z volené ho sp ínac ího p rog ramu k relé ový m vý stup ů m 
reg ulá toru p ostup ně tak, aby  kondenz á tor s nejniž š í vahou by l p řip ojen k vý stup u č . 1. Poč et 
p řip ojený c h kondenz á torů  je nutno z adat v p arametru č . 23. Pokud je tento p oč et vy š š í než  5, 
reg ulá tor p ředp oklá dá , ž e vá hy  stup ň ů  č . 6 a vy š š íc h jsou shodné  jako vá ha stup ně č . 5. 
Pokud ž á dná  z  uvedený c h kombinac í neodp ovídá  p ož adované  kombinac i, lz e z adat hodnoty  
jednotlivý c h stup ň ů  z c ela libovolně editac í p arametru č . 25. V  tomto p říp adě se hodnota p arametru 
sp ínac ího p rog ramu (č . 21)  automatic ky  nastaví na hodnotu 0000 , c ož  indikuje tz v. ind iv id u á lní s p ínací 
p ro g ram  re lé o v é  s e k ce . V  tomto p říp adě p ostrá dá  vý z nam p arametr č . 22 a p roto se ani nez obraz uje. 
 

T ab . 5 : S p ínací p ro g ram  
č . kombinac e Z obraz eno č . K ombinac e z obraz eno 
1 1:1:1:1:1 1111111111111111    7 1:2:2:2:2 1222122212221222    

2 1:1:2:2:2 1122112211221122    8 1:2:3:3:3 1233123312331233    

3 1:1:2:2:4 11224112241122411224    9 1:2:3:4:4 1234123412341234    

4 1:1:2:3:3 1123112311231123    10  1:2:3:6:6 1236123612361236    

5 1:1:2:4:4 1124112411241124    11 1:2:4:4:4 1244124412441244    

6 1:1:2:4:8 11248112481124811248    12 1:2:4:8:8 1248124812481248    
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Pokud je nastaven spínací program na některou z hodnot, uvedený ch v T ab . 5, je nutné  ješ tě zadat 
hodnotu proudu nejmenš ího kondenzá toru relé ové  sekce „IMIN“ (odpovídající vá ze 1 , parametr č . 22). 
T ato hodnota se zob razuje v jednotká ch ampé r a odpovídá  b uď to přímo skuteč né  hodnotě proudu 
kondenzá toru v síti (pokud je nominá lní hodnota primá ru M T P definová na), neb o odpovídající hodnotě 
na sekundá ru M T P (v opač né m případě) - pak má  hodnotu vš eob ecně zná mé   konstanty  „C /k“. 
H odnotu proudu nejmenš ího kondenzá toru relé ové  sekce lze stanovit dle vztahu 

IMIN =  QMIN / (1 ,7 3 x  US) [ A , V A r, V ] 
IMIN......proud nejmenš ího stupně relé ové  sekce v A  
QMIN.....vý kon nejmenš ího stupně relé ové  sekce ve V A r 
US........sdruž ené  napětí ve V  (ob vy kle 40 0 V ) 

V  ná sledující tab ulce jsou uvedeny  hodnoty  proudu pro nejč astěji použ ívané  kompenzač ní 
kondenzá tory  : 

Tab. 6 : H o d n o ta p ro u d u  k o n d e n z á to ru  (p ro  U s = 4 0 0 V ) 
Q [kV A r] 2 3,1 5 4 5 6 ,25 8 1 0  1 2,5 

I [A ] 2,9  4,6  5,8 7 ,2 9 ,0  1 1 ,6  1 4,5 1 8,1  
Q [kV A r] 1 5 20  25 30  40  50  6 0  1 0 0  

I [A ] 21 ,7  28,9  36 ,1  43,4 57 ,8 7 2,3 86 ,7  1 44,5 
 
Pokud není nominá lní hodnota primá ru M T P definová na, je nutné  místo hodnoty  proudu nejmenš ího 
kondenzá toru zadat hodnotu C /k. T uto hodnotu lze získat jako podíl hodnoty  proudu nejmenš ího 
kondenzá toru a převodu M T P. H odnotu „C /k“ lze nastavit v rozsahu 0 ,0 1  až  2A . 
V  případě, ž e nominá lní hodnota primá ru M T P je definová na, nastavuje se přímo hodnota proudu 
nejmenš ího kondenzá toru „IMIN“ ( odpovídá  hodnotě „C /k“ ná sob ené  převodem M T P). 
4.2.11 P a r a m e tr  č . 23 , 24 - p o č e t k o n d e n z á to r ů  a  tlu m iv e k  r e lé o v é  s e k c e  
Při ruč ním zadá ní hodnot proudů  kondenzá torů  pomocí spínacího programu a proudu nejmenš ího 
kondenzá toru relé ové  sekce (parametry  č . 21 ,22) je nutné  ješ tě zadat poč et připojený ch kondenzá torů  
v té to sekci - parametr č . 23. H odnotu lze nastavit v rozsahu 1 až  8. 
Při použ ití menš ího poč tu kondenzá torový ch stupň ů  je nutné  kondenzá tory  zapojit od vý stupu č . 1  
přísluš né  sekce vý š e (tzn. ž e nezapojené  vý stupy  b udou ty  s nejvy š š ími pořadový mi č ísly ). 
Pokud nejsou vš echny  vý stupy  relé ové  sekce regulá toru vy už ity  pro připojení kondenzá torů , lze 
zb ý vající vý stupy  vy už ít pro připojení až  sedmi kompenzač ních tlumivek. Poč et připojený ch tlumivek 
je nutné  zadat v parametru č . 24. R egulá tor předpoklá dá , ž e tlumivky  b udou připojeny  postupně od 
nejniž š ího volné ho vý stupu vý š e (tzn. od stupně ná sledujícího za posledním připojený m kapacitním 
vý stupem relé ové  sekce). 
H odnoty  proudů  těchto tlumivek lze zadat v parametru č . 25 individuá lně pro kaž dou tlumivku zvlá š ť  
(pozor, hodnota proudu tlumivky  musí b ý t zadá na jako zá porná  - kladné  hodnoty  proudů  považ uje 
regulá tor jako kapacitní stupně !). 
4.2.12 P a r a m e tr  č . 25  - h o d n o ty  p r o u d ů  k o m p e n z a č n íc h  s tu p ň ů  
V e vedlejš í větvi tohoto parametru lze zob razit, případně upravit hodnoty  proudů  jednotlivý ch 
kompenzač ních vý stupů  tranzistorové  i relé ové  sekce. 
H odnoty  se zob razují v jednotká ch ampé r. O dpovídají b uď to přímo skuteč né  hodnotě proudu 
kompenzač ního stupně (kondenzá toru neb o tlumivky ) v síti (pokud je nominá lní hodnota primá ru M T P 
definová na), neb o odpovídající hodnotě na sekundá ru M T P (v opač né m případě). K apacitní stupně 
jsou zob razeny  jako kladné , induktivní stupně jako zá porné . Pokud je hodnota stupně nezná má  
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(například z důvodu neúspěšného průběhu automatického rozpoznání stupňů), zobrazí se hodnota ----
------------ . V  takovém případě, stejně jako v případě nulové hodnoty  proudu stupně, reg ulátor příslušný  
reg ulač ní vý stup nepouž ívá. 
R eg ulátor se standardně dodává s nastavením automatického rozpoznání stupňů (parametr č .2 0  je 
nastaven na hodnotu 1 ). P ři přivedení napájecího napětí tedy  proběhne proces automatického 
rozpoznání proudů stupňů a po jeho skonč ení lze ve vedlejší větvi parametru č . 2 5  vý sledné 
rozpoznané hodnoty  zkontrolovat, případně ruč ně upravit. 
J ednotlivé hodnoty  proudů stupňů reléové sekce lze změnit i v případě, ž e by ly  zadány  ruč ně pomocí 
spínacího prog ramu a proudu nejmenšího kondenzátoru (parametry  č . 2 1 , 2 2 ). 
P okud je hodnota stupně reléové sekce zobrazena s blikající desetinnou teč kou, znamená to : 
• pokud desetinná teč ka bliká pomalu (asi 1 x  za sekundu), stupeň neby l dosud zpřesněn  - viz 

popis mechanismu zpřesňování stupňů v příslušné kapitole níž e 
• pokud desetinná teč ka bliká r y c h le  (asi 3 x  za sekundu), stupeň by l odstaven a reg ulátor jej 

nepouž ívá - viz popis mechanismu odstavení stupně v příslušné kapitole níž e 
H odnoty  stupňů tranzistorové sekce se nezpřesňují ani neodstavují a desetinná teč ka svítí tedy  trvale. 
4.2.13 P a r a m e tr  č . 26  - p e v n é  s tu p n ě  
L ibovolný  vý stup reg ulátoru (tranzistorový  č i reléový ) lze nastavit jako pevný . V  takovém případě je 
vý stup trvale odpojen nebo připojen a reg ulátor jej pro reg ulaci nepouž ívá. P evný  vý stup z ů s tan e  v  
př e d d e fin ov an é m s tav u (tzn. odpojen nebo zapojen) s vý jimkou následujících případů: 

• reg ulátor je přepnut do stavu Ručně 
• nastane některý  z vy braný ch nestandardních stavů a přitom je nastavena příslušná akč ní 

funkce alarmu (podrobněji viz popis alarmu dále) 
K  odpojení pevného stupně (nastaveného jako trvale sepnutý ) dojde pouz e  v případě, ž e je 
nastavena aktivní funkce alarmu od překroč ení meze T H D  a úroveň T H D  tuto mez po definovanou 
dobu překroč í (podrobněji viz popis funkce alarmu níž e). 
S tandardně jsou všechny  vý stupy  reg ulátoru nastaveny  jako reg ulač ní, tedy  nikoliv pevné. V  takovém 
případě se zobrazí například takto : 

t1t1t1t1----CCCC....tranzistorový  vý stup č . 1  je reg ulač ní a jedná se o kapacitní stupeň (kondenzátor) 
R8R8R8R8----LLLL....reléový  vý stup č . 8  je reg ulač ní a jedná se o induktivní stupeň (tlumivka) 

H odnotu libovolného stupně lze nastavit do hodnoty  0000 nebo1111  - v takovém případě se zobrazí údaj 
např. R1R1R1R1----0000  nebo R1R1R1R1----1111   a z odpovídajícího vý stupu se stane pevný  vý stup - bude trvale odepnut 
nebo trvale zapnut. 
4.2.14 P a r a m e tr  č . 27  - m e z n í ú č in ík  p r o  r e g u la c i tlu m iv k o u  
T ento parametr specifikuje hodnotu úč iníku, při které zač íná reg ulátor mimo kapacitních stupňů 
použ ívat pro reg ulaci i induktivní kompenzač ní stupně - tlumivky  (pokud jsou připojeny ). 
P okud je naměřený  úč iník „induktivnější“ než  nastavená hodnota tohoto parametru, reg ulátor použ ívá 
pro reg ulaci kompenzace pouze kapacitní stupně ( kondenzátory  ). 
P okud se hodnota úč iníku v síti změní tak, ž e bude kapacitnější než  mezní hodnota pro reg ulaci 
tlumivkou, zač ne reg ulátor vy už ívat pro reg ulaci kombinaci kapacitních i induktivních kompenzač ních 
stupňů. 
S tandardně je hodnota tohoto parametru při dodávce reg ulátoru nebo po jeho inicializaci nastavena 
na nedefinovanou hodnotu ( zobrazeno ----....-------- ). V  tomto případě reg ulátor případné připojené 
tlumivky  nepouž ívá ( ty to stupně jsou trvale vy pnuté ) a ani při spuštění procesu automatického 
rozpoznání stupňů případné připojené tlumivky  nerozeznává. 
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Podrobn ě ji je  z p ů s ob re g u la c e  in du k tivn ím i s tu p n i p op s á n a  v p řís lu š n é  k a p itole  n íž e . 
4.2.15 P a r a m e tr  č . 28  - p o č e t k o n d e n z á to r ů  tr a n z is to r o v é  s e k c e  
V tom to p a ra m e tru  je  n u tn é  p ři in s ta la c i re g u lá toru  z a da t s k u te č n ý  p oč e t k om p e n z a č n íc h  
k on de n z á torů  p ro ry c h lou  re g u la c i p řip oje n ý c h  p ře s  p olovodič ové  s p ín a č e . 
K re g u lá toru  lz e  p řip ojit a ž  6  tě c h to s p ín a č ů . Při p ou ž ití m e n š íh o p oč tu  je  n u tn é  s p ín a č e  z a p ojit od 
vý s tu p u  č . 1 tra n z is torové  s e k c e  vý š e  (tz n . ž e  n e z a p oje n é  vý s tu p y  bu dou  ty  s  n e jvy š š ím i p ořa dový m i 
č ís ly ). 
N a s ta ve n á  h odn ota  z ů s ta n e  z a c h ová n a  i p ři tz v. inicializaci re g u lá toru  (viz  p op is  dá le ). 
4.2.16  P a r a m e tr  č . 29  – r y c h lo s t r e g u la c e  a  d o b a  b lo k o v á n í z n o v u z a p n u tí tr a n z is to r o v é  
s e k c e  
Pře s tož e  p olovodič ové  s p ín a č e  n e js ou  om e z e n y  z  h le dis k a  ž ivotn os ti m a x im á ln ím  p oč te m  s e p n u tí a  
v dů s le dk u  s p ín á n í p ři n u lové m  n a p ě tí n e vz n ik a jí p rou dové  š p ič k y  z e jm é n a  u  n e dos ta te č n ě  vy bitý c h  
k on de n z á torů , u m ož ň u je  re g u lá tor n a s ta ve n í ry c h lé h o re g u la č n íh o p roc e s u . R y c h los t re g u la c e  a  dobu  
blok ová n í z n ovu z a p n u tí vý s tu p ů  tra n z is torové  s e k c e  je  totiž  tře ba  v n ě k te rý c h  p říp a de c h  p řiz p ů s obit 
vý k on u  p ou ž itý c h  ry c h lovy bíje c íc h  odp orů  ( ty to odp ory  js ou  n u tn é  p ro s p rá vn ou  fu n k c i vý k on ový c h  
ty ris torový c h  s p ín a č ů  te h dy , p ok u d p ři vy p ín á n í vz n ik á  p ře bití k om p e n z a č n íc h  k on de n z á torů ). 
H odn ota  p a ra m e tru  s e  z obra z u je  ve  form á tu  RRRR----N.NN.NN.NN.N , k de  

RRRR.......... p oč e t re g u la č n íc h  z á s a h ů  z a  s e k u n du  
N.NN.NN.NN.N... doba  blok ová n í z n ovu z a p n u tí v s e k u n dá c h  

R y c h los t re g u la c e  lz e  n a s ta vit v roz m e z í 1 a ž  5 re g u la č n íc h  z á s a h ů  a  v z á vis los ti n a  z vole n é  ry c h los ti 
lz e  z volit dobu  blok ová n í z n ovu z a p n u tí p odle  T a b. 7. 

T ab . 7 : M o ž no s ti nas tav e ní ry ch lo s ti re g u lace  a b lo k o v ací d o b y  
tranzis to ro v é  s e k ce  

R y c h los t re g u la c e  
[ p oč e t re g u la č n íc h  z á s a h ů  z a  s e k u n du ] 

D oba  blok ová n í z n ovu z a p n u tí [s e c ] 

1 1 - 2 - 5 - 10  
2 0 ,5 - 1 - 2 - 5 - 10  
3 0 ,3 - 0 ,6  - 1 - 2 - 5 - 10  
4 0 ,2 - 0 ,5 - 0 ,7 - 1 - 2 - 5 - 10  
5 0 ,2 - 0 ,4 - 0 ,6  - 0 ,8  - 1 - 2 - 5 - 10  

 
Při tz v. inicializaci re g u lá toru  (viz  p op is  dá le ) bu de  n a s ta ve n a  h odn ota   1-10 , te dy  1 re g u la č n í z á s a h  
z a  s e k u n du  a  blok ova c í doba  10  s e k u n d. 
4.2.17  P a r a m e tr  č . 3 0  - n a s ta v e n í a la r m u  
R e g u lá tory  řa dy  N ova r js ou  vy ba ve n y  dvě m a  vz á je m n ě  n e z á vis lý m i fu n k c e m i ty p u  a la rm  : 

• s ig n a liz a č n í fu n k c e  a la rm u  
• a k č n í fu n k c e  a la rm u  

4.2.17.1 Signalizační funkce alarmu 
Pro in dik a c i n e s ta n da rdn íc h  s ta vů  re g u la c e  js ou  p řís troje  vy ba ve n y  je dn a k  L E D -diodou  Alarm n a  
č e ln ím  p a n e lu , je dn a k  be z p ote n c iá lový m  k on ta k te m  re lé  „A la rm “, vy ve de n ý m  n a  k on e k tor n a  z a dn ím  
p a n e lu . 
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Signalizace výskytu nestandardního stavu se projeví blikající LED-diodou Alarm a sepnutím  kontaktu 
relé  „A larm “. V  norm á lním  stavu je tato LED-dioda zhasnutá  a kontakt relé  rozepnut. 

Tab. 8 : A larm  - s ig n aliz ac e  
č . Stav popis m in. doba trvá ní 

aktivace / deakt. 
1 podproud hodnota proudu na sekundá ru M T P  m enš í než  

m inim á lní m ě řicí proud 
 5 / 5 sekund 

2 nadproud hodnota proudu sekundá ru M T P  vě tš í než  
nastavená  nom iná lní hodnota (5A /1A ) 

5 / 5 sekund 

3 chyba 
kom penzace 

ú č iník m im o rozsah 0 ,9L-1,0 0  - funkč ní od zatíž ení 
10 %  výš e 

15 / 7 ,5 m inut 

4 z trá ta  n a pě tí m ě řicí napě tí není deteková no 5 / 5 sekund 
5 harm onické  

zkreslení 
překroč eni nastavené  m eze T H D - funkč ní od 
zatíž ení 10 %  výš e 

5 / 2,5 m inut 

6 překroč ení poč tu 
sepnutí 

poč et sepnutí ně které ho relé ové ho výstupu přesá hl 
nastavenou m ez 

ihned 

8 zpě tné  napá jení zjiš tě n tok energie o spotřebič e ke zdroji 5 / 2,5 m inut 
9 c h y b a  s tupn ě  v prů bě hu regulace zjiš tě na trvale odliš ná  hodnota 

relé ové ho stupně  (nejč astě ji výpadek stupně ) 
5 zapnutí +            
5 vypnutí 

   P ozn. : tuč ně  vytiš tě né  stavy jsou standardně  nastaveny 
 
U vedený tzv. nestandardní stav, při které m  m á  signalizace alarm u nastat, lze definovat ve vedlejš í 
vě tvi param etru č .30 . Signalizaci m už e vyvolat kaž dý z osm i m ož ných stavů  uvedených v T ab. 8. 
Signalizaci alarm u od libovolné ho stavu lze zvolit editací nastavení tohoto stavu ve vedlejš í vě tvi 
param etru č . 30 . N astavení m ohou nabývat 4 rů zných hodnot : 

1. 01010101----0000 ... stav č . 1 (tzn. podproud) se nesignalizuje (ani nezpů sobí ž á dnou akci - viz 
popis níž e) 

2. 01010101----SSSS ... stav č . 1 (tzn. podproud) se signalizuje (ale nezpů sobí ž á dnou akci) 
3. 01010101----AAAA ... stav č . 1 (tzn. podproud) se nesignalizuje (ale způ sobí přísluš nou akci) 
4. 01010101----2222 ... stav č . 1 (tzn. podproud) se signalizuje (a zá roveň  způ sobí přísluš nou akci) 

A larm ovou signalizaci lze stejně  jako pro stav č . 1 v uvedené m  příkladu nastavit pro libovolný z 
dalš ích stavů . P ro vybrané  stavy lze m im o signalizace ješ tě  nastavit tzv. alarm ovou akci (viz popis 
dá le). 
A larm ovou signalizaci m ů ž e způ sobit jeden z nastavených nebo kom binace více nastavených stavů .  
K aktivaci alarm u dojde, pokud nastavený stav trvá  souvisle po dobu, uvedenou v T ab. 8 jako první 
ú daj (před lom ítkem ) ; druhý ú daj (za lom ítkem  ) specifikuje dobu ukonč ení aktivace alarm u po 
odezně ní stavu, kterým  byl alarm  vyvolá n. Stav, který alarm ovou signalizaci vyvolal, lze pak zjistit v 
tzv. stavu alarm u (ve vedlejš í vě tvi param etru č . 40 ). 
N a rozdíl od níž e popsané  akč ní funkce alarm u nem á  nastavení signalizač ní funkce alarm u ž á dný vliv 
na regulač ní proces přístroje. 
M im o výš e uvedených stavů  způ sobí signalizaci alarm u i stav, kdy není zadá n (při ruč ním  zadá vá ní 
hodnot stupň ů ) nebo identifiková n (při procesu autom atické ho rozpozná vá ní stupň ů ) alespoň  jeden 
nenulový kapacitní stupeň . P ři tom to stavu se zobrazí na č íselné m  displeji blikající zprá va C=0C=0C=0C=0 . 
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4.2.17.2 Akční funkce alarmu 
Nezávisle na signalizační funkci alarmu lze pro některé nestandardní stavy nastavit tzv. akci (akční 
funkci alarmu). A kcí se rozumí zásah  do prů b ěh u regulace, zejména přeruš ení funkce regulátoru a 
zpravidla následné odpojení regulačních  stupň ů . P řeh led akcí viz T ab . 9. 
 

Tab. 9 : A larm  - ak c e  

č. S tav popis min. dob a trvání 
aktivace / deakt. 

akce 

1 podproud h odnota proudu na 
sekundáru M T P  menš í než  
minimální měřicí proud 

10  / 5 sekund odepnutí vš ech  
vý stupů  mimo pevně 
nastavený ch  

4 z trá ta  n a pě tí měřicí napětí není 
detekováno 

5 / 5 sekund odepnutí vš ech  
vý stupů  mimo pevně 
nastavený ch  

5 h armonické 
zkreslení 

překročeni nastavené meze 
T H D  - funkční od zatíž ení 
10 %  vý š e 

5 / 2 ,5 minut odepnutí vš ech  
vý stupů  (včetně pevně 
nastavený ch ) 

8 zpětné napájení zjiš těn tok energie o 
spotřeb iče ke zdroji 

5 / 2 ,5 minut odepnutí vš ech  
vý stupů  mimo pevně 
nastavený ch  

9 c h y b a  s tupn ě  při regulaci zjiš těna trvale 
odliš ná h odnota reléovéh o 
stupně (vý padek stupně) 

5 zapnutí +  5 
vypnutí 

odstavení stupně (viz 
popis v kapitole níž e) 

P ozn. : T učně vytiš těné stavy jsou standardně nastaveny 
 
P okud pož adujeme, ab y regulátor na vý skyt některéh o z nestandardních  stavů  zareagoval uvedenou 
akcí, je nutné ve vedlejš í větvi parametru č. 3 0  vyb raný  stav nastavit na h odnotu AAAA neb o 2222  (viz 
předch ozí kapitolu). 
S tavy, které nejsou v této tab ulce uvedeny, nezpů sob ují ž ádnou akci a nelze je tím pádem ani tímto 
způ sob em nastavit. 
4.2.18 P a r a m e tr y  č . 3 1,3 2 - lim it h a r m o n ic k é h o  z k r e s le n í (T H D ) p r o u d u  a  lim it p o č tu  
s e p n u tí p r o  a la r m o v o u  s ig n a liz a c i/a k c i 
P okud je nastavena signalizační neb o akční funkce od stavu č. 5 (h arm. zkreslení proudu) neb o od 
stavu č. 6  (překročení počtu sepnutí), je třeb a ješ tě definovat h odnotu meze T H D , resp. mezní počet 
sepnutí stupně, od který ch  má nastat přísluš ná signalizace neb o akce. 
L imit h armonickéh o zkreslení proudu (T H D , parametr č. 3 1) je uveden v procentech  a lze jej nastavit v 
rozsah u 0 ,5 až  3 0 0 %  . 
L imit počtu sepnutí (parametr č. 3 2 )  je uveden v tisících  sepnutí a lze jej nastavit v rozsah u 10  tisíc až  
2  miliony sepnutí. 
P okud není nastavena signalizační ani akční funkce od některéh o z těch to dvou stavů , přísluš ná 
limitní h odnota se nezob razuje. 
4.2.19  P a r a m e tr y  č . 3 3 ,3 4,3 5  - a d r e s a  p ř ís tr o je , k o m u n ik a č n í r y c h lo s t a  k o m u n ik a č n í 
p r o to k o l 
T yto parametry mají vý znam pouze u přístrojů  vyb avený ch  rozh raním pro dálkovou komunikaci. U  
ostatních  přístrojů  se nezob razují. 
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Při instalaci dálkové komunikace je nutno nastavit adresu přístroje (parametr č. 33) na jednu z  h odnot 
v roz sah u 1  až  2 5 3 ( adresy  0 , 2 5 4  a 2 5 5  jsou vy h raz eny  pro speciální funkce - nepouž ívat). Pokud je 
na komunikační lince připojeno více přístrojů , musí mít kaž dý  přístroj jinou adresu. 
K omunikační ry ch lost (parametr č. 34 ) lz e nastavit na jednu z  h odnot 6 0 0 -1 2 0 0 -2 4 0 0 -4 80 0 -9 6 0 0  B d. 
S tandardně  dodávaný  komunikační prog ram použ ívá firemní komunikační protokol K M B . T ento 
protokol je standardně  nastaven v parametru č. 35  jako P0P0P0P0 . Pro mož nost připojení do už ivatelskéh o 
prog ramu je přístroj vy b aven ješ tě  komunikačním protokolem M odb us-R T U . T ento protokol lz e 
nastavit jako protokol P1NP1NP1NP1N  / P1EP1EP1EP1E  / P1OP1OP1OP1O  ( b ez  parity  / sudá parita / lich á parita ). D etailní popis 
komunikačních  protokolů  přesah uje rámec toh oto manuálu a je na vy ž ádání k dispoz ici u vý rob ce. 
N astavené h odnoty  z ů stanou z ach ovány  i při tz v. inicializaci reg ulátoru (viz  popis dále). 
4.2.20 P a r a m e tr  č . 40 - s ta v  a la r m u  
Pokud je nastavena sig naliz ační funkce od ně kteréh o nestandardníh o stavu (viz  popis parametru č.30  
- nastavení alarmu), lz e ve vedlejš í vě tvi toh oto parametru č.4 0  sledovat okamž itý  stav alarmu. 
S ig naliz aci muž e vy volat kaž dý  z  devíti mož ný ch  stavů  uvedený ch  v T ab . 8. Parametr č. 4 0  slouž í pro 
podrob ně jš í identifikaci stavu, který  z pů sob il aktivaci sig naliz ace alarmu. S ig naliz ační funkce alarmu 
b y la vy volána tě mi stavy , které mají h odnotu 1. 
4.2.21  P a r a m e tr  č . 41 , 42, 43  - m e z n í z a z n a m e n a n é  p a r a m e tr y  v  s íti 
Pro sledování a analý z u prů b ě h u reg ulace z az namenává reg ulátor následující mez ní parametry  : 

• minimální ú činík (parametr č. 4 1 ) 
• max imální ú roveň  celkovéh o h armonickéh o z kreslení (parametr č. 4 2 ) 
• max imální ú roveň  vy b raný ch  h armonický ch  slož ek (3., 5 ., 7 ., 1 1 ., 1 3., 1 7 . - vedlejš í vě tev 

parametru č. 4 3) 
Při dodávce reg ulátoru nejsou ty to h odnoty  definovány  a při z ob raz ení tě ch to parametrů  se ob jeví ú daj 
------------ . Po spuš tě ní reg ulačníh o procesu sleduje reg ulátor ú roveň  vý š e uvedený ch  veličin a v případě , 
ž e ně která z  nich  dosáh ne niž š í, resp. vy š š í h odnoty , než  je z az namenána, a tento stav trvá alespoň  1  
minutu, přepíš e tuto poslední z az namenanou ex trémní h odnotu nově  namě řenou h odnotou. 
T uto činnost provádí reg ulátor pouz e v prů b ě h u reg ulace a z ároveň  z a podmínky , ž e celkové z atíž ení 
dosah uje v síti alespoň  1 0 %  nominálníh o z atíž ení (dle nominální h odnoty  primáru M T P). Při malém 
z atíž ení nejsou h odnoty  vý š e uvedený ch  veličin ani dostatečně  přesně  mě řitelné, ani dů lež ité. 
J ednotlivé z az namenané mez ní h odnoty  lz e „vy nulovat“ pomocí editace. 
4.2.22 P a r a m e tr  č . 44 - p o č e t s e p n u tí r e lé o v ý c h  s tu p ň ů  
V e vedlejš í vě tvi toh oto parametru lz e sledovat počet sepnutí jednotlivý ch  reléový ch  stupň ů . Počet je 
uveden v tisících . Při níz ké h odnotě  počtu sepnutí je h odnota z ob raz ována s desetinnou tečkou tak, 
ž e je jí mož no sledovat s přesností na jednotky , desítky , případně  stovky  sepnutí. 
H odnoty  počtu sepnutí se přib liž ně  kaž dý ch  osm h odin ukládají do z áloh ované pamě ti, kde jsou 
z ach ovány  i při vý padku napájecíh o napě tí. Počet sepnutí, který  nastal v posledním osmih odinovém 
intervalu, je při vý padku napě tí neb o inicializ aci reg ulátoru z tracen. 
V  případě  vý mě ny  sty kače ně kteréh o reléovéh o stupně  lz e stav počítadla přísluš néh o vý stupu 
vy nulovat pomocí editace. 
Počty  sepnutí vý stupů  tranz istorové sekce se nez az namenávají. 
4.2.23  P a r a m e tr  č . 45  - ty p  p o r u c h y  r e g u lá to r u  
R eg ulátor provádí v prů b ě h u reg ulace v pravidelný ch  intervalech  vlastní diag nostiku. V ý sledek 
diag nostiky  lz e sledovat v tomto parametru. 
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V bezporuchovém stavu zobrazuje hodnotu EEEE----00000000.  P ok ud je tato hodnota nenulová ,  znamená  to, 
ž e reg ulá tor identifik oval ně k terou ze zá vad. T ento stav nemusí nutně  znamenat, ž e reg ulá tor je 
nefunk č ní - v tomto případě  je nutné k ontak tovat dodavatele reg ulá toru a ozná mit mu zobrazenou 
hodnotu ty pu poruchy . P odle této hodnoty  pak  odborný  pracovník  dodavatele urč í způ sob odstraně ní 
poruchy . 
4.2.24 P a r a m e tr  č . 46  - s ta v  d o b y  r e g u la c e  r e lé o v é  s e k c e  
P ři optimalizaci nastavení parametrů  reg ulá toru vznik á  ně k dy  potřeba podrobně jš ího sledová ní 
reg ulač ní doby  reléové sek ce. O k amž itý  stav č ítač e reg ulač ní doby  lze sledovat v tomto parametru - je 
zobrazena doba v sek undá ch, zbý vající do dalš ího reg ulač ního zá sahu. 
A by  mě lo sledová ní stavu reg ulač ní doby  smy sl, nesmí bý t přitom reg ulač ní funk ce pozastavena - 
proto při zobrazení tohoto jediného parametru je zá roveň  reg ulace uvolně na. D ruhou vý jimk ou při 
zobrazení tohoto parametru je automatick ý  ná vrat do zobrazení mě řený ch hodnot. T ento automatick ý  
ná vrat nastane při zobrazení stavu doby  reg ulace až  po cca pě ti minutá ch od posledního stisk u 
tlač ítk a (při zobrazení jak éhok oliv jiného parametru již  po cca třiceti sek undá ch). 
4.2.25  P a r a m e tr  č . 47  – c e lk o v á  d o b a  s e p n u tí r e lé o v ý c h  s tu p ň ů  
Ve vedlejš í vě tvi tohoto parametru lze sledovat celk ovou dobu, po k terou by l k až dý  z reléový ch stupň ů  
sepnut od posledního vy nulová ní. P oč et je uveden v tisících hodin. P ři nízk é hodnotě  lze ú daj 
sledovat s rozliš ením na jednotk y  hodin. M ax imá lní hodnota ú daje je 1 3 0  tisíc hodin. 
H odnota doby  sepnutí stupň ů  je udrž ová na v nezá lohované pamě ti reg ulá toru a přibliž ně  k až dý ch 
osm hodin se uk lá dá  do zá lohované pamě ti, k de je zachová na i při vý padk u napá jecího napě tí. D oba 
sepnutí, k terá  nastala v posledním osmihodinovém intervalu, je při vý padk u napě tí nebo inicializaci 
reg ulá toru ztracena. 
V případě  vý mě ny  ně k terého k ondenzá toru lze stav poč ítadla přísluš ného vý stupu vy nulovat pomocí 
editace. 
D oby  sepnutí vý stupů  tranzistorové sek ce se nazaznamená vají. 

4.3 Zpřesňování hodnot reléových stupňů 
P ok ud je reg ulá tor nastaven na automatick é rozpozná vá ní proudů  stupň ů , provede vž dy  po vý padk u 
napá jecího napě tí, případně  po inicializaci proces automatick ého rozpozná ní. 
P o ú spě š ném prů bě hu procesu automatick ého rozpozná ní si jednotlivé namě řené hodnoty  proudů  
stupň ů  zaznamená  a spustí reg ulač ní proces. P řitom si vš echny  zaznamenané namě řené hodnoty  u 
reléový ch vý stupů  označ í jak o „dosud nezpřesně né“. S tupeň , jehož  hodnota je „dosud nezpřesně na“, 
lze identifik ovat podle pomalu (asi 1 x  za sek undu) blik ající desetinné teč k y  (na rozdíl od ry chle 
blik ající des. teč k y , identifik ující odstavený  stupeň  - viz popis dá le). 
V prů bě hu reg ulač ního procesu reg ulá tor při připíná ní a odpíná ní jednotlivé reléové stupně  prů bě ž ně  
mě ří. P ro k až dý  „dosud nezpřesně ný “ stupeň  vy hodnocuje prů mě rnou namě řenou hodnotu a po 
získ á ní cca 1 0 0  hodnot touto prů mě rnou hodnotou přepíš e pů vodní hodnotu stupně , získ anou při 
automatick ém rozpozná ní. Z á roveň  označ í tento stupeň  jak o zpřesně ný  a dalš í zpřesň ová ní tohoto 
stupně  již  neprová dí. 
T ím jsou eliminová ny  případné nepřesně  změ řené hodnoty  při automatick ém rozpozná ní. 
P ok ud jsou hodnoty  stupň ů  nastaveny  ruč ně  (pomocí spínacího prog ramu a hodnoty  proudu 
minimá lního k ondenzá toru nebo editací hodnoty  stupně  v parametru č . 2 5 ), ná sledné zpřesň ová ní se 
neprová dí. S tejně  tak  se neprová dí zpřesň ová ní případný ch tlumivk ový ch stupň ů . 
P ři nastaveném automatick ém rozpozná vá ní hodnot stupň ů  mů ž e bý t zpřesň ovací proces znovu 
automatick y  vy volá n i k dy k oliv bě hem reg ulač ního procesu. P ok ud reg ulá tor zjistí, ž e ně k terý  
z k ompenzač ních k ondenzá torů  reléové sek ce vy k azuje opak ovaně  jinou hodnotu, než  namě řil při 
automatick ém rozpozná ní, a hodnota se neliš í řá dově  (tedy  je v intervalu 1 /2  až  dvojná sobek ) od 
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hodnoty zaznamenané v reg u lá toru , s p u s tí na tento s tu p eň  zp řes ň ovac í p roc es . T ím mohou  b ý t 
eliminová ny změ ny hodnoty komp enzač níc h kondenzá torů  nap ř. v dů s ledku  formovac ího p roc es u  p o 
ins talac i neb o vlivem s tá rnu tí atd. 
Z p řes ň ová ní tranzis torový c h vý s tu p ů  s e nep rová dí. 

4.4 Signalizace a odstavení chybného stupně reléové sekce 
V  nas tavení alarmu  (p arametr č . 3 0 ) lze zvolit s ig nalizač ní neb o akč ní fu nkc i alarmu  od zjiš tě ní 
c hyb ného s tu p ně  v reléové s ekc i. 
J e-li ales p oň  jedna z tě c hto fu nkc í nas tavena, reg u lá tor p ři p řip íná ní i odp íná ní jednotlivý c h reléový c h 
s tu p ň ů  v p rů b ě hu  reg u lac e p rů b ě ž ně  kontrolu je změ nu  jalového p rou du  v s íti a p orovná vá  ji s e 
zaznamenanou  hodnotou  p rou du  s tu p ně . P oku d p řip íná ní a odp ojová ní ně kterého ze s tu p ň ů  
nezp ů s ob í op akovaně  odp ovídajíc í změ nu  jalového p rou du  v s íti (res p . namě řená  změ na jalového 
p rou du  je p ods tatně  odliš ná  od zaznamenané hodnoty kondenzá toru ), reg u lá tor tento s tu p eň  označ í 
za vadný  a v p říp adě  nas tavení odp ovídajíc í akč ní fu nkc e alarmu  jej ods taví a v dalš ím p rů b ě hu  
reg u lac e jej p řes tane doč as ně  p ou ž ívat. 
P ro s ig nalizac i ods tavení s tu p ně  lze vyu ž ít s ig nalizač ní fu nkc i alarmu  (viz p op is  p arametru  č . 3 0 ). 
P oku d není zá roveň  nas tavena akč ní fu nkc e alarmu , reg u lá tor c hyb ný  s tu p eň  p ou ze označ í, vyvolá  
s ig nalizac i alarmu , ale v p rů b ě hu  reg u lac e s tu p eň  dá le p ou ž ívá . K onkrétní c hyb ný  s tu p eň  lze 
identifikovat p odle rychle (as i 3 x  za s eku ndu ) b likajíc í des etinné teč ky v ú daji o hodnotě  s tu p ně  ve 
vedlejš í vě tvi p arametru  č . 2 5  (na rozdíl od p omalu  b likajíc í des . teč ky, identifiku jíc í „dos u d 
nezp řes ně ný “ s tu p eň  - viz p op is  vý š e). 
S tu p eň , který  je doč as ně  ods taven, je p eriodic ky c c a p o p ě ti dnec h vyzkou š en tak, ž e je na jedno 
s ep nu tí zařazen do reg u lac e. Z jis tí-li reg u lá tor, ž e p řip ojením tohoto s tu p ně  nas tala odp ovídajíc í (s  
p řimě řenou  toleranc í) odezva v s íti, zařadí s tu p eň  zp ě t do reg u lač ního p roc es u  a v p říp adě  nas tavení 
au tomatic kého rozp ozná vá ní s tu p ň ů  na ně j zá roveň  u p latní zp řes ň ovac í p roc es . T ak dojde nap říklad 
k au tomatic kému  zařazení op raveného s tu p ně  do reg u lac e (nap ř. p o vý mě ně  p ojis tky s tu p ně ). 
P oku d nezařadí reg u lá tor ods tavený  s tu p eň  zp ě t do reg u lac e au tomatic ky, nas tane toto 
znovu zařazení do reg u lač ního p roc es u  v tě c hto p říp adec h : 

• p řeru š ením nap á jec ího nap ě tí neb o inic ializac í reg u lá toru  (viz p op is  dá le) 
• editac í hodnoty daného s tu p ně  neb o ně kterého z p arametrů  č .2 1  až  2 3  (s p ínac í p rog ram, 

hodnota minimá lního kondenzá toru , p oč et kondenzá torů ) 
• p rovedením p roc es u  au tomatic kého rozp ozná ní p rou dů  s tu p ň ů  

Indikac i a ods tavení c hyb ného s tu p ně  lze nas tavit p ou ze p ro kondenzá torové s tu p ně  reléové s ekc e – 
s tu p ně  tranzis torové s ekc e ani p říp adné tlu mivkové s tu p ně  s e nekontrolu jí. 

4.5 Regulace pomocí tlumivek 
P řís troj u mož ň u je p řip ojení až  s edmi tlu mivek k reléové s ekc i p ro p říp adnou  dekomp enzac i s ítě . 
R eg u lac e p omoc í tlu mivek je p odmíně na nas tavením mezní hodnoty ú č iníku  p ro reg u lac i tlu mivkou  
(p arametr č . 2 7 ) na hodnotu  v rozmezí 0 ,8 L  až  0 ,9 C . P oku d je tento p arametr nas taven na 
nedefinovanou  hodnotu  (tj. zob razeno ----....--------    ), reg u lac e tlu mivkami s e nep rová dí (p oku d js ou  k 
ně který m vý s tu p ů m p řip ojeny tlu mivky, js ou  tyto vý s tu p y trvale vyp nu té). 
P oku d je nas tavena mezní hodnota ú č iníku  p ro reg u lac i tlu mivkou  na ně jakou  p latnou  hodnotu , dojde 
k p řip nu tí tlu mivky v tomto p říp adě :  

• reg u lá tor již  odep nu l vš ec hny kondenzá torové s tu p ně  
• ú č iník v s ítí je s tá le „kap ac itně jš í“ než  p ož adovaný  a rovně ž  „kap ac itně jš í“ než  nas tavená  

mezní hodnota p ro reg u lac i tlu mivkou   
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• tento stav trvá pětinásobek nastavené regulační doby v oblasti překompenzování (parametr č. 
3 , 9 )  

• alespoň  k jednomu vý stupu je připojena tlumivka a má takovou h odnotu, ž e po jejím připnutí je 
mož no doregulovat ú činík na pož adovaný  pomoc í kombinac e kondenzátorový c h  stupň ů , tzn. 
po jejím připnutí nenastane stav velkéh o nedokompenzování 

P okud je k regulátoru připojeno tlumivek víc e, připne se vž dy jedna nejvh odnějš í podle své velikosti a 
dalš í se připne při trvání vý š e uvedenéh o stavu opět po uplynutí dalš íh o pětinásobku nastavené 
regulační doby v oblasti překompenzování. 
P okud je nějaká kombinac e tlumivek připojena, a nastane stav nedokompenzování, odepne se po 
uplynutí normální regulační doby v oblasti nedokompenzování (parametr č. 2 , 8 ) takový  počet 
tlumivek, aby nenastal překompenzovaný  stav. 
D ekompenzační tlumivky moh ou bý t připojeny k vý stupů m reléové sekc e č. 2  a vyš š ím. Vý stup č. 1  
vyh razen pouze pro kapac itní stupeň . 
P ro zjiš tění velikosti připojený c h  tlumivek lze použ ít i proc es automatic kéh o rozpoznání stupň ů , ale 
musí bý t předem nastaven mezní ú činík pro regulac i tlumivkou (parametr č. 2 7 ) na některou z 
platný c h  h odnot. P okud je tento parametr nastaven na nedefinovanou h odnotu (zobrazeno ----....-------- ), 
nebudou případně připojené tlumivky rozpoznány. 
P o inic ializac i regulátoru je nastavena nedefinovaná h odnota parametru č. 2 7 , takž e standardně je 
tlumivková regulac e vypnutá. 

4.6 Dočasné přerušení regulace 
P okud je regulátor ve stavu regulac e (není přepnut do stavu Ručně), je na číselném displeji 
zobrazena jedna z měřený c h  h odnot COS , A (Ieff) , THD a regulátor provádí podle naměřený c h  
h odnot a nastavený c h  parametrů  regulační proc es. 
P okud přepneme stiskem tlačítka P (parametry) do zobrazení parametrů , regulační proc es se 
dočasně pozastaví. Vý stupní relé i tranzistory přitom zů stanou ve stavu, ve kterém se v okamž iku 
přepnutí nac h ázely. R egulátor předpokládá, ž e obsluh a c h c e provést kontrolu nebo změnu některý c h  
parametrů , a do ukončení této akc e stav vý stupů  nemění ( poc h opitelně za předpokladu, ž e nenastal 
některý  z nestandardníc h  stavů , jako vý padek např. měřic íh o napětí ). V okamž iku, kdy obsluh a 
stiskem tlačítka M (měření) zapne odpovídajíc í zobrazovac í rež im, přístroj pokračuje v regulačním 
proc esu. 
P okud by obsluh a neprovedla závěrečné přepnutí do zobrazení Měření, přepne se regulátor do toh oto 
rež imu automatic ky asi po třic eti sekundác h  od posledníh o stisku nějakéh o tlačítka. 
Vý jimka nastane při zobrazení stavu regulační doby (parametr č. 4 6 ) - v tomto případě se dočasně 
přeruš ená regulac e znovu spustí a automatic ký  návrat do zobrazení Měření  se provede až  po c c a 
pěti minutác h . 
O bdobný m způ sobem jako k dočasnému přeruš ení regulac e dojde uvedený m postupem k přeruš ení 
případně probíh ajíc íh o proc esu automatic kéh o rozpoznávání připojení nebo proudu stupň ů  s tím 
rozdílem, ž e když  je přeruš ení této činnosti ukončeno, provádí se vž dy znova c elé od začátku. 

4.7 Stav „Ručně“ 
P ři instalac i nebo kontrole regulátoru je někdy třeba vyzkouš et funkčnost jednotlivý c h  kompenzačníc h  
stupň ů , případně je nutné vyřadit automatic ký  regulační proc es na delš í dobu z činnosti. 
V těc h to případec h  je mož né regulátor přepnout do rež imu, ve kterém provádí pouze měření a 
zobrazení ú dajů . P řepnutí do toh oto rež imu lze provést současný m stisknutím tlačítek M a P po dobu 
asi 6  sekund (než  se rozbliká L E D -dioda Ručně). O bdobný m způ sobem lze přepnout regulátor zpět 
do rež imu regulac e. 
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Ve stavu Ručně nelze p ro h líž et an i ed ito vat p aram etry  reg ulá to ru - lz e p o uz e z ap ín at n eb o  vy p ín at 
jed n o tlivé  vý stup y  reg ulá to ru. 
P o  p řep n utí reg ulá to ru d o  stavu Ručně jso u vý stup y  p o n ec h á n y  ve stavu, v jak é m  b y ly  v reg ulač n ím  
p ro c esu p řed  p řep n utím . S tav vý stup ů  lz e n á sled n ě  ruč n ě  m ě n it - p o  stisk u tlač ítk a P se v to m to  
p říp ad ě  z o b raz í stav d an é h o  vý stup u ( n ap ř. T1T1T1T1----0000 , tj. tran z isto ro vý  vý stup  č . 1  je p rá vě  vy p n ut), 
k teré  lz e p ro h líž et p o m o c í tlač ítek  ↑↑↑↑, ↓↓↓↓  a ed ito vat o b d o b n ě  jak o  p aram etry  p řístro je. K e z m ě n ě  stavu 
vý stup u d o c h á z í již  ve stavu ed itac e a p řito m  je resp ek to vá n a n astaven á  d o b a b lo k o vá n í 
z n o vuz ap n utí. 
P o k ud  je reg ulá to r p řep n ut d o  rež im u Ručně a d o jd e k  p řeruš en í n ap á jec íh o  n ap ě tí, p řejd e p o  
o b n o ven í n ap á jen í o p ě t d o  stavu Ručně . P řito m  se p o stup n ě  sep n o u vš ec h n y  vý stup y , k teré  b y ly  
sep n uty  p řed  vý p ad k em  n ap á jen í (stav vý stup ů  je z ap am ato vá n ). 

4.8 Ruční zásah do regulačního procesu 
P ro  m o ž n o st sled o vá n í o d ez vy  reg ulá to ru n a z m ě n u reg ulač n í o d c h y lk y  je m o ž n é  vy vo lat z ap n utí 
n eb o  o d ep n utí stup n ě  z á sah em  o b sluh y  n ejen  ve stavu Ručně, ale i b ě h em  reg ulač n íh o  p ro c esu. 
P ři stisk n uté m  a d rž en é m  tlač ítk u M  lz e p o m o c í tlač ítek  ↑↑↑↑, resp . ↓↓↓↓,  p řip o jo vat, resp . o d p o jo vat 
stup n ě  a sled o vat reak c i reg ulá to ru n a z m ě n u stavu. K až d ý m  stisk utím  se p řip o jí, resp . o d p o jí vž d y  
jed en  reg ulač n í stup eň  relé o vé  sek c e, a to  ten , k terý  m á  n ejm en š í h o d n o tu. P ři p řip o jo vá n í se 
resp ek tuje n astaven á  d o b a b lo k o vá n í z n o vuz ap n utí. 
P o k ud  p o n ec h á m e reg ulá to r v rež im u reg ulac e, p o  up ly n utí reg ulač n í d o b y  vy h o d n o tí a p ro ved e 
reg ulač n í z á sah  a uved e tak  um ě le ro z vá ž en é  p o m ě ry  v síti z p ě t d o  vy k o m p en z o van é h o  stavu. 
V rež im u Ručně je tato  fun k c e ak tivn í p ro  vš ec h n y  stup n ě , ted y  i tran z isto ro vé . 

4.9 Inicializace regulátoru 
V n ě k terý c h  p říp ad ec h  m ů ž e vz n ik n o ut p o třeb a n astaven í reg ulá to ru z p ě t d o  p ů vo d n íh o  stan d ard n íh o  
stavu, ve k teré m  je d o d á vá n . K  to m u slo už í tz v. inicializace reg ulá to ru. P o  p ro ved en í in ic ializ ac e se 
z á ro veň  sp ustí ú vo d n í test, tz n . ž e reg ulá to r p ro ved e vš ec h n y  ak c e p o d o b n ě  jak o  p ři p řived en í 
n ap á jec íh o  n ap ě tí. 
P aram etry  reg ulá to ru jso u p ři in ic ializ ac i n astaven y  d o  h o d n o t, uved en ý c h  jak o  stan d ard n í v T ab . 3, s 
vý jim k o u n á sled ujíc íc h  p aram etrů  : 

• n o m in á ln í h o d n o ta sek un d á ru M T P  (č . 1 3) 
• ty p  m ě řic íh o  n ap ě tí (fá z o vé  n eb o  sd ruž en é , č . 1 5 ) 
• p o č et k o n d en z á to rů  tran z isto ro vé  sek c e (č . 2 8 ) 
• u p řístro jů  s k o m un ik ač n ím  ro z h ran ím  i ad resa p řístro je a k o m un ik ač n í ry c h lo st (č . 33, 34 ) 

U ved en é  p aram etry  z ů stan o u z ac h o vá n y  tak , jak  b y ly  n astaven y  p řed  in ic ializ ac í. 
H o d n o ty  p aram etrů  č . 4 1  (m in im á ln í z az n am en an ý  ú č in ík ), č . 4 2  (m ax im á ln í z az n am en an ý  T H D ) a č . 
4 3 (m ax im á ln í h o d n o ty  h arm o n ic k ý c h ) b ud o u p ři in ic ializ ac i n astaven y  jak o  n ed efin o van é . H o d n o ty  
p o č tu sep n utí (p aram etr č . 4 4 ) n ejso u in ic ializ ac í n ijak  o vlivn ě n y . 
In ic ializ ac i reg ulá to ru lz e vy vo lat so uč asn ý m  stisk n utím  tlač ítek   M,  P a ↓↓↓↓  p o  d o b u asi 6  sek un d .  
R eg ulá to r n ejd říve o d ep n e vš ec h n y  p řip o jen é  stup n ě  a sp ustí ú vo d n í test - v to m to  o k am ž ik u je 
m o ž n o  tlač ítk a uvo ln it. P o té  p ro ved e vlastn í in ic ializ ac i a jelik o ž  h o d n o ta p aram etru č . 1 6  je n y n í 
n ed efin o vá n a, sp ustí se p ro c es auto m atic k é h o  ro z p o z n á n í p řip o jen í. 
P o zo r  !!! P ři in ic ializ ac i se z á ro veň  uk o n č í p říp ad n ý  stav Ručně !!! R eg ulá to r je p o  in ic ializ ac e vž d y  
n astaven  d o  rež im u reg ulac e !!! 
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4.10 Přehled textových hlášení 
V re ž im u  z o b ra z e n í m ě ře n ý c h  h o d n o t s e  v n ě k te rý c h  p říp a d e c h  m ů ž e  z o b ra z it m ís to  h o d n o ty  
o k a m ž ité h o  ú č in ík u  te x to vé  h lá š e n í. P ře h le d  tě c h to  h lá š e n í u vá d í T a b . 1 0 . 
 
 

Tab. 1 0  : P ře h le d  te x to v ý c h  h lá š e n í 
H lá š e n í Vý z n a m  p o z n á m k a  
AHOJAHOJAHOJAHOJ    

TESTTESTTESTTEST    

ú vo d n í s e k ve n c e  p o  p řip o je n í n a p á je c íh o  n a p ě tí 
n e b o  in ic ia liz a c i 

re g u lá to r p ro vá d í vla s tn í 
d ia g n o s tik u  

N314N314N314N314    - ty p  re g u lá to ru   
1.11.11.11.1    - č . ve rz e  firm w a re   
U=FAU=FAU=FAU=FA    - n a s ta ve n ý  ty p  m ě řic íh o  n a p ě tí (fá z o vé ) p a ra m e tr č . 1 5  
I=5AI=5AI=5AI=5A    - n a s ta ve n á  n o m in á ln í h o d n o ta  s e k u n d á ru  M T P  p a ra m e tr č . 1 3  
T=0T=0T=0T=0    - n a s ta ve n ý  p o č e t s tu p ň ů  tra n z is to ro vé  s e k c e  p a ra m e tr č . 2 8  
U=0U=0U=0U=0    m ě řic í n a p ě tí n e n í p řip o je n o  n e b o  je h o  z á k la d n í 

h a rm o n ic k á  s lo ž k a  je  n iž š í n e ž  m in im á ln í h o d n o ta  
re g u lá to r v č e k a c ím  s ta vu  

I=0I=0I=0I=0    m ě řic í p ro u d  n e n í p řip o je n  n e b o  je  n iž š í n e ž  
m in im á ln í h o d n o ta  

re g u lá to r v č e k a c ím  s ta vu  

AFXXAFXXAFXXAFXX    p ro b íh á  p ro c e s  a u to m a tic k é h o  ro z p o z n á n í p řip o je n í p ro c e s  m ů ž e  m ít 1  a ž  7  k ro k ů  
F=0F=0F=0F=0    p ro c e s  a u to m a tic k é h o  ro z p o z n á n í p řip o je n í 

n e p ro b ě h l ú s p ě š n ě  a  z p ů s o b  p řip o je n í m ě řic íh o  
n a p ě tí a  p ro u d u  (p a ra m e tr č . 1 6 ) n e n í d e fin o vá n  

p ro c e s  a u to m a tic k é h o  ro z p o z n á n í 
p řip o je n í b u d e  b ě h e m  c c a  1 5  
m in u t a u to m a tic k y  o p a k o vá n , 
p říp a d n ě  je  m o ž n é  z a d a t h o d n o tu  
p a ra m e tru  č . 1 6  ru č n ě  

ACACACAC----XXXX    p ro b íh á  p ro c e s  a u to m a tic k é h o  ro z p o z n á n í p ro u d ů  
je d n o tlivý c h  s tu p ň ů  

p ro c e s  m ů ž e  m ít 3  n e b o  6  k ro k ů , 
p o  tře c h  k ro c íc h  p ro d le va  c c a  3 0  
s e k u n d  

C=0C=0C=0C=0    v p ro c e s u  a u to m a tic k é h o  ro z p o z n á n í s tu p ň ů   n e b y l 
ú s p ě š n ě  ro z p o z n á n  a n i je d e n  k o n d e n z á to r, n e b o  
p ři n a s ta ve n í ru č n íh o  z a d á n í h o d n o t s tu p ň ů  (p a r. č . 
2 0 ) n e js o u  řá d n ě  n a s ta ve n y  p a ra m e try  č . 2 1  a ž  2 6 , 
n e b o  
vš e c h n y  s tu p n ě  s  p řip o je n ý m  k o n d e n z á to re m  js o u  
a u to m a tiz o va n ě  o d s ta ve n y  vlive m  p o ru c h y  (p a r. č . 
2 5 ) n e b o  n a s ta ve n y  ja k o  p e vn é  (p a r. č . 2 6 ) 

p ři n a s ta ve n í a u to m a tic k é h o  
ro z p o z n á n í s tu p ň ů  b u d e  p ro c e s  
ro z p o z n á n í b ě h e m  c c a  1 5  m in u t 
a u to m a tic k y  o p a k o vá n , p říp a d n ě  
je  m o ž n é  z a d a t h o d n o ty  
p a ra m e trů  č . 2 1  a ž  2 6  ru č n ě  
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5. P ř ík la d y  z a p o je n í 
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1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14

ALARM

                            

Nap.: 230 V~50/60 Hz Přík.: 10VA       
IP 4X Made in Czech Republic

Výr.č./verze.:                  /
NOVAR-206 214 / 232 485             

Datum výroby :              /

NOVAR-214NOVAR-206

RS-232

Převodník
úrovní

RS-485
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6. T e c h n ic k é  p a r a m e tr y  
 
N a s ta v ite ln é  p a r a m e tr y  
p o ž a d o v a n ý  ú č in ík  0 ,80  in d . a ž  0 ,9 0  k a p . 
s p ín a c í d o b a  re lé o v é  s e k c e  (m a x . h o d n o ta , 
z á v is lá  n a  re g u la č n í o d c h y lc e ) 

5  a ž  1 2 0 0  s e k u n d  

d o b a  b lo k o v á n í z n o v u z a p n u tí re lé o v é  s e k c e  5  a ž  1 2 0 0  s e k u n d  
ry c h lo s t re g u la c e  tra n z is to ro v é  s e k c e  1  a ž  5  re g u l. z á s a h ů  z a  s e k u n d u  
d o b a  b lo k o v á n í z n o v u z a p n u tí tra n z is to ro v é  s e k c e  0 ,2  a ž  1 0  s e k u n d  
p ro u d  n e jm e n š íh o  k o n d e n z á to ru  (h o d n o ta  C /k  
p ře p o č íta n á  n a  p rim á rn í s tra n u  M T P ) 

(0 ,0 1  - 2  A ) x  p ře v o d  M T P  

m e z n í ú č in ík  p ro  re g u la c i tlu m iv k o u  0 ,80  in d . a ž  0 ,9 0  k a p . 
n a s ta v e n í h o d n o t k o m p e n z a č n íc h  s tu p ň ů  a u to m a tic k é  n e b o  ru č n í 
n a s ta v e n í z p ů s o b u  p řip o je n í a u to m a tic k é  n e b o  ru č n í 
 
 
M ě ř ic í v s tu p y  
m ě řic í n a p ě tí (g a lv a n ic k y  o d d ě le n é ) 1 0 0  a ž  69 0  V s tř.+ 1 0 /-2 0 % , 5 0 /60  H z  
v s tu p n í im p e d a n c e  n a p ě ť o v é h o  v s tu p u  >  2 0 0  k Ω 
m ě řic í p ro u d  (g a lv a n ic k y  o d d ě le n ý ) 0 ,0 1  a ž  7 ,5 A  
v lo ž e n á  im p e d a n c e  p ro u d o v é h o  v s tu p u  <  1 0  m Ω 
p ře s n o s t m ě ře n í p ro u d u  (e f.h o d n . a  1 .h a rm .)  + /-1 %   + /-0 ,0 1 A  
p ře s n o s t m ě ře n í h a rm . s lo ž e k  p ro u d u  a  T H D  + /-1 0 %  
 
 
T r a n z is to r o v á  s e k c e  
p o č e t v ý s tu p ů  tra n z is to ro v é  s e k c e  6 
z a tíž ite ln o s t v ý s tu p n íc h  tra n z is to rů  m a x . 3 0 V  s s  / 5 0  m A  
 
 
R e lé o v á  s e k c e  
p o č e t v ý s tu p ů  re lé o v é  s e k c e  8 
z a tíž ite ln o s t v ý s tu p n íc h  re lé  2 5 0  V s tř. / 4  A  
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Ostatní vstupy/výstupy, napájení, izolační pevnost 
zatížitelnost relé „alarm“ 25 0  V stř. / 4  A  
vstu p  p ro d ru h ý  tarif (g alvanic k y  od d ě lený )  

vstu p ní imp ed anc e  >  20 0  kΩ 
rozsah  p ro neak tivní ú roveň   0  až 5 0  V  stř. 
rozsah  p ro ak tivní ú roveň   8 0  až 28 0  V  stř. 

nap á jení 23 0  ( 115  ) V stř. + 10 /-20 % , 5 0 /60  H z 
p řík on max . 10  V A  
izolač ní p evnost ( t =  1 min.)  

1. mezi vnitřními ob vod y  p řístroje a 
vstu p y  nap á jec ím, mě řic ími-
nap ě ťový mi a mě řic ími-p rou d ový mi 

5 25 0  V ss 

2. mezi vnitřními ob vod y  a vý stu p y  3 25 0  V ss 
3 . mezi vnitřními ob vod y  p řístroje a 

vstu p em/vý stu p em d á lk ové 
k omu nik ac e 

7 20  V ss 

k ateg orie p řep ě tí v instalac i II d le Č S N  E N  610 10 -1 
 
D álk ová k om unik ac e 
R ozh raní R S -23 2/R S -4 8 5 , g alvanic k y  

od d ě lené 
p řenosová  ry c h lost 9 60 0  B au d  
max imá lní p oč et p řístrojů  na jed né k om. linc e 1/3 2 
max imá lní vzd á lenost d vou  u zlů  3 0  m / 120 0  m 
 
P rovozní pod m ínk y 
p rac ovní p rostřed í tříd a C 1 d le Č S N  IE C  65 4 -1 
p rovozní tep lota -4 0 °  ÷  + 60 °  C  
relativní vlh k ost 5  až  10 0  %  
 
E M C  
vy zařová ní Č S N  E N  5 0 0 8 1-2 

Č S N  E N  5 5 0 11 , tříd a A   
Č S N  E N  5 5 0 22 , tříd a A  
( vý rob ek  není u rč en d o b y tovéh o 
p rostřed í ) 

od olnost Č S N  E N  610 0 0 -6-2 
vy zařová ní, od olnost Č S N  E N  613 26-1 
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F y z ik á ln í p a r a m e tr y  
krytí : 

- č e ln í p a n e l 
 
IP 4 0  (p říp a d n ě  IP 5 4 ) 

- z a d n í p a n e l IP  2 0  
ro z m ě ry : 2 3 0  x  1 0 5  x  3 2 0  m m  

- č e ln í p a n e l 1 4 4  x  1 4 4  m m  
- z á s ta v n á  h lo u b ka  8 0  m m  

h m o tn o s t m a x . 1 ,0  kg  
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7. Ú D R Ž B A , S E R V IS  
 
R e g u lá to ry  řa d y  N o v a r n e v y ž a d u jí b ě h e m  s v é h o  p ro v o z u  ž á d n o u  ú d rž b u . P ro  s p o le h liv ý  p ro v o z  je  
p o u z e  n u tn é  d o d rž e t u v e d e n é  p ro v o z n í p o d m ín k y  a  z a b rá n it m e c h a n ic k é m u  p o š k o z e n í p řís tro je . 
N a p á je n í re g u lá to ru  je  v n itřn ě  je d n o p ó lo v ě  jiš tě n o  ta v n o u  s íť o v o u  p o jis tk o u  o  h o d n o tě  T 0 ,1 A  ( re s p  
T 0 ,2 A  p ři n o m in á ln ím  n a p ě tí 1 1 5  V  s tř.). P o jis tk a  je  p řís tu p n á  p o u z e  p o  d e m o n tá ž i z a d n íh o  k ry tu  a  
tu to  č in n o s t te d y  m ů ž e  p ro v á d ě t p o u z e  o d b o rn ý  p ra c o v n ík  d o d a v a te le  re g u lá to ru . 
V  p říp a d ě  p o ru c h y  v ý ro b k u  je  tře b a  u p la tn it re k la m a c i u  d o d a v a te le  n a  je h o  a d re s e . 
 
D o d a v a te l :      V ý ro b c e  : 

    K M B  s y s te m s , s .r.o . 
     D r. M . H o rá k o v é  5 5 9  
     4 6 0  0 6 , L ib e re c  7  

    in te rn e t : w w w .k m b .c z  
 
V ý ro b e k  m u s í b ý t řá d n ě  z a b a le n  ta k , a b y  n e d o š lo  k  p o š k o z e n í p ři p ře p ra v ě . S  v ý ro b k e m  m u s í b ý t 
d o d á n  p o p is  z á v a d y , re s p . je jíh o  p ro je v u . 
P o k u d  je  u p la tň o v á n  n á ro k  n a  z á ru č n í o p ra v u , m u s í b ý t z a s lá n  i z á ru č n í lis t. P o k u d  je  p o ž a d o v á n a  
m im o z á ru č n í o p ra v a , je  n u tn o  p řilo ž it i o b je d n á v k u  n a  tu to  o p ra v u . 
 

Z á r u č n í lis t 
N a  p řís tro j je  p o s k y to v á n a  z á ru k a  p o  d o b u  2 4  m ě s íc ů  o d e  d n e  p ro d e je , n e jd é le  v š a k  3 0  m ě s íc ů  o d  
v y s k la d n ě n í o d  v ý ro b c e . V a d y  v z n ik lé  v  tě c h to  lh ů tá c h  p ro k a z a te ln ě  v a d n ý m  p ro v e d e n ím , c h y b n o u  
k o n s tru k c í n e b o  n e v h o d n ý m  m a te riá le m , b u d o u  o p ra v e n y  b e z p la tn ě  v ý ro b c e m  n e b o  p o v ě ře n o u  
s e rv is n í o rg a n iz a c í. 
Z á ru k a  z a n ik á  i b ě h e m  z á ru č n í lh ů ty , p ro v e d e -li u ž iv a te l n a  p řís tro ji n e d o v o le n é  ú p ra v y  n e b o  z m ě n y , 
z a p o jí-li p řís tro j n a  n e s p rá v n ě  v o le n é  v e lič in y , b y l-li p řís tro j p o ru š e n  n e d o v o le n ý m i p á d y  n e b o  
n e s p rá v n o u  m a n ip u la c í, n e b o  b y l p ro v o z o v á n  v  ro z p o ru  s  u v e d e n ý m i te c h n ic k ý m i p a ra m e try . 
 
T y p  v ý ro b k u  :  N O V A R  3 1 4  R S    v .č .............................................. 
 
D a tu m  v y s k la d n ě n í : ........................................... V ý s tu p n í k o n tro la  : .................... 

 
R a z ítk o  v ý ro b c e  : 

 
 
 
 
 
D a tu m  p ro d e je  : .............................   R a z ítk o  p ro d e jc e  : 
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