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1. P o p is  r e g u lá to r u  
Regulátor Novar 5 RQ je určen zejména jako náhrada za starší typy regulátorů RQ5 
z produkc e Z E Z  H ořic e. Náhradu lze provést pouhou vý mě nou regulátoru, protož e Novar 5 
RQ je jak z mec hanic kého hlediska, tak i z hlediska připojení plně  kompatib ilní s regulátory 
RQ5. 
Novar 5 RQ je konstrukčně  odvozen od regulátoru Novar 5, od kterého se liší hlavně  
mec hanic ký mi rozmě ry. 

1.1 Základní funkce 
Regulátor jalového vý konu typu Novar 5 RQ je plně  automatic ký  přístroj, umož ň ujíc í optimální 
řízení kompenzac e jalového vý konu. J e určen pro nasazení v nenáročný c h a středně  
náročný c h podmínkác h. 
D igitálním zprac ováním signálu napě tí a proudu je dosaž eno vysoké přesnosti vyhodnoc ení 
jak skutečné efektivní hodnoty proudu, tak ú činíku. P řístroj provádí vý počet základní 
harmonic ké slož ky činného a jalového proudu algoritmem F F T . T ím je zajiště na přesná 
funkc e mě ření a regulac e i v podmínkác h zkreslení vyššími harmonic ký mi slož kami. 
Regulátor muž e b ý t nasazen v rozvodec h s nominální frekvenc í jak 50 , tak 6 0  H z.V stup 
mě říc ího napě tí o nominální hodnotě  4 0 0  V  stř. je společný  s napájec ími svorkami. P roudový  
mě říc í vstup předpokládá připojení M T P  s nominální hodnotou sekundárního proudu 5A . K  
regulátoru lze připojit lib ovolné sdruž ené napě tí a proud lib ovolné fáze trojfázové sítě  
3 x 2 3 0 /4 0 0  V stř. 
Instalac e přístroje je plně  automatizována. Regulátor automatic ky zjistí jak způsob  připojení, 
tak velikost jednotlivý c h připojený c h kompenzačníc h stupň ů. Ruční zadání tě c hto parametrů 
je rovně ž  mož né. L ib ovolný  vý stup lze nastavit jako pevný . 
Regulac e prob íhá ve všec h čtyřec h kvadrantec h a její ryc hlost je závislá jak na velikosti 
regulační odc hylky, tak na její polaritě  (překompenzování/nedokompenzování) . P řipínání a 
odpínání kompenzačníc h kondenzátorů je provádě no tak, ab y optimální stav kompenzac e b yl 
dosaž en jediný m regulačním zásahem a minimálním počtem přepínaný c h stupň ů. P řitom 
přístroj volí jednotlivé stupně  s ohledem na jejic h rovnomě rné zatě ž ování a přednostně  
připíná stupně , které b yly odepnuty nejdéle a jejic hž  zb ytkový  náb oj je tedy minimální. 
B ě hem regulac e provádí přístroj průb ě ž nou kontrolu kompenzačníc h stupň ů. P ři zjiště ní 
vý padku neb o změ ny hodnoty stupně  je při odpovídajíc ím nastavení tento stupeň  dočasně  
vyřazen z regulac e. D očasně  vyřazený  stupeň  je periodic ky testován a případně  zařazen zpě t 
do regulačního proc esu. 
Regulátor je vyb aven pě ti vý stupními relé. J ejic h kontakty s jedním společný m pó lem jsou 
vyvedeny na vý stupní svorky a jsou plně  galvanic ky oddě lené od ostatníc h ob vodů 
regulátoru. 
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Historie verzí 
č . verze D a tu m  u voln ě n í P ozn á m k a  

1 .6  0 4 /2 0 0 1  - zá k la d n í verze 
1 .7  0 1 /2 0 0 2  - op tim a liza c e reg u la č n íh o a lg oritm u  
1 .8  0 1 /2 0 0 3  - d op ln ě n  a la rm  od  p řep ě tí 

 
 
1.2 Čelní panel 
Č eln í p a n el p řístroje tvoří č íseln ý  d isp lej, in d ik a č n í L E D -d iod y  a  p ole ovlá d a c íc h  tla č ítek . 

Obr. 1 : Č e ln í p a n e l 

Alarm-stavy:
1: podproud
2: nadproud
3: chyba komp.
6: počet sep.
9: chyba st.

  1: pož. cos 
  2: doba reg. ind.
  3: doba reg. kap.
12: MTP - primární
16: aut. rozp. přip.
20: aut. rozp. st.
25: hodnoty stup.
30: nast. alarmu
40: stav alarmu

ϕ

 
 
1.3 Číselný displej 
In form a c e zob ra zova n é  n a  č íseln é m  d isp leji lze rozd ě lit n a  3  sk u p in y  ú d a jů  : 

• ok a m ž ité  n a m ě řen é  h od n oty  v síti: ú č in ík  a  p rou d  
• p a ra m etry  reg u lá toru  
• testova c í a  c h y b ová  h lá š en í 

V p rů b ě h u  reg u la c e zob ra zu je reg u lá tor jed n u  ze d vou  ok a m ž itý c h  h od n ot v síti : 
• COS - ú č in ík . Hod n ota  od p ovíd á  ok a m ž ité m u  p om ě ru  č in n é  slož k y  k  c elk ové  

h od n otě  zá k la d n í h a rm on ic k é  p rou d u  v síti. K la d n á  h od n ota  zn a m en á  in d u k tivn í 
ú č in ík , zá p orn á  h od n ota  k a p a c itn í ú č in ík  

• Ieff - efek tivn í h od n ota  p rou d u  v síti (vč etn ě  vy š š íc h  h a rm on ic k ý c h  slož ek ) 
v a m p é rec h . P ok u d  je h od n ota  p rou d u  vy š š í n ež  9 9 9 A , zob ra zu jí se p ou ze 



KMB systems  Novar 5 RQ 

 6 

nejvyšší tři řády a nejnižší řád (jednotky ampér) není zobrazen. Tento stav je 
indikován svitem všec h  tří desetinný c h  teč ek (např. ú daj 1.2.7.1.2.7.1.2.7.1.2.7.  znamená 
prou d 1 27 0  A ) 

P oku d je zobrazena jedna z tě c h to h odnot, svítí vždy odpovídajíc í L E D -dioda COS nebo A. 
V tomto stavu  (poku d je zároveň  zh asnu tá L E D -dioda Ručně ) probíh á reg u lač ní proc es a 
reg u látor připíná a odpíná kompenzač ní stu pně  tak, aby dosáh l vykompenzovanéh o stavu . 
O kamžité zobrazované h odnoty a parametry reg u látoru  jsou  u spořádány v pomyslném 
slou pc i - viz O br. 2. V prvníc h  dvou  „řádc íc h “ toh oto slou pc e se zobrazu jí okamžité h odnoty 
ú č iníku  a prou du , v dalšíc h  řádc íc h  jsou  zobrazeny h odnoty parametrů . M ezi tě mito řádky lze 
přepínat tlač ítky ↑↑↑↑ , ↓↓↓↓  . 
P oku d je zobrazena h odnota ně kteréh o parametru , obě  L E D -diody COS a A jsou  zh asnu té a 
reg u lač ní fu nkc e je doč asně  pozastavena (viz popis dále). 
R eg u látor se au tomatic ky přepne zpě t do zobrazení okamžité h odnoty ú č iníku  asi po třic eti 
seku ndác h  od okamžiku , kdy obslu h a přestane manipu lovat s ovládac ími tlač ítky (případně  
po pě ti minu tác h  při zobrazení stavu  doby reg u lac e - viz popis parametru  č .4 6  dále). 
L istováním pomoc í tlač ítek  ↑↑↑↑ , ↓↓↓↓  lze postu pně  zobrazit tzv. parametry reg u látoru . N ejdříve 
se na okamžik zobrazí č íslo au tomatic ky parametru  a poté se zobrazí jeh o h odnota. Č íslo 
sledovanéh o parametru  přitom pro lepší orientac i au tomatic ky problikává po pě ti seku ndác h . 
P arametry lze rozdě lit do tří h lavníc h  sku pin : 

• P arametry u rč u jíc í fu nkc i reg u látoru . Tyto parametry lze nastavovat a tím 
ovlivň ovat reg u lač ní proc es. P atří mezi ně  požadovaný  ú č iník, doba reg u lac e, 
doba blokování znovu zapnu tí atd. 

• P arametry indiku jíc í okamžitý  stav reg u látoru . J edná se o okamžitý  stav alarmu  
(parametr č . 4 0 ) a stav doby reg u lac e (parametr č . 4 6 ). H odnotu  tě c h to parametrů  
nastavu je reg u látor a slou ží pro bližší identifikac i nestandardníc h  nebo 
poru c h ový c h  stavů  a podrobně jší sledování prů bě h u  reg u lač níh o proc esu . 

• P arametr u rč u jíc í poč et sepnu tí jednotlivý c h  kompenzač níc h  stu pň ů  (č .4 4 ). Tyto 
h odnoty nastavu je reg u látor a obslu h a má možnost je pou ze vynu lovat. 

P arametry jsou  u spořádány dle pořadovéh o č ísla v h lavní vě tvi – viz O br. 2. N ě které z 
parametrů  ( parametr č . 25 -prou d stu pň ů , 26 -pevné stu pně , 3 0 - nastavení alarmu , 4 0 -stav 
alarmu , 4 4 -poč et sepnu tí stu pň ů ) jsou  pro lepší přeh lednost u místě ny v tzv. vedlejšíc h  
vě tvíc h . D o vedlejší vě tve lze u  vybraný c h  parametrů  přepnou t stiskem tlač ítka ENTER a 
stejný m způ sobem se lze vrátit zpě t do h lavní vě tve. Z obrazení parametrů  ve vedlejší vě tvi 
lze identifikovat podle oddě lu jíc í pomlč ky mezi č íslem parametru  a h odnotou  - například v 
h lavní vě tvi se při zobrazení parametru  č . 26  (pevné stu pně ) objeví nápis 1 C1 C1 C1 C  (stu peň  č . 1  
je reg u lač ní kapac itní). P oku d c h c eme zobrazit stavy ostatníc h  stu pň ů , je nu tné přepnou t 
zobrazení do vedlejší vě tve stiskem tlač ítka ENTER. N a displeji se nápis změ ní na 1111----CCCC  a 
nyní lze listovat mezi h odnotami stu pň ů  ve vedlejší vě tvi. O pakovaný m stiskem tlač ítka 
ENTER se zobrazení přepne zpě t do h lavní vě tve (pomlč ka zmizí). 



KMB systems  Novar 5 RQ 

 7 

Obr. 2 : Z o bra z e n í o k a m ž itý c h  h o d n o t a  p a ra m e trů  - s tru k tu ra  

Pokud je zobrazena hodnota některého parametru, regulátor se automaticky přepne do 
zobrazení okamž ité hodnoty ú č iníku asi po třiceti sekundách od okamž iku, kdy obsluha 
přestane manipulov at s ov ládacími tlač ítky. Z árov eň  se tím ukonč í doč asné pozastav ení 
regulace. 
V ý jimka : V e stav u Ručně (L E D-dioda Ručně bliká) nelze hodnoty parametrů  prohlíž et. M ísto 
parametrů  se zobrazí okamž ité hodnoty v ý stupů  - v iz popis tohoto stav u níž e. 
Při zobrazení ú č iníku se v  některý ch případech objev í místo jeho hodnoty testov ací nebo 
chybov é hláš ení. J ednotliv á hláš ení jsou podrobněji popsána dále. V  těchto případech, kdy 
zobrazená hodnota nemá v ý znam okamž itého ú č iníku, L E D-dioda COS bliká. 

1.4 Indikační LED-diody 
V edle č íselného displeje a s ním souv isejících L E D-diod COS a A obsahuje č elní panel dalš í 
indikač ní L E D-diody. 

1.4.1 In d ik a c e  s ta v u  v ý s tu p ů  
Pole L E D-diod pod č íselný m displejem zobrazuje okamž itý  stav  v ý stupních regulač ních relé. 
J ednotliv é L E D-diody jsou označ eny č íslem 1  až  5  a sv ý m sv item indikují sepnutý  stav  
odpov ídajícího v ý stupního relé. 
Pokud některá z těchto L E D-diod bliká, znamená to, ž e regulátor chce tento v ý stup sepnout, 
ale musí č ekat na uplynutí blokov ací doby. O dpov ídající v ý stupní relé je rozepnuto a bude 
sepnuto, jakmile uplyne doba blokov ání znov uzapnutí. 

 

Hlavní větev 

V ed lejš í větev 

CO S  

P-0 1 

Ieff 

P-2 5  

P-0 0  

1-C 

6-C 

ENTER 
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Výjimkou je úvodní test zobrazení pro kontrolu funkčnosti všech zobrazovacích prvků. V 
tomto testu je na displeji zobrazen ná pis TSTTSTTSTTST  a všechny  indikační L E D -diody  jsou 
postupně  rozsvíceny  a zhasnuty . Všechna výstupní relé  zůstá vají přitom rozepnuta. 

1.4.2 In d ik a c e  tr e n d u  
T y to L E D  indikují velikost odchy lky  skutečné ho okamž ité ho jalové ho výkonu v síti od hodnoty  
optimá lního jalové ho výkonu, který by  odpovídal nastavené  hodnotě  pož adované ho účiníku. 
P okud je tato odchy lka menší než  polovina hodnoty  jalové ho výkonu nejmenšího 
kondenzá toru, jsou obě  L E D -diody  zhasnuté . V případě , ž e je odchy lka vě tší než  polovina, 
ale menší než  hodnota jalové ho výkonu nejmenšího kondenzá toru, odpovídající L E D -dioda 
bliká  - v případě  nedokompenzová ní bliká  L E D -dioda označená  IND, při překompenzová ní 
bliká  L E D -dioda označená  KAP. P okud odchy lka překročí hodnotu nejmenšího kondenzá toru, 
odpovídající L E D -dioda svítí trvalým svitem. 
Výjimku ve funkci tě chto L E D -diod tvoří ná sledující stavy : 

• není definová n způsob připojení mě řícího U  a I (parametr č. 1 6 ) 
• probíhá  proces automatické ho rozpozná ní připojení 
• probíhá  proces automatické ho rozpozná vá ní proudů stupň ů 

V případě , ž e není definová n způsob připojení, obě  L E D -diody  blikají, v ostatních dvou 
případech jsou zhasnuté . 

1.4.3 In d ik a c e  s ta v u  Ručně 
B likající L E D -dioda označená  Ručně sig nalizuje, ž e reg ulá tor je přepnut do tzv. ručního 
(manuá lního) rež imu. R eg ulační funkce reg ulá toru je přitom odstavena. 
P okud je tato L E D -dioda zhasnutá  a zá roveň  je zobrazena jedna ze dvou okamž itých hodnot 
(účiník nebo proud), prová dí reg ulá tor standardní reg ulační funkci, případně  prová dí 
automatické  rozpozná vá ní připojení nebo automatické  rozpozná vá ní proudů stupň ů. 

1.4.4 In d ik a c e  a la r m u  
N estandardní stavy  reg ulá toru nebo sítě  mohou být indiková ny  jednak L E D -diodou Alarm. P ři 
aktivním stavu Alarm tato L E D -dioda bliká . 
Z působ nastavení a vy hodnocení stavu Alarm je uveden v popisu parametru č 3 0 . 
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2. In s ta la c e  
2.1 Mechanická montáž 
Přístroj je vestavěn v plastové krabičce, určené pro montáž do panelu rozvaděče. Rozměry 
potřebnéh o vý řezu jsou 1 9 0 x 1 0 0  mm ( radius 8  mm v rozích  ). Po zasunutí do vý řezu je 
přístroj fix ován š roubovacími svorkami. 
2.2 Připojení 
K  připojení reg ulátoru slouží 1 1  š roubový ch  svorek M 4  na zadní stěně reg ulátoru. Rozložení 
svorek je patrné z O br. 3. Příklady zapojení reg ulátoru jsou uvedeny ve zvláš tní kapitole dále. 

Obr. 3 : R e g u lá to r N o v a r 5  R Q  – s v o rk y  
 

 
 
Pro připojení je vh odné použít lisovací kabelová oka o prů měru 4 ,3 mm. D oporučený  prů řez 
připojovaný ch  vodičů  je 1 ,5  mm2. 
2.2.1 N a p á je c í n a p ě tí 
Reg ulátor vyžaduje pro svoji činnost napájecí napětí jmenovité h odnoty 4 0 0  V  stř., přičemž 
potřebný  příkon je max . 4  V A . N apájecí napětí slouží zároveň  jako napětí měřící. 
N apájecí napětí se připojuje ke svorkám č. 1 3 (obvykle L2) a 1 4  (obvykle L3). L ze připojit 
libovolné sdružené napětí (libovolné dvě fáze, nikoliv povinně L 2  a L 3). 
N apájení reg ulátoru není vnitřně nijak jiš těno – vyžaduje předřazení pojistky nebo jističe. 
Protože přístroj nemá vlastní síťový  vypínač, je nutné do napájecíh o obvodu zařadit 
odpojovací prvek ( vypínač - viz sch éma instalace ). M usí bý t umístěný  přímo u přístroje a 
musí bý t snadno dosažitelný  obsluh ou. O dpojovací prvek musí bý t označen jako odpojovací 
prvek zařízení. J ako odpojovací prvek je vh odné použít jistič o jmenovité h odnotě 1 0 A , musí 
vš ak bý t zřetelně označena jeh o funkce a stav ( značkami „O “ a „I“ dle Č S N  E N  6 1 0 1 0 -1  ). 
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2.2.2 M ě ř íc í p r o u d  
Výstupy z měřícího proudového transformátoru (MTP) se připojují k svorkám č . 1 1  (svorka k) 
a 1 2  (svorka l). MTP mů ž e b ýt zapojen v lib ovolné fázi. D održ ení správné orientace K-L  je 
doporuč eno, ale není b ezpodmíneč ně nutné. 
D oporuč uje se použ ití MTP s nominálním výstupním proudem 5 A . 

2.2.3  V ý s tu p n í r e lé  
Přístroj ob sahuje 5  výstupních relé, jejichž  kontakty jsou g alvanicky odděleny od ostatních 
ob vodů  reg ulátoru. Výstupní kontakty relé jsou z jedné strany vyvedeny na svorky č . 1  až  5 . 
D ruhá strana kontaktů  je vnitřně spojena a vyvedena na svorku P. 
Kontakty výstupních relé jsou vnitřně oš etřeny pomocí varistorů . L ze je zatíž it proudem 4 A  při 
2 5 0 V stř. 
Při instalaci vzniká někdy potřeb a vyzkouš et funkč nost jednotlivých reg ulač ních stupň ů  
ruč ním zapínáním a vypínáním - to lze provést ve stavu Ručně neb o pomocí tzv. ručníh o  
z á s a h u d o  re g ula čníh o  p ro c e s u (viz popis dále). 

2.2.4  O c h r a n n á  s v o r k a  P E  
K ochranné svorce PE  je nutno připojit ochranný vodič  PE  ( zelenož lutý ). Prů řez použ itého 
vodič e musí b ýt shodný neb o větš í než  prů řez nejsilnějš ího vodič e, použ itého pro připojení 
k ostatním svorkám reg ulátoru. 
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3. U v e d e n í d o  p r o v o z u  
3.1 První uvedení do provozu 
Regulátor je dodáván přednastavený na standardní hodnoty dle T ab . 1. 
P o připojení napájec ího napě tí prob ě hne nejdříve test displeje. P oté  se na displeji k rátk odob ě  
z ob raz í 

• typ regulátoru ( N05N05N05N05 ) 
• verz e firm w are (např. 1.81.81.81.8    ) 

P ok ud je správně  připojeno m ě říc í napě tí a m ě říc í proud je dostateč ný (tz n. sek undární proud 
M T P  je vyš š í než  0 ,0 5  A ), spustí se proc es autom atic k é ho roz poz návání připojení. 
P ři nepřipojené m  m ě říc ím  napě tí se na displeji ob jeví b lik ajíc í ú daj U=0U=0U=0U=0,  při níz k é m  
m ě říc ím  proudu ú daj I=0I=0I=0I=0. 

3.2 Proces automatického rozpoznání připojení 
P ři dodávc e není z pů sob  připojení m ě říc ího napě tí a proudu regulátoru (param etr č . 16 ) 
definován. Regulátor tedy nem ů ž e vyhodnoc ovat ok am ž itý ú č iník  a tento stav je indik ován 
ob ě m a souč asně  b lik ajíc ím i L E D -diodam i trendu. V  tom to případě  provede regulátor 
autom atic k é  roz poz nání připojení. 
A b y m ohl regulátor tento proc es autom atic k é ho roz poz nání připojení prové st, m usí b ýt 
splně ny následujíc í podm ínk y : 

• č innost regulátoru není odstavena( tz n. L E D -dioda Ručně je z hasnutá) 
• regulátor je ve stavu regulac e, tz n. ž e je z ob raz ena jedna z  ok am ž itýc h 

nam ě řenýc h hodnot a svítí tedy odpovídajíc í L E D -dioda COS neb o A 
• m ě říc í proud je dostateč ný 

P ři splně ní tě c hto podm ínek  spustí regulátor proc es autom atic k é ho roz poz nání připojení. 
P roc es m ů ž e m ít až  sedm  k rok ů . V  k až dé m  k rok u provede regulátor č tyři m ě říc í pok usy, při 
nic hž  postupně  připíná a odpíná stupně  č . 1 až  4 . P řitom  předpok ládá, ž e alespoň  k e dvě m a 
z  tě c hto stupň ů  je připojen k om penz ač ní k ondenz átor. V  k až dé m  m ě říc ím  pok usu se na 
č íselné m  displeji postupně  z ob raz í následujíc í dvě  z právy : 

1. č íslo k rok u ve form ě  AfxAfxAfxAfx (x ...č íslo pok usu) 
2. výsledek  pok usu ve form ě  např. 2222----3333  (viz  T ab . 2) 

P ok ud regulátor nam ě ří v jednotlivýc h pok usec h opak ovaně  shodné  hodnoty, považ uje 
připojení z a roz poz nané  a dalš í k rok y již  neprovádí. P ok ud jsou jednotlivá m ě ření v dané m  
k rok u odliš ná, regulátor provede dalš í m ě říc í k rok . 
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Pro úspěšné rozpoznání připojení musí být alespoň ke dvěma ze stupňů č. 1 až 4 připojeny 
kompenzační kondenzátory. 
Po úspěšném ukončení proc esu automatic kéh o rozpoznání připojení se na číselném displeji 
zobrazí na okamžik typ rozpoznanéh o připojení, skutečná h odnota účiníku v síti a poté 
přístroj zah ájí reg ulační proc es, případně spustí proc es rozpoznání stupňů (viz dále). 
Pokud se proc es automatic kéh o rozpoznání připojení nepodaří úspěšně dokončit, zobrazí se 
na číselném displeji blikajíc í zpráva F=0F=0F=0F=0  . V  tomto případě je nutné zadat způsob 
připojení ručně, nebo editac í parametru č. 16  znovu zadat h odnotu ------------ ( =  nedefinováno) a 
tím vyvolat spuštění proc esu automatic kéh o rozpoznání připojení znova. J inak přejde 
reg ulátor do čekac íh o stavu a po 15  minutác h  opakuje proc es rozpoznání připojení 
automatic ky. 
Proc es automatic kéh o rozpoznání připojení lze kdykoliv přerušit přepnutím číselnéh o displeje 
do zobrazení parametrů, nebo stiskem tlačítka ENTER. Po návratu zpět do režimu zobrazení 
okamžitýc h  h odnot bude spuštěn proc es automatic kéh o rozpoznání připojení znovu od 
začátku. 

3.3 Proces automatického rozpoznání proudů stupňů 
R eg ulátory jsou standardně dodávány s aktivovanou funkc í automatic kéh o rozpoznání 
proudů stupňů ( parametr č. 2 0  nastaven na h odnotu 1). V  tomto případě provede reg ulátor 
proc es automatic kéh o rozpoznání proudů stupňů vždy při zapnutí ( přivedení napájec íh o 
napětí ) reg ulátoru. Proc es může být vyvolán i bez přerušení napájec íh o napětí, a to editac í 
parametru č. 2 0  na h odnotu 1 nebo tzv. inic ializac í reg ulátoru (viz dále). 
A by moh l reg ulátor zah ájit proc es automatic kéh o rozpoznání proudů stupňů, musí být 
splněny následujíc í podmínky : 

• činnost reg ulátoru není odstavena( tzn. L E D -dioda Ručně je zh asnutá) 
• reg ulátor je ve stavu reg ulac e, tzn. že je zobrazena jedna z okamžitýc h  

naměřenýc h  h odnot a svítí tedy odpovídajíc í L E D -dioda COS nebo A 
• měříc í proud je dostatečný 
• způsob připojení měříc íh o U  a I (parametr č. 16 ) je definován 

Při splnění těc h to podmínek spustí reg ulátor proc es automatic kéh o rozpoznání proudů 
stupňů. 
Proc es může mít tři nebo šest kroků. V  každém kroku reg ulátor postupně připojí a odpojí 
každý reg ulační výstup. Přitom změří, jak se připojení a odpojení stupně projeví na c elkovém 
jalovém proudu v síti. Z  naměřenýc h  h odnot určí proud příslušnéh o stupně. 
V  každém měříc ím pokusu se na číselném displeji postupně zobrazí následujíc í zprávy : 

1. číslo kroku ve formě ACACACAC----xxxx  ( x ...číslo kroku ) 
2 . výsledný naměřený proud stupně v ampérec h . Pokud je zadán primární proud 

M T P (parametry č. 12 ), je zobrazen proud stupně přímo v síti ( tedy na primáru 
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MTP). Pokud není primár MTP (parametr č. 12) definován, je zobrazen proud 
s tupně  na s ekundáru MTP. 

Pokud s e reg ulátoru nepodaří zjis tit h odnotu s tupně , nezobrazí ji. Tento s tav nas tane v 
případě , ž e h odnota jalové h o proudu v s íti vlivem změ n zátě ž e značně  kolís á. 
Po provedení tří kroků  s e provede vy h odnoc ení. Pokud jednotlivá mě ření v provedený c h  
kroc íc h  pos ky tují dos tatečně  s tabilní vý s ledky , je proc es  rozpoznávání ukončen. V  opačné m 
případě  provede reg ulátor dalš í tři kroky . Mezi jednotlivé  trojic e kroků  přitom zařadí pauzu 
přibliž ně  3 0  s ekund. 
Podmínkou pro ú s pě š né  rozpoznání proudů  jednotlivý c h  s tupň ů  je dos tatečně  s tabilní s tav v 
s íti - bě h em zapnutí a vy pnutí přís luš né h o s tupně  s e nes mí jalový  proud zátě ž e změ nit o 
h odnotu, která je s rovnatelná nebo dokonc e vě tš í než  h odnota jalové h o proudu tes tované h o 
s tupně . V  opačné m případě  je vý s ledek mě ření neú s pě š ný . 
Po ú s pě š né m ukončení proc es u automatic ké h o rozpoznání s tupň ů  zkontroluje reg ulátor, zda 
ales poň  jeden kapac itní s tupeň  by l rozpoznán a pokud ano, zah ájí reg ulační proc es . V  
opačné m případě  přejde reg ulátor do čekac íh o s tavu a po 15  minutác h  s pus tí proc es  
automatic ké h o rozpoznání proudů  s tupň ů  znova. 
J ednotlivé  rozpoznané  h odnoty  s tupň ů  lze zkontrolovat ve vedlejš í vě tvi parametru č. 25 . 
K ladná h odnota proudu značí kapac itní s tupeň , záporná h odnota induktivní s tupeň . Pokud s e 
h odnotu nepodařilo rozpoznat, zobrazí ú daj ------------. J ednotlivé  rozpoznané  h odnoty  lze 
případně  ručně  upravit. 
Doporučení : 

Po kontrole rozpoznaný c h  h od not s tu pň ů  d oporu č u jem e v  té to fá zi přepnou t h od notu  
param etru  č . 2 0  d o h od noty  0  ( AC0AC0AC0AC0  ). V y pnu tím  fu nkc e au tom atic ké h o 
rozpozná ní s tu pň ů  s e v y lou č í případ y  neú s pě š né h o rozpozná ní po v ý pad c íc h  
napá jec íh o napě tí za prov ozu  reg u lá toru , které  m oh ou  za nepřízniv ý c h  prov ozníc h  
pod m ínek (v elké  zatíž ení po ob nov ě  napá jec íh o napě tí, ry c h lé  kolís á ní jalov é h o 
prou d u  ) nas tat. 

Pokud s e proc es  automatic ké h o rozpoznání s tupň ů  nepodaří ú s pě š ně  dokončit, nebo mezi 
rozpoznaný mi s tupni není ani jeden kapac itní, zobrazí s e na čís elné m dis pleji blikajíc í zpráva 
C=0C=0C=0C=0  a zároveň  s e aktivuje s ig nalizac e A larm . V  tomto případě  je nutné  zadat h odnoty  
jednotlivý c h  s tupň ů  ručně  ( viz popis  dále), nebo editac í parametru č. 20  znovu zadat h odnotu 
1111  ( =  provádě t aut. rozpoznání) a tím vy volat s puš tě ní proc es u automatic ké h o rozpoznání 
proudů  s tupň ů  znova. 
Proc es  automatic ké h o rozpoznání proudů  s tupň ů  lze kdy koliv přeruš it přepnutím čís elné h o 
dis pleje do zobrazení parametrů , nebo s tis kem tlačítka E N TE R . Po návratu zpě t do rež imu 
zobrazení okamž itý c h  h odnot bude s puš tě n proc es  automatic ké h o rozpoznání proudů  s tupň ů  
znovu od začátku. 
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4. P o p is  fu n k c e  
4.1 Nastavení regulátoru 
Pro dosažení optimálního způsobu regulace podle charakteru regulované zátěže obsahuje 
regulátor několik parametrů, které ovlivň ují jeho funkci. Přehled parametrů je uveden v T ab. 1. 
N ásledující kapitoly  popisují vý znam jednotlivý ch parametrů a způsob jejich editace. 

4.1.1 E d ita c e  p a r a m e tr ů  
Parametry  regulátoru jsou při ex pedici nastaveny  na standardní hodnoty  dle T ab. 1. Pro 
dosažení optimálního způsobu regulace vzniká někdy  nutnost některé hodnoty  upravit dle 
konkrétních požadavků. 
Pro zabránění neodborné manipulace může bý t editace parametrů regulátoru zablokována a 
v tomto případě vy žaduje předchozí zadání hesla (viz dále). Pokud je editace parametrů 
uvolněna, provádí se následovně: 

1. Přepnout regulátor do zobrazení parametru, který  chceme editovat. 
2 . S tisknout tlač ítko ENTER a držet stisknuté, až se ú daj na displeji rozbliká. 
3 . T lač ítko ENTER poté uvolnit a tlač ítky  ↑↑↑↑ , ↓↓↓↓  nastavit požadovanou hodnotu. U  

některý ch ú dajů lze při tom vy užít automatické zvy š ování, resp. snižování 
editované hodnoty , která se vy volá trvalý m stiskem tlač ítka ↑↑↑↑ , resp. ↓↓↓↓  . 

4 . Po dosažení požadované hodnoty  stisknout tlač ítko ENTER. N astavená hodnota 
je zaznamenána do paměti regulátoru, ú daj na displeji přestane blikat a editace je 
tím ukonč ena. 

4.1.1.1 Uvolnění / zablokování editace parametrů 
Při dodávce jsou regulátory  nastaveny  v „odblokovaném“ stavu, tzn. že parametry  lze editovat 
ihned po přivedení napájecího napětí bez předchozího zadání hesla. Po uvedení do provozu 
lze editaci parametrů „zablokovat“ a tím zabezpeč it regulátor proti neoprávněné manipulaci. 
Informace o tom, zda je editace uvolněna nebo zablokována, lze sledovat v parametru č . 0 0 . 
M ůže obsahovat ty to ú daje : 

H=H=H=H=---- .........heslo dosud nezadáno, editace parametrů zablokována 
H=AH=AH=AH=A ........heslo by lo správně zadáno, lze editovat parametry  

S tav uvolnění nebo zablokování editace je v regulátoru uchován i při vý padku napájení. 
V  případě, že heslo dosud neby lo správně zadáno, nelze parametry  přístroje měnit. Z adání 
hesla se provádí obdobný m způsobem jako editace parametru regulátoru : 

1. Přepnout regulátor do zobrazení parametr č . 0 0  (regulátor přitom nesmí bý t ve 
stavu Ručně). 
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2. S tis k n o u t tla č ítk o  ENTER a  d rž e t h o  s tis k n u té  ta k  d lo u h o , a ž  s e  p o s le d n í z n a k  n a  
d is p le ji ro z b lik á . N a  m ís tě  p o s le d n íh o  z n a k u  s e  p řito m  z o b ra z í č ís lo  v  in te rv a lu  0  
a ž  9 . P ro  s n a z š í v y s v ě tle n í p ře d p o k lá d e jm e , ž e  s e  z o b ra z í n a p řík la d  č ís lo  5 , ta k ž e  
n a  d is p le ji b u d e  z o b ra z e n  ú d a j H=5H=5H=5H=5  a  č ís lo  5555 b u d e  b lik a t. 

3 . P ro v é s t n á s le d u jíc í s e k v e n c i č ty ř s tis k ů  tla č íte k  : ↓↓↓↓  ↑↑↑↑ , ↑↑↑↑ , ↓↓↓↓ . J e s tliž e  te d y  n a  
p o s le d n ím  m ís tě  d is p le je  b y la  z o b ra z e n a  h o d n o ta  5555 , p o s tu p n ě  s e  z m ě n í n a  4444 
-5555 - 6666 - 5555 , ta k ž e  p o  té to  s e k v e n c i je  z o b ra z e n a  s te jn á  h o d n o ta , ja k o  
p ů v o d n ě . 

4 . S tis k n o u t tla č ítk o  ENTER. N a  d is p le ji s e  o b je v í ú d a j H=AH=AH=AH=A , in d ik u jíc í s p rá v n é  
z a d á n í h e s la , a  je  te d y  m o ž n é  p ro v á d ě t e d ita c i p a ra m e trů . 

H o d n o tu  č ís la , z o b ra z o v a n é h o  p ři z a d á v á n í h e s la , v o lí re g u lá to r n á h o d n ě  a  p ro  s p rá v n é  
z a d á n í h e s la  je  n e p o d s ta tn á  (s lo u ž í n a  „z m a te n í n e p říte le “). D ů le ž itá  je  p o u z e  p ře s n á  
p o s lo u p n o s t u v e d e n ý c h  s tis k ů  tla č íte k . 
P o  s p rá v n é m  z a d á n í h e s la  je  u v o ln ě n a  e d ita c e  p a ra m e trů  re g u lá to ru  d o  té  d o b y , d o k u d  n e n í 
o b s lu h o u  o p ě t z a b lo k o v á n a . S ta v  u v o ln ě n í n e b o  z a b lo k o v á n í je  u c h o v á n  i p ři v ý p a d k u  
n a p á je c íh o  n a p ě tí. 
Z a b lo k o v á n í e d ita c e  p a ra m e trů  n a s ta n e  p o  (ú m y s ln é m ) z a d á n í ja k é k o liv  n e s p rá v n é  s e k v e n c e  
tla č íte k  p ři e d ita c i h e s la . 

4.1.2 P a r a m e tr  č . 0 1 - p o ž a d o v a n ý  ú č in ík  
H o d n o tu  p o ž a d o v a n é h o  ú č in ík u  lz e  n a s ta v it v  ro z s a h u  0 ,8 0  in d u k tiv n íc h  a ž  0 ,9 0  k a p a c itn íc h . 

4.1.3  P a r a m e tr  č . 0 2 - d o b a  r e g u la c e  v  o b la s ti n e d o k o m p e n z o v á n í 
H o d n o tu  lz e  n a s ta v it n a  5 -1 0 -1 5 -20 -3 0 -6 0 -1 20 -1 8 0 -3 0 0 -6 0 0 -1 20 0  s e k u n d . N a s ta v e n á  
h o d n o ta  u rč u je  č e tn o s t re g u la č n íc h  z á s a h ů  p ři n á s le d u jíc íc h  p o d m ín k á c h  : 

• o k a m ž itý  ú č in ík  je  „in d u k tiv n ě jš í“ n e ž  p o ž a d o v a n ý , tz n . je  n e d o k o m p e n z o v á n o  
• ro z d íl o k a m ž ité  h o d n o ty  ja lo v é h o  p ro u d u  v  s íti a  o p tim á ln í h o d n o ty , o d p o v íd a jíc í 

n a s ta v e n é m u  p o ž a d o v a n é m u  ú č in ík u  ( =  re g u la č n í o d c h y lk a ) je  p rá v ě  ro v n a  
p ro u d u  n e jm e n š íh o  k a p a c itn íh o  s tu p n ě  (C /k ) 

P o k u d  je  te d y  h o d n o ta  p a ra m e tru  n a s ta v e n a  n a p ř. n a  h o d n o tu  1 8 0  a  v  s íti n a s ta n o u  u v e d e n é  
p o d m ín k y , re g u lá to r p ro v e d e  k a ž d ý c h  1 8 0  s e k u n d  v ý p o č e t o p tim á ln íh o  z p ů s o b u  k o m p e n z a c e  
a  p ro v e d e  re g u la č n í z á s a h . 
U v e d e n á  d o b a  s e  z k ra c u je  ú m ě rn ě  o k a m ž ité  re g u la č n í o d c h y lc e , a  to  s  d ru h o u  m o c n in o u  
p o m ě ru  re g u la č n í o d c h y lk y  k  h o d n o tě  n e jm e n š íh o  k a p a c itn íh o  s tu p n ě  (C /k ). N a rů s ta jíc í 
re g u la č n í o d c h y lk a  m ů ž e  s n íž it tu to  h o d n o tu  a ž  n a  m in im á ln í h o d n o tu  d o b y  re g u la c e  5  
s e k u n d . 
N a o p a k , p o k u d  je  re g u la č n í o d c h y lk a  m e n š í n e ž  p ro u d  n e jm e n š íh o  k a p a c itn íh o  s tu p n ě  (C /k ), 
p ro d lu ž u je  s e  d o b a  re g u la c e  n a  d v o jn á s o b e k . P o k u d  re g u la č n í o d c h y lk a  d á le  k le s n e  p o d  1 /2 
h o d n o ty  p ro u d u  n e jm e n š íh o  k a p a c itn íh o  s tu p n ě  (C /k ), re g u la č n í z á s a h  s e  n e p ro v á d í. 
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Tab. 1 : P aram e try  re g u lá to ru  

Č . V ý z n a m  R o z s a h  
n a s ta v e n í 

K ro k  
n a s t. 

S ta n d . 
H o d n . 

P o z n á m k a  
01 P o ž a d o va n ý  ú č in ík  0,80 ind. až 0,90 kap. 0.01 0,98 ind.  

02  D o b a  re g u la c e  p ři 
n e d o k o m p e n z o vá n í 

5-10-15-2 0-3 0-6 0-
12 0-180-3 00-6 00-
12 00 s e k. 

- 180  

03  D o b a  re g u la c e  p ři 
p ře k o m p e n z o vá n í 

5-10-15-2 0-3 0-6 0-
12 0-180-3 00-6 00-
12 00 s e k. 

- 3 0  

12  N o m in á ln í h . p rim á ru  M T P  5 – 9950 A 5 ne de fino v á n N o m in á ln í h . s e k u n d á ru  s e  p ře d p o k lá d á  
5 A  

14  D o b a  b lo k o vá n í z n o vu z a p . 5-10-2 0-3 0-6 0-12 0-
3 00-6 00-12 00 s e ku nd 

- 2 0  

16  Z p ů s o b  p řip o je n í U  a  I 6  ko m b inac í - ne de fino v á n V iz  p o p is  p a ra m e tru  

2 0 A u to m a tic k é  ro z p o z n á n í 
p ro u d ů  je d n o tlivý c h  s tu p ň ů  

0 (ne ) - 1 (ano ) - 1 (ano ) A u t. ro z p o z n á n í p ro b ě h n e  te h d y , p o k u d  
p ře p n e m e  z  h o d n o ty  0  d o  1  a  p ři 
n a s ta v e n é  h o d n o tě  1  v ž d y  p ři z a p n u tí 
re g u lá to ru  

2 1 S p ín a c í p ro g ra m  12  ty pic ký c h  
ko m b inac í 

- ne de fino v á n 0 ...in d iv id u á ln í n a s ta v e n í s tu p ň ů  
p o k u d  je   z v o le n o  a u to m a tic k é  
ro z p o z n á n í s tu p ň ů , n e z o b ra z u je  s e  

2 2  P ro u d  n e jm e n š íh o  
k o n d e n z á to ru  (h o d n o ta  C /k  
p ře p o č íta n á  n a  p rim á r 
M T P ) 

(0,05 - 2  A) x  pře v o d 
M T P  

0,01 ne de fino v á n H o d n o ta  n a  p rim á rn í s tra n ě  M T P  - p o k u d  
n e n í z a d á n a  n o m in á ln í h o d n o ta  p rim á ru  
M T P , z o b ra z u je  p ro u d  n a  s e k u n d á rn í 
s tra n ě  M T P . P o k u d  je   z v o le n o  
a u to m a tic k é  ro z p o z n á n í s tu p ň ů , 
n e z o b ra z u je  s e . 

2 3  P o č e t k o n d e n z á to rů  5 (6 ) - 5 (6 ) P o k u d  je   z v o le n o  a u to m a tic k é  
ro z p o z n á v á n í s tu p ň ů , n e z o b ra z u je  s e  

2 5  P ro u d  je d n o tlivý c h  s tu p ň ů  (0,05 - 8 A) x  pře v o d 
M T P  

0,01 ne de fino v á n P ro  k o n d e n z á to ro v é  s tu p n ě  k la d n ý , p ro  
tlu m iv k y  z á p o rn ý  

2 6  P e vn é  s tu p n ě  re g u lač ní / 0 / 1 - v š e c h ny  
re g u l. 

 

3 0 N a s ta ve n í a la rm u  0 / po u z e  s ig naliz ac e  
/po u z e  akc e / 
s ig naliz ac e  i akc e  

- s ig naliz ac e  a 
akc e  o d 
po dpro u du , 
z trá ty  napě ť . 
s ig ná lu  a 
c h y b y  s tu pně  

P ře h le d  s ta v ů  : 
1 ...p o d p ro u d  
2 ...n a d p ro u d  
3 ...c h y b a  k o m p e n z a c e  
4 ...z trá ta  n a p ě ť o v é h o  s ig n á lu  
6 ...p ře k ro č e n í p o č tu  s e p n u tí 
7 ...p ře p ě tí 
9 ...c h y b a  s tu p n ě  

3 2  L im it p o č tu  s e p n u tí (a la rm ) 10.000 - 2 ,000.000 10.000 1000.000 N e n í-li n a s t. a la rm  o d  lim . p o č tu  s e p n u tí, 
n e z o b ra z u je  s e . 

4 0 O k a m ž itý  s ta v a la rm u     S ig n a liz u je  p rá v ě  a k tiv n í s ta v  a la rm u . 

4 4  p o č e t s e p n u tí s tu p ň ů  ( 
v tis íc íc h )  

   R o z s a h  z o b ra z e n í 0 ,0 0 1  a ž  9 9 9 9 . 

4 6  o k a m ž . s ta v d o b y  re g u la c e     D o b a  d o  d a lš íh o  re g u l. z á s a h u  v  s e c . 

00 u vo ln ě n í e d ita c e  (h e s lo ) - / A - A V iz  p o p is  z a b lo k o v á n í e d ita c e  p a ra m e trů   
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4.1.4 P a r a m e tr  č . 0 3  - d o b a  r e g u la c e  v  o b la s ti p ř e k o m p e n z o v á n í 
Hodnotu lze nastavit na 5-10 -15-20 -30 -60 -120 -18 0 -30 0 -60 0 -120 0  sek und. N astavená  
h odnota urč uje č etnost reg ulač níc h  zá sah ů  ob dob ně  jak o vý š e p op saný  p aram etr č . 0 2 s tím  
rozdílem , ž e se up latň uje p ouze v p říp adě , ž e ok am ž itý  ú č iník  je „k ap ac itně jš í“ než  
p ož adovaný , tzn. je p řek om p enzová no. 
V liv zm ě ny  dob y  reg ulac e v zá vislosti na velik osti reg ulač ní odc h y lk y  je sh odný  jak o u vý š e 
uvedené h o p aram etru č . 0 2. 

4.1.5  P a r a m e tr  č . 12  – n o m in á ln í h o d n o ta  p r im á r u  M T P  
P aram etrem  č íslo 12 lze nastavit nom iná lní p rim á rní h odnotu m ě řic íh o transform á toru p roudu 
(M T P ) v jednotk á c h  am p é r. Hodnota je nastavitelná  v rozsah u 5 až  9 9 50 . P řitom  se 
p řep ok lá dá , ž e nom iná lní h odnota sek undá ru M T P  je 5A . 
S tandardně  je tento p aram etr nedefinová n (zob razí se ú daj ------------  ). V  tom to p říp adě  jsou 
vš ec h ny  h odnoty , k teré  m ají vý znam  p roudu, tedy  m ě řené  h odnoty  ok am ž ité h o efek tivníh o, 
č inné h o a jalové h o p roudu a dá le h odnota C /k  (p aram etr č . 22) a p roudy  jednotlivý c h  stup ň ů  
(p aram etr č . 25) zob razová ny  ve velik osti, ve k teré  se transform ují na sek undá rní stranu M T P . 
N astavená  h odnota p aram etru nem á  ž á dný  vliv na reg ulač ní funk c i reg ulá toru - ovlivň uje 
p ouze zob razené  h odnoty , k teré  m ají vý znam  p roudu. 

4.1.6  P a r a m e tr  č . 14 - d o b a  b lo k o v á n í z n o v u z a p n u tí 
S louž í p ro zab ezp eč ení dostateč né h o vy b ití k ondenzá torové h o stup ně  p řed op ě tovný m  
zap nutím . M ů ž e b ý t nastavena na h odnotu 5, 10 , 20 , 30 , 60 , 120 , 30 0 , 60 0  a 120 0  sek und. 

4.1.7  P a r a m e tr y  č . 16  - z p ů s o b  p ř ip o je n í m ě ř íc íh o  n a p ě tí 
P aram etr urč uje zp ů sob  p řip ojení m ě říc íh o nap ě tí vzh ledem  k  m ě říc ím u p roudu, resp . m ezi 
jak é  fá ze je zap ojeno m ě říc í nap ě tí. P ředp ok lá dá  se, ž e M T P  je ve fá zi 1 a jeh o orientac e 
(svork y  k ,l) odp ovídá  sk uteč né  orientac i zdroj-sp otřeb ič . Z p ů sob  p řip ojení m ě říc íh o nap ě tí je 
urč en jednou ze š esti k om b inac í dle T ab . 2. 

Tab. 2 : Z p ů s o b p řip o je n í m ě říc íh o  n ap ě tí 
č . Z p ů sob  p řip ojení 
1 1111----2222    
2 2222----3333    
3 3333----1111    
4 2222----1111    
5 3333----2222    
6 1111----3333    

P ozná m k a : P ředp ok lá dá  se, ž e M T P  je ve fá zi 1 a jeh o orientac e (svork y  „k “,“l“) odp ovídá  
sk uteč né  orientac i zdroj-sp otřeb ič . 
Z p ů sob  p řip ojení je udá n jak o „x -y “, k de „x “ urč uje fá zi p řip ojenou k e svorc e reg ulá toru č . 13 a 
„y “  fá zi p řip ojenou k e svorc e reg ulá toru č . 14. 
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Pokud zadáme hodnotu způsobu připojení jako nedefinovanou (údaj ------------ ), spustí se 
proc es automatic ké ho rozpoznání připojení. 

4.1.8 P a r a m e tr  č . 2 0  - a u to m a tic k é  r o z p o z n á v á n í p r o u d ů  s tu p ň ů  
R eg ulátory  jsou standardně  dodávány  s aktivovanou funkc í automatic ké ho rozpoznání 
proudů stupň ů (parametr č . 20  nastaven na hodnotu 1, údaj AC1AC1AC1AC1  ). V  tomto případě  
provede reg ulátor proc es automatic ké ho rozpoznání proudu stupň ů vždy při zapnutí 
(přivedení napájec ího napě tí) reg ulátoru. 
Proc es můž e bý t vy volán i bez přeruš ení napájec ího napě tí, a to editac í parametru č . 20  na 
hodnotu1111   nebo tzv. inic ializac í reg ulátoru (viz dále). 
V  případě  nastavení automatic ké ho rozpoznávání stupň ů nemá smy sl nastavovat parametry  
č . 21 až  24 a proto se ty to parametry  nezobrazují. 
A utomatic ké  rozpoznávání proudů stupň ů lze vy řadit z funkc e nastavením parametru č . 20  na 
hodnotu 0000 . V  tomto případě  je nutné  zadat hodnoty  stupň ů pomoc í níž e popsaný c h 
parametrů č .21 až  24. 

4.1.9  P a r a m e tr  č . 2 1, 2 2  - s p ín a c í p r o g r a m  a  h o d n o ta  n e jm e n š íh o  
k o n d e n z á to r u  (IMIN, r e s p . C /k ) 
Pokud je funkc e automatic ké ho rozpoznávání proudů stupň ů vy řazena, lze zadat hodnoty  
jednotlivý c h stupň ů pomoc í tě c hto parametrů. 
Parametr č . 21 udává spínac í prog ram, který  spec ifikuje pomě r hodnot jednotlivý c h 
kondenzátorový c h stupň ů. M ůž e bý t nastaven na jednu z předvolený c h kombinac í dle T ab. 3. 

Tab. 3 : S p ín ac í p ro g ram  
č . kombinac e zobrazeno č . K ombinac e zobrazeno 
1 1:1:1:1:1 1111    7 1:2:2:2:2 7777    

2 1:1:2:2:2 2222    8 1:2:3:3:3 8888    

3 1:1:2:2:4 3333    9 1:2:3:4:4 9999    

4 1:1:2:3:3 4444    10  1:2:3:6:6 10101010    

5 1:1:2:4:4 5555    11 1:2:4:4:4 11111111    

6 1:1:2:4:8 6666    12 1:2:4:8:8 12121212    

 
K ondenzátory  musí bý t připojeny  v pořadí dle zvolené ho spínac ího prog ramu k vý stupům 
reg ulátoru postupně  tak, aby  kondenzátor s nejniž š í vahou by l připojen k vý stupu č . 1. Poč et 
připojený c h kondenzátorů je nutno zadat v parametru č . 23. 
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Pokud žádná z uvedených kombinací neodpovídá požadované kombinaci, lze zadat hodnoty 
s tupň ů  zcela libovolně  editací parametru č . 25. V tomto případě  s e parametr s pínacího 
prog ramu (č . 21 )  automaticky nas tavi na hodnotu 0000,  což indikuje tzv. individuální s p ína c í 
p ro g ra m . V tomto případě  pos trádá význam parametr č . 22 a proto s e ani nezobrazuje. 
Pokud je nas taven s pínací prog ram na ně kterou z hodnot, uvedených v T ab. 3, je nutné ješ tě  
zadat hodnotu proudu nejmenš ího kondenzátoru „IMIN“ (odpovídající váze 1 , parametr č . 22). 
T ato hodnota s e zobrazuje v jednotkách ampér a odpovídá buď to přímo s kuteč né hodnotě  
proudu kondenzátoru v s íti (pokud je nominální hodnota primáru M T P definována), nebo 
odpovídající hodnotě  na s ekundáru M T P (v opač ném případě ) - pak má hodnotu vš eobecně  
známé  kons tanty „C /k“. 
H odnotu proudu nejmenš ího kondenzátoru lze s tanovit dle vztahu 

IMIN =  QMIN / (1 ,7 3 x  US) [ A , VA r, V] 
IMIN......proud nejmenš ího s tupně  v A  
QMIN.....výkon nejmenš ího s tupně  ve VA r (pro U= 40 0 V) 
US........s družené napě tí ve V (obvykle 40 0 V) 

V T ab.4 js ou uvedeny hodnoty proudu pro nejč as tě ji používané kompenzač ní kondenzátory. 
Pokud není nominální proud primáru M T P definován, mís to hodnoty proudu nejmenš ího 
kondenzátoru je nutné zadat hodnotu C /k. T uto hodnotu lze zís kat jako podíl hodnoty proudu 
tohoto kondenzátoru a převodu M T P. H odnotu „C /k“ lze nas tavit v rozs ahu 0 ,0 5 až 2A . 
V případě , že nominální hodnota primáru M T P je definována, nas tavuje s e přímo hodnota 
proudu nejmenš ího kondenzátoru „IMIN“ ( odpovídá hodnotě  „C /k“ nás obené převodem M T P). 

Tab. 4 : H o d n o ta p ro u d u  k o n d e n z á to ru  (p ro  U s = 40 0 V ) 
Q [kVA r] 2 3,1 5 4 5 6 ,25 8 1 0  1 2,5 
I [A ] 2,9  4,6  5,8 7 ,2 9 ,0  1 1 ,6  1 4,5 1 8,1  

Q [kVA r] 1 5 20  25 30  40  50  6 0  1 0 0  
I [A ] 21 ,7  28,9  36 ,1  43,4 57 ,8 7 2,3 86 ,7  1 44,5 

 

4.1.10 P a r a m e tr  č . 2 3  - p o č e t k o n d e n z á to r ů  
Při ruč ním zadání hodnot proudů  kondenzátorů  pomocí s pínacího prog ramu a proudu 
nejmenš ího kondenzátoru (parametry č . 21 ,22) je nutné ješ tě  zadat poč et připojených 
kondenzátorů  - parametr č . 23. H odnotu lze nas tavit v rozs ahu 1  až 5. 
Při použití menš ího poč tu kondenzátorových s tupň ů , než daný typ reg ulátoru umožň uje, je 
nutné kondenzátory zapojit od výs tupu č . 1  výš e (tzn. že nezapojené výs tupy budou ty s  
nejvyš š ími pořadovými č ís ly). 



KMB systems  Novar 5 RQ 

 20 

4.1.11 P a r a m e tr  č . 2 5  - h o d n o ty  p r o u d ů  k o m p e n z a č n íc h  s tu p ň ů  
Ve vedlejší větvi tohoto parametru lze zobrazit, případně upravit hodnoty proudů jednotlivých 
k ompenzač ních výs tupů. 
H odnoty s e zobrazují v jednotk á ch ampé r. O dpovídají buď to přímo s k uteč né  hodnotě proudu 
k ompenzač ního s tupně (k ondenzá toru nebo tlumivk y) v s íti (pok ud je nominá lní hodnota 
primá ru M T P  definová na), nebo odpovídající hodnotě na s ek undá ru M T P  (v opač né m 
případě). P ok ud je hodnota s tupně nezná má  (napřík lad z důvodu neú s pěšné ho průběhu 
automatick é ho rozpozná ní s tupň ů), zobrazí s e hodnota ------------ . V tak ové m případě, s tejně 
jak o v případě nulové  hodnoty proudu s tupně, reg ulá tor přís lušný reg ulač ní výs tup nepouž ívá . 
P ok ud je hodnota proudu k ompenzač ního s tupně vyšší než  9 9 9 A , zobrazují s e pouze 
nejvyšší tři řá dy a nejniž ší řá d (jednotk y ampé r) není zobrazen. T ento s tav je indik ová n s vitem 
všech tří des etinných teč ek . 
R eg ulá tor s e s tandardně dodá vá  s  nas tavením automatick é ho rozpozná ní s tupň ů (parametr 
č .2 0  je nas taven na hodnotu 1 ). P ři přivedení napá jecího napětí tedy proběhne proces  
automatick é ho rozpozná ní proudů s tupň ů a po jeho s k onč ení lze ve vedlejší větvi parametru 
č . 2 5  výs ledné  rozpoznané  hodnoty zk ontrolovat, případně ruč ně upravit. 
J ednotlivé  hodnoty s tupň ů lze změnit i v případě, ž e byly zadá ny ruč ně pomocí s pínacího 
prog ramu a proudu nejmenšího k ondenzá toru (parametry č . 2 1 , 2 2 ). 
P ok ud je hodnota s tupně zobrazena s  blik ající des etinnou teč k ou (ev. teč k ami), znamená  to : 
• pok ud des etinná  teč k a blik á  pomalu (as i 1 x  za s ek undu), s tupeň  nebyl dos ud zpřes něn - 

viz popis  mechanis mu zpřes ň ová ní s tupň ů 
• pok ud des etinná  teč k a blik á  r y c h le  (as i 3 x  za s ek undu), s tupeň  byl ods taven a reg ulá tor 

jej nepouž ívá  - viz popis  mechanis mu ods tavení s tupně 

4.1.12  P a r a m e tr  č . 2 6  - p e v n é  s tu p n ě  
L ibovolný reg ulač ní výs tup reg ulá toru lze nas tavit jak o pevný. V tak ové m případě je výs tup 
trvale odpojen nebo připojen a reg ulá tor jej pro reg ulaci nepouž ívá . P evný výs tup z ů s tan e  v  
př e d d e fin ov an é m s tav u (tzn. odpojen nebo zapojen) s  výjimk ou ná s ledujících případů: 

• reg ulá tor je přepnut do s tavu Ručně 
• nas tane něk terý z vybraných nes tandardních s tavů a přitom je nas tavena 

přís lušná  ak č ní funk ce alarmu (podrobněji viz popis  alarmu dá le) 
S tandardně js ou všechny výs tupy reg ulá toru nas taveny jak o funk č ní, tedy nik oliv pevné . V 
tak ové m případě s e zobrazí tak to : 

1111----CCCC....výs tup č . 1  je funk č ní, tzn. reg ulá tor jej použ ívá  při k ompenzaci 
H odnotu libovolné ho s tupně lze nas tavit do hodnoty 0000 nebo1111  - v tak ové m případě s e 
zobrazí ú daj např. 1111----0000  nebo 1111----1111   a z odpovídajícího výs tupu s e s tane pevný výs tup - 
bude trvale odepnut nebo trvale zapnut. 
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4.1.13 P a r a m e tr  č . 30  - n a s ta v e n í a la r m u  
Regulátor je vybaven dvěma vzájemně nezávislými funkcemi typu alarm : 

• signalizač ní funkce alarmu 
• akč ní funkce alarmu 

4.1.13.1 Signalizační funkce alarmu 
P ro indikaci nestandardních  stavů  regulace jsou přístroje vybaveny L E D -diodou Alarm na 
č elním panelu. S ignalizace výskytu nestandardníh o stavu se projeví blikáním té to L E D -diody. 
V  normálním stavu je tato L E D -dioda zh asnutá. 
U vedený tzv. nestandardní stav, při které m má signalizace alarmu nastat, lze definovat ve 
vedlejš í větvi parametru č .30 . S ignalizaci muž e vyvolat kaž dý z pěti mož ných  stavů  
uvedených  v T ab. 5. 
S ignalizaci alarmu od libovolné h o stavu lze zvolit editací nastavení toh oto stavu ve vedlejš í 
větvi parametru č . 30 . N astavení moh ou nabývat 4 rů zných  h odnot : 

1. 1111----0000 ... stav č . 1 (tzn. podproud) se nesignalizuje (ani nezpů sobí ž ádnou akci - 
viz popis níž e) 

2. 1111----SSSS ... stav č . 1 (tzn. podproud) se signalizuje (ale nezpů sobí ž ádnou akci) 
3. 1111----AAAA ... stav č . 1 (tzn. podproud) se nesignalizuje (ale způ sobí přísluš nou akci) 
4. 1111----2222 ... stav č . 1 (tzn. podproud) se signalizuje (a zároveň  způ sobí přísluš nou 

akci) 

Tab. 5 : A larm  - s ig n aliz ac e  
č . S tav P opis M in. doba trvání 

aktivace / deakt. 
1 podproud h odnota proudu na sekundáru M T P  menš í než  

0 ,0 2A  
5 / 5 sekund 

2 nadproud h odnota proudu sekundáru M T P  větš í než  
nastavená nominální h odnota (5A /1A ) 

5 / 5 sekund 

3 ch yba 
kompenzace 

ú č iník mimo rozsah  0 ,9L -1,0 0  - funkč ní od 
zatíž ení 10 %  výš e 

15 / 7,5 minut 

4 z trá ta  n a pě tí měřící napětí (resp. jeh o základní h armonická 
slož ka 50  H z) není detekováno  

5 / 5 sekund 

6 překroč ení 
poč tu sepnutí 

poč et sepnutí některé h o stupně přesáh l 
nastavenou mez 

Ih ned 

7 přepětí napětí větš í než   110  %  nom. h odnoty (40 0  V ) 1 / 1 minuta 
9 c h y b a  s tupn ě  v prů běh u regulace zjiš těna trvale odliš ná 

h odnota stupně (nejč astěji výpadek stupně) 
5 zapnutí +            
5 vypnutí 

   P ozn. : T uč ně vytiš těné  stavy jsou standardně nastaveny 
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Alarmovou signalizaci lze stejně  jak o p ro stav č . 1 v uved ené m p řík lad u nastavit p ro lib ovolný  
z d alš ích  stavů. P ro vy b rané  stavy  lze mimo signalizace ješ tě  nastavit tzv. alarmovou ak ci (viz 
p op is d á le). 
Alarmovou signalizaci můž e zp ůsob it jed en z nastavený ch  neb o k omb inace více nastavený ch  
stavů. K  ak tivaci alarmu d ojd e, p ok ud  nastavený  stav trvá  souvisle p o d ob u, uved enou v T ab . 
5 jak o p rvní ú d aj (p řed  lomítk em) ; d ruh ý  ú d aj (za lomítk em ) sp ecifik uje d ob u uk onč ení 
ak tivace alarmu p o od ezně ní stavu, k terý m b y l alarm vy volá n.S tav, k terý  alarmovou 
signalizaci vy volal, lze p ak  zjistit v tzv. stavu alarmu (ve ved lejš í vě tvi p arametru č . 40 ). 
N a rozd íl od  níž e p op sané  ak č ní funk ce alarmu nemá  nastavení signalizač ní funk ce alarmu 
ž á d ný  vliv na regulač ní p roces p řístroje. 
M imo vý š e uved ený ch  stavů zp ůsob í signalizaci alarmu i stav, k d y  není zad á n (p ři ruč ním 
zad á vá ní h od not stup ň ů) neb o id entifik ová n (p ři p rocesu automatick é h o rozp ozná vá ní 
stup ň ů) alesp oň  jed en nenulový  k ap acitní stup eň . P ři tomto stavu se zob razí na č íselné m 
d isp leji b lik ající zp rá va C=0C=0C=0C=0 . 
P ozná mk a : Č íselné  označ ení jed notlivý ch  stavů je p řevzato z regulá torů řad y  N ovar-1x x , 
N ovar-2 x x . J elik ož  regulá tor N ovar 5 R Q  nevy h od nocuje vš ech ny  nestand ard ní stavy , jak o 
vý š e uved ené  ty p y  regulá torů, jsou ty to stavy  vy nech á ny  a č íslová ní p roto není souvislé . 
4.1.13.2 Akční funkce alarmu 
N ezá visle na signalizač ní funk ci alarmu lze p ro ně k teré  nestand ard ní stavy  nastavit tzv. ak ci 
(ak č ní funk ci alarmu). Ak cí se rozumí zá sah  d o p růb ě h u regulace, zejmé na p řeruš ení funk ce 
regulá toru a zp ravid la ná sled né  od p ojení regulač ních  stup ň ů. P řeh led  ak cí T ab . 6. 

Tab. 6 : A larm  - ak c e  
č . S tav P op is min. d ob a trvá ní 

ak tivace/d eak t. 
ak ce 

1 podproud h od nota p roud u na 
sek und á ru M T P  menš í než  
0 ,0 2 A 

 10  / 5 sek und  od ep nutí vý stup ů 
mimo p evně  
nastavený ch  

4 z trá ta  n a pě tí mě řící nap ě tí není 
d etek ová no 

5 / 5 sek und  od ep nutí vý stup ů 
mimo p evně  nast. 

7 p řep ě tí nap ě tí vě tš í než   110  %  
nom. h od noty  (40 0  V ) 

1 / 1 minuta od ep nutí vš ech  
vý stup ů 

9 c h y b a  s tupn ě  p ři regulaci zjiš tě na trvale 
od liš ná  h od nota stup ně  
(vý p ad ek  stup ně ) 

5 zap nutí +            
5 vy p nutí 

od stavení stup ně  
(viz p op is v k ap itole 
níž e) 

P ozn. : T uč ně  vy tiš tě né  stavy  jsou stand ard ně  nastaveny  
P ok ud  p ož ad ujeme, ab y  regulá tor na vý sk y t ně k teré h o z nestand ard ních  stavů zareagoval 
uved enou ak cí, je nutné  ve ved lejš í vě tvi p arametru č . 3 0  vy b raný  stav nastavit na h od notu 
AAAA neb o 2222  (viz p řed ch ozí k ap itolu). 
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Stavy, které nejsou v této tabulce uvedeny, nezpůsobují žádnou akci a nelze je tím pádem ani 
tímto způsobem nastavit. 

4.1.14 P a r a m e tr  č . 3 2  - lim it p o č tu  s e p n u tí p r o  a la r m o v o u  s ig n a liz a c i/a k c i 
P okud je nastavena sig nalizač ní nebo akč ní funkce od stavu č . 6  (překroč ení poč tu sepnutí), 
je třeba ješ tě  definovat mezní poč et sepnutí stupně , od kteréh o má nastat přísluš ná 
sig nalizace nebo akce. 
L imit poč tu sepnutí (parametr č . 3 2 )  je uveden v tisících  sepnutí a lze jej nastavit v rozsah u 
1 0  tisíc až 2  miliony sepnutí. 
P okud není nastavena sig nalizač ní ani akč ní funkce od ně kteréh o z tě ch to dvou stavů, 
přísluš ná limitní h odnota se nezobrazuje. 

4.1.15  P a r a m e tr  č . 40  - s ta v  a la r m u  
P okud je nastavena sig nalizač ní funkce od ně kteréh o nestandardníh o stavu (viz popis par. 
č .3 0  - nastavení alarmu), lze ve vedlejš í vě tvi parametru č .4 0  sledovat okamžitý  stav alarmu. 
Sig nalizaci muže vyvolat každý  z pě ti možný ch  stavů uvedený ch  v T ab. 5. P arametr č . 4 0  
slouží pro podrobně jš í identifikaci stavu, který  způsobil aktivaci sig nalizace alarmu. 
Sig nalizač ní funkce alarmu byla vyvolána tě mi stavy, které mají h odnotu 1111 . 

4.1.16  P a r a m e tr  č . 44 - p o č e t s e p n u tí s tu p ň ů  
V e vedlejš í vě tvi toh oto parametru lze sledovat poč et sepnutí jednotlivý ch  stupň ů. P oč et je 
uveden v tisících . P ři nízké h odnotě  poč tu sepnutí je h odnota zobrazována s desetinnou 
teč kou tak, že je jí možno sledovat s přesností na desítky, případně  stovky sepnutí. 
H odnota poč tu sepnutí stupň ů je udržována v nezáloh ované pamě ti reg ulátoru a přibližně  
každý ch  osm h odin se ukládá do záloh ované pamě ti, kde je zach ována i při vý padku 
napájecíh o napě tí. P oč et sepnutí, který  nastal v posledním osmih odinovém intervalu, je při 
vý padku napě tí nebo inicializaci reg ulátoru ztracen. 
V  případě  vý mě ny stykač e lze stav poč ítadla přísluš néh o vý stupu vynulovat pomocí editace. 

4.1.17  P a r a m e tr  č . 46  - s ta v  d o b y  r e g u la c e  
P ři optimalizaci nastavení parametrů reg ulátoru vzniká ně kdy potřeba podrobně jš íh o 
sledování reg ulač ní doby. O kamžitý  stav č ítač e reg ulač ní doby lze sledovat v tomto 
parametru - je zobrazena doba v sekundách , zbý vající do dalš íh o reg ulač níh o zásah u. 
A by mě lo sledování stavu reg ulač ní doby smysl, nesmí bý t přitom reg ulač ní funkce 
pozastavena - proto při zobrazení toh oto jedinéh o parametru je zároveň  reg ulace uvolně na. 
D ruh ou vý jimkou při zobrazení toh oto parametru je automatický  návrat do zobrazení 
mě řený ch  h odnot. T ento automatický  návrat nastane při zobrazení stavu doby reg ulace až po 
cca pě ti minutách  od posledníh o stisku tlač ítka (při zobrazení jakéh okoliv jinéh o parametru již 
po cca třiceti sekundách ). 
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4.2 Zpřesňování hodnot stupňů 
Pokud je regulátor n a s ta v en  n a  a utom a tic ké  roz p oz n áv án í p roudů  s tup ň ů , p rov ede v ž dy  p o 
v ý p a dku n a p ájec íh o n a p ě tí, p říp a dn ě  p o in ic ia liz a c i p roc es  a utom a tic ké h o roz p oz n án í. 
Po ú s p ě š n é m  p rů b ě h u p roc es u a utom a tic ké h o roz p oz n án í s i jedn otliv é  n a m ě řen é  h odn oty  
p roudů  s tup ň ů  z a z n a m en á a  s p us tí regula č n í p roc es . Přitom  s i v š ec h n y  z a z n a m en a n é  
n a m ě řen é  h odn oty  oz n a č í ja ko „dos ud n ez p řes n ě n é “. S tup eň , jeh ož  h odn ota  je „dos ud 
n ez p řes n ě n a “, lz e iden tifikov a t p odle pomalu (a s i 1 x  z a  s ekun du) b lika jíc í des etin n é  teč ky  (n a  
roz díl od ry c h le b lika jíc í des . teč ky , iden tifikujíc í ods ta v en ý  s tup eň  - v iz  p op is  dále). 
V  p rů b ě h u regula č n íh o p roc es u regulátor p ři p řip ín án í a  odp ín án í jedn otliv é  s tup n ě  p rů b ě ž n ě  
m ě ří. Pro ka ž dý  „dos ud n ez p řes n ě n ý “ s tup eň  v y h odn oc uje p rů m ě rn ou n a m ě řen ou h odn otu a  
p o z ís kán í c c a  1 0 0  h odn ot touto p rů m ě rn ou h odn otou p řep íš e p ů v odn í h odn otu s tup n ě , 
z ís ka n ou p ři a utom a tic ké m  roz p oz n án í. Z árov eň  oz n a č í ten to s tup eň  ja ko z p řes n ě n ý  a  da lš í 
z p řes ň ov án í toh oto s tup n ě  již  n ep rov ádí. 
T ím  js ou elim in ov án y  p říp a dn é  n ep řes n ě  z m ě řen é  h odn oty  p ři a utom a tic ké m  roz p oz n án í. 
Pokud js ou h odn oty  s tup ň ů  n a s ta v en y  ruč n ě  (p om oc í s p ín a c íh o p rogra m u a  h odn oty  p roudu 
m in im áln íh o kon den z átoru n eb o edita c í h odn oty  s tup n ě  v  p a ra m etru č . 2 5 ), n ás ledn é  
z p řes ň ov án í s e n ep rov ádí. 
Při n a s ta v en é m  a utom a tic ké m  roz p oz n áv án í h odn ot s tup ň ů  m ů ž e b ý t z p řes ň ov a c í p roc es  
z n ov u a utom a tic ky  v y v olán  i kdy koliv  b ě h em  regula č n íh o p roc es u. Pokud regulátor z jis tí, ž e 
n ě který  z  kom p en z a č n íc h  kon den z átorů  v y ka z uje op a kov a n ě  jin ou h odn otu, n ež  n a m ě řil p ři 
a utom a tic ké m  roz p oz n án í, a  h odn ota  s e n eliš í řádov ě  (tedy  je v  in terv a lu 1 /2  a ž  dv ojn ás ob ek) 
od h odn oty  z a z n a m en a n é  v  regulátoru, s p us tí n a  ten to s tup eň  z p řes ň ov a c í p roc es . T ím  
m oh ou b ý t elim in ov án y  z m ě n y  h odn oty  kom p en z a č n íc h  kon den z átorů  n a p ř. v  dů s ledku 
form ov a c íh o p roc es u p o in s ta la c i n eb o v liv em  s tárn utí a td. 

4.3 Signalizace a odstavení chybného stupně 
V  n a s ta v en í a la rm u (p a ra m etr č . 3 0 ) lz e z v olit s ign a liz a č n í n eb o a kč n í fun kc i a la rm u od 
z jiš tě n í c h y b n é h o s tup n ě . 
J e-li a les p oň  jedn a  z  tě c h to fun kc í n a s ta v en a , regulátor p ři p řip ín án í i odp ín án í jedn otliv ý c h  
s tup ň ů  v  p rů b ě h u regula c e p rů b ě ž n ě  kon troluje z m ě n u ja lov é h o p roudu v  s íti a  p orov n áv á ji 
s e z a z n a m en a n ou h odn otou p roudu s tup n ě . Pokud p řip ín án í a  odp ojov án í n ě které h o z e 
s tup ň ů  n ez p ů s ob í op a kov a n ě  odp ov ída jíc í z m ě n u ja lov é h o p roudu v  s íti (res p . n a m ě řen á 
z m ě n a  ja lov é h o p roudu je p ods ta tn ě  odliš n á od z a z n a m en a n é  h odn oty  kon den z átoru), 
regulátor ten to s tup eň  oz n a č í z a  v a dn ý  a  v  p říp a dě  n a s ta v en í odp ov ída jíc í a kč n í fun kc e 
a la rm u jej ods ta v í a  v  da lš ím  p rů b ě h u regula c e jej p řes ta n e doč a s n ě  p ouž ív a t. 
Pro s ign a liz a c i ods ta v en í s tup n ě  lz e v y už ít s ign a liz a č n í fun kc i a la rm u (v iz  p op is  p a ra m etru č . 
3 0 ). Pokud n en í z árov eň  n a s ta v en a  a kč n í fun kc e a la rm u, regulátor c h y b n ý  s tup eň  p ouz e 
oz n a č í, v y v olá s ign a liz a c i a la rm u, a le v  p rů b ě h u regula c e s tup eň  dále p ouž ív á. K on kré tn í 
c h y b n ý  s tup eň  lz e iden tifikov a t p odle r y c h le  (a s i 3 x  z a  s ekun du) b lika jíc í des etin n é  teč ky  v  
ú da ji o h odn otě  s tup n ě  v e v edlejš í v ě tv i p a ra m etru č . 2 5  (n a  roz díl od p om a lu b lika jíc í des . 
teč ky , iden tifikujíc í „dos ud n ez p řes n ě n ý “ s tup eň  - v iz  p op is  v ý š e). 
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Stupeň, který je dočasně odstaven, je periodicky cca po pěti dnech vyzkoušen tak, že je na 
jedno sepnutí zařazen do reg ulace. Z jistí-li reg ulá tor, že připojením  tohoto stupně nastala 
odpovídající (s přim ěřenou tolerancí) odezva v síti, zařadí stupeň zpět do reg ulačního 
procesu a v případě nastavení autom atické ho rozpozná vá ní stupňů  na něj zá roveň uplatní 
zpřesňovací proces. T ak dojde například k autom atické m u zařazení opravené ho stupně do 
reg ulace (např. po vým ěně pojistky stupně). 
P okud nezařadí reg ulá tor odstavený stupeň zpět do reg ulace autom aticky, nastane toto 
znovuzařazení do reg ulačního procesu v těchto případech : 

• přerušením  napá jecího napětí neb o inicializací reg ulá toru (viz popis dá le) 
• editací hodnoty dané ho stupně neb o některé ho z param etrů  č.2 1  až 2 3  (spínací 

prog ram , hodnota m inim á lního kondenzá toru, počet kondenzá torů ) 
• provedením  procesu autom atické ho rozpozná ní proudů  stupňů  

4.4 Dočasné přerušení regulace 
P okud je reg ulá tor ve stavu reg ulace (není přepnut do stavu Ručně), je na číselné m  displeji 
zob razena jedna z m ěřených hodnot COS neb o A (Ieff)  a reg ulá tor prová dí podle nam ěřených 
hodnot a nastavených param etrů  reg ulační proces. 
P okud přepnem e pom ocí tlačítek ↓↓↓↓ , ↑↑↑↑  reg ulá tor do zob razení param etrů , ob ě L E D -diody 
COS i A zhasnou a reg ulační proces se dočasně pozastaví. Výstupní relé  přitom  zů stanou ve 
stavu, ve které m  b yly v okam žiku přepnutí. R eg ulá tor předpoklá dá , že ob sluha chce prové st 
kontrolu neb o zm ěnu některých param etrů , a do ukončení té to akce stav výstupů  nem ění ( 
pochopitelně za předpokladu, že nenastal některý z nestandardních stavů , jako výpadek 
např. m ěřícího proudu apod.). V okam žiku, kdy ob sluha přepne zob razovací režim  zpět do 
zob razení výše uvedených okam žitých hodnot, přístroj pokračuje v reg ulačním  procesu. 
P okud b y ob sluha neprovedla zá věrečné  přepnutí do zob razení okam žitých hodnot (cos neb o 
A ), přepne se reg ulá tor do tohoto režim u autom aticky asi po třiceti sekundá ch od posledního 
stisku nějaké ho tlačítka. 
Výjim ka nastane při zob razení stavu reg ulační dob y (param etr č. 4 6 ) - v tom to případě se 
dočasně přerušená  reg ulace znovu spustí, ab y b ylo m ožné  sledovat odezvu reg ulá toru. 
A utom atický ná vrat do zob razení okam žité ho ú činíku se provede až po cca pěti m inutá ch. 
O b dob ným  způ sob em  jako k dočasné m u přerušení reg ulace dojde uvedeným  postupem  k 
přerušení případně prob íhajícího procesu autom atické ho rozpozná vá ní připojení neb o proudu 
stupňů  s tím  rozdílem , že když je přerušení té to činnosti ukončeno, prová dí se vždy znova 
celé  od začá tku. 

4.5 Stav „Ručně“ 
P ři instalaci neb o kontrole reg ulá toru je někdy třeb a vyzkoušet funkčnost jednotlivých stupňů , 
případně vyřadit autom atický reg ulační proces na delší dob u z činnosti. 
V těchto případech je m ožné  reg ulá tor přepnout do režim u, ve které m  prová dí pouze m ěření 
a zob razení ú dajů . P řepnutí do tohoto režim u lze prové st současným  stisknutím  tlačítek ↑↑↑↑  a 
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↓↓↓↓  po dobu asi 6 sekund (než se rozbliká LED-dioda Ručně ). O bdobný m  způ sobem  lze 
přepnout reg ulátor zpě t do režim u reg ulac e. 
V e stavu Ručně nelze proh lížet ani editovat param etry  reg ulátoru - lze pouze zapínat nebo 
vy pínat jednotlivé  vý stupy  reg ulátoru. 
P o přepnutí reg ulátoru do stavu Ručně  jsou vý stupy  ponec h ány  ve stavu, v jaké m  by ly  
v reg ulač ním  proc esu před přepnutím . S tav vý stupů  lze následně  ruč ně  m ě nit - pom oc í 
tlač ítek ↑↑↑↑  a ↓↓↓↓   lze v tom to případě  nalistovat stav dané h o vý stupu ( např.1111----0000,  tj. vý stup 
č . 1 je právě  vy pnut) a editovat jej obdobně  jako param etry  přístroje. K e zm ě ně  stavu vý stupu 
doc h ází již ve stavu editac e a přitom  je respektována nastavená doba blokování 
znovuzapnutí. 
P okud je reg ulátor přepnut do režim u Ručně a dojde k přeruš ení napájec íh o napě tí, přejde po 
obnovení napájení opě t do stavu Ručně . P řitom  se postupně  sepnou vš ec h ny  vý stupy , které  
by ly  sepnuty  před vý padkem  napájení (stav vý stupů  je zapam atován). 

4.6 Ruční zásah do regulačního procesu 
P ro m ožnost sledování odezvy  reg ulátoru na zm ě nu reg ulač ní odc h y lky  je m ožné  vy volat 
zapnutí nebo odepnutí stupně  zásah em  obsluh y  nejen ve stavu Ručně, ale i bě h em  
reg ulač níh o proc esu. 
P ři stisknuté m  a držené m  tlač ítku ENTER  lze pom oc í tlač ítek ↑↑↑↑ , resp. ↓↓↓↓  připojovat, resp. 
odpojovat stupně  a sledovat reakc i reg ulátoru na zm ě nu stavu. K aždý m  stiskutím  se připojí, 
resp. odpojí vždy  jeden reg ulač ní stupeň , a to ten, který  m á nejm enš í h odnotu. P ři připojování 
se respektuje nastavená doba blokování znovuzapnutí. 
P okud ponec h ám e reg ulátor v režim u reg ulac e, po uply nutí reg ulač ní doby  vy h odnotí a 
provede reg ulač ní zásah  a uvede tak um ě le rozvážené  pom ě ry  v síti zpě t do 
vy kom penzované h o stavu. 

4.7 Inicializace regulátoru 
V  ně který c h  případec h  m ů že vzniknout potřeba nastavení reg ulátoru zpě t do pů vodníh o 
standardníh o stavu, ve které m  je dodáván. K  tom u slouží tzv. inic ia liz a c e  reg ulátoru. P o 
provedení inic ializac e se zároveň  spustí ú vodní test, tzn. že reg ulátor provede vš ec h ny  akc e 
podobně  jako při přivedení napájec íh o napě tí. 
P aram etry  reg ulátoru jsou při inic ializac i nastaveny  do h odnot, uvedený c h  jako standardní v 
T ab. 1. 
H odnoty  poč tu sepnutí (param etr č . 4 4 ) nejsou inic ializac í nijak ovlivně ny . 
Inic ializac i reg ulátoru lze vy volat souč asný m  stisknutím  vš ec h  tří tlač ítek ↓↓↓↓ , ↑↑↑↑  a ENTER  po 
dobu asi 6 sekund.  R eg ulátor nejdříve odepne vš ec h ny  připojené  stupně  a spustí ú vodní test 
- v tom to okam žiku je m ožno tlač ítka uvolnit. P oté  provede vlastní inic ializac i a jelikož h odnota 
param etru č . 16 je ny ní nedefinována, spustí se proc es autom atic ké h o rozpoznání připojení. 
P o zo r  !!! P ři inic ializac i se zároveň  ukonč í případný  stav Ručně !!! R eg ulátor je po inic ializac e 
vždy  nastaven do režim u reg ulac e !!! 
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4.8 Přehled textových hlášení 
V re ž im u  z o b ra z e n í m ě ře n ý c h  h o d n o t s e  v  n ě k te rý c h  p říp a d e c h  m ů ž e  z o b ra z it m ís to  h o d n o ty  
o k a m ž ité h o  ú č in ík u  te x to v é  h lá š e n í. P ře h le d  tě c h to  h lá š e n í u v á d í T a b . 7. 
 

Tab. 7 : P ře h le d  te x to v ý c h  h lá š e n í 
H lá š e n í Vý z n a m  P o z n á m k a  
CAUCAUCAUCAU    

TSTTSTTSTTST 

ú v o d n í s e k v e n c e  p o  p řip o je n í n a p á je c íh o  n a p ě tí 
n e b o  in ic ia liz a c i 

re g u lá to r p ro v á d í v la s tn í 
d ia g n o s tik u  

N05N05N05N05    - ty p  re g u lá to ru   

1.81.81.81.8    - č . v e rz e  firm w a re   

U=0U=0U=0U=0    z á k la d n í h a rm o n ic k á  s lo ž k a  m ě říc íh o  n a p ě tí je  
n iž š í n e ž  m in im á ln í h o d n o ta  

re g u lá to r v  č e k a c ím  s ta v u  

I=0I=0I=0I=0    m ě říc í p ro u d  n e n í p řip o je n  n e b o  je  n iž š í n e ž  
m in im á ln í h o d n o ta  

re g u lá to r v  č e k a c ím  s ta v u  

AFXAFXAFXAFX    p ro b íh á  p ro c e s  a u to m a tic k é h o  ro z p o z n á n í 
p řip o je n í 

p ro c e s  m ů ž e  m ít 1  a ž  7 k ro k ů  

F=0F=0F=0F=0    p ro c e s  a u to m a tic k é h o  ro z p o z n á n í p řip o je n í 
n e p ro b ě h l ú s p ě š n ě  a  z p ů s o b  p řip o je n í m ě říc íh o  
n a p ě tí a  p ro u d u  (p a ra m e tr č . 1 6 ) n e n í d e fin o v á n  

p ro c e s  a u to m a tic k é h o  
ro z p o z n á n í p řip o je n í b u d e  
b ě h e m  c c a  1 5  m in u t 
a u to m a tic k y  o p a k o v á n , 
p říp a d n ě  je  m o ž n é  z a d a t 
h o d n o tu  p a ra m e tru  č . 1 6  ru č n ě  

ACXACXACXACX    p ro b íh á  p ro c e s  a u to m a tic k é h o  ro z p o z n á n í 
p ro u d ů  je d n o tliv ý c h  s tu p ň ů  

p ro c e s  m ů ž e  m ít 3  n e b o  6  
k ro k ů , p o  tře c h  k ro c íc h  
p ro d le v a  c c a  3 0  s e k u n d  

C=0C=0C=0C=0    v  p ro c e s u  a u to m a tic k é h o  ro z p o z n á n í s tu p ň ů   
n e b y l ú s p ě š n ě  ro z p o z n á n  a n i je d e n  
k o n d e n z á to r, n e b o  
p ři n a s ta v e n í ru č n íh o  z a d á n í h o d n o t s tu p ň ů  
(p a r. č . 2 0 ) n e js o u  řá d n ě  n a s ta v e n y  p a ra m e try  
č . 2 1  a ž  2 6 , n e b o  
v š e c h n y  s tu p n ě  s  p řip o je n ý m  k o n d e n z á to re m  
js o u  a u to m a tiz o v a n ě  o d s ta v e n y  v liv e m  p o ru c h y  
(p a r. č . 2 5 ) n e b o  n a s ta v e n y  ja k o  p e v n é  (p a r. č . 
2 6 ) 

p ři n a s ta v e n í a u to m a tic k é h o  
ro z p o z n á n í s tu p ň ů  b u d e  
p ro c e s  ro z p o z n á n í b ě h e m  c c a  
1 5  m in u t a u to m a tic k y  
o p a k o v á n , p říp a d n ě  je  m o ž n é  
z a d a t h o d n o ty  p a ra m e trů  č . 2 1  
a ž  2 6  ru č n ě  



KMB systems  Novar 5 RQ 

 28 

5. P ř ík la d  z a p o je n í 
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6. T e c h n ic k é  p a r a m e tr y  
Nastavitelné parametry 
po ž a d o v a n ý  ú č in ík  0 ,8 0  in d . a ž  0 ,9 0  k a p. 
s pín a c í d o b a  (m a x . h o d n o ta , z á v is lá  n a  
re g u la č n í o d c h y lc e ) 

5 a ž  120 0  s e k u n d  
d o b a  b lo k o v á n í z n o v u z a pn u tí 5 a ž  120 0  s e k u n d  
pro u d  n e jm e n š íh o  k o n d e n z á to ru  (h o d n o ta  C /k  
pře po č íta n á  n a  prim á rn í s tra n u  M T P ) 

(0 ,0 5 - 2 A ) x  pře v o d  M T P  
m e z n í ú č in ík  pro  re g u la c i tlu m iv k o u  0 ,8 0  in d . a ž  0 ,9 0  k a p. 
n a s ta v e n í h o d n o t k o m pe n z a č n íc h  s tu pň ů  a u to m a tic k é  n e b o  ru č n í 
n a s ta v e n í z pů s o b u  připo je n í a u to m a tic k é  n e b o  ru č n í 
V stu py-vý stu py 
m ě říc í pro u d  (g a lv a n ic k y  o d d ě le n ý ) 0 ,0 5 a ž  7 ,5A  
v lo ž e n á  im pe d a n c e  pro u d o v é h o  v s tu pu  <  10  m Ω  
pře s n o s t m ě ře n í pro u d u   + /-1%   + /-0 ,0 1A  
po č e t v ý s tu pn íc h  re lé  5 
z a tíž ite ln o s t v ý s tu pn íc h  re lé  250  V s tř. / 4  A  
n a pá je n í 4 0 0  V s tř. + 10 /-15% ,  50 /60 H z , 

m a x . 4  V A  
k a te g o rie  pře pě tí v  in s ta la c i III d le  Č S N  E N  610 10 -1 
E M C  -  v y z a řo v á n í Č S N  E N  50 0 8 1-2 

Č S N  E N  550 11 , tříd a  A   
( v ý ro b e k  n e n í u rč e n  d o  b y to v é h o  
pro s tře d í ) 

E M C  - o d o ln o s t Č S N  E N  610 0 0 -6-2 
E M C  - v y z a řo v á n í, o d o ln o s t Č S N  E N  613 26-1 
P ro vo z ní po d mínk y 
pra c o v n í pro s tře d í tříd a  B 2 d le  Č S N  IE C  654 -1 
te plo ta :  

- pro v o z n í -5°  ÷  + 4 0 °  C  
- s k la d o v a c í -4 0 °  ÷  + 7 0 ° C  

re la tiv n í v lh k o s t 10  a ž   7 5 %  
F yz ik á lní parametry 
k ry tí :          - č e ln í pa n e l IP 4 0  

      - z a d n í pa n e l IP  0 0  
ro z m ě ry  :    - č e ln í pa n e l 20 0  x  110  m m  

- z á s ta v n á  h lo u b k a  17 5 m m  
h m o tn o s t m a x . 1,5 k g  
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7. Ú D R Ž B A , S E R V IS  
 
R e g u lá to r n e v y ž a d u je  b ě h e m  s v é h o  p ro v o z u  ž á d n o u  ú d rž b u . P ro  s p o le h liv ý  p ro v o z  je  p o u z e  
n u tn é  d o d rž e t u v e d e n é  p ro v o z n í p o d m ín k y  a  z a b rá n it m e c h a n ic k é m u  p o š k o z e n í p řís tro je . 
V  p říp a d ě  p o ru c h y  v ý ro b k u  je  tře b a  u p la tn it re k la m a c i u  d o d a v a te le  n a  je h o  a d re s e . 
D o d a v a te l :       V ý ro b c e  : 

    K M B  s y s te m s , s .r.o . 
     D r. M . H o rá k o v é  5 5 9  

    4 6 0  0 6 , L ib e re c  7  
    in te rn e t : w w w .k m b .c z  

V ý ro b e k  m u s í b ý t řá d n ě  z a b a le n  ta k , a b y  n e d o š lo  k  p o š k o z e n í p ři p ře p ra v ě . S  v ý ro b k e m  m u s í 
b ý t d o d á n  p o p is  z á v a d y , re s p . je jíh o  p ro je v u . 
P o k u d  je  u p la tň o v á n  n á ro k  n a  z á ru č n í o p ra v u , m u s í b ý t z a s lá n  i z á ru č n í lis t. P o k u d  je  
p o ž a d o v á n a  m im o z á ru č n í o p ra v a , je  n u tn o  p řilo ž it i o b je d n á v k u  n a  tu to  o p ra v u . 
 

Záruční list 
N a  p řís tro j je  p o s k y to v á n a  z á ru k a  p o  d o b u  2 4  m ě s íc ů  o d e  d n e  p ro d e je , n e jd é le  v š a k  3 0  
m ě s íc ů  o d  v y s k la d n ě n í o d  v ý ro b c e . V a d y  v z n ik lé  v  tě c h to  lh ů tá c h  p ro k a z a te ln ě  v a d n ý m  
p ro v e d e n ím , c h y b n o u  k o n s tru k c í n e b o  n e v h o d n ý m  m a te riá le m , b u d o u  o p ra v e n y  b e z p la tn ě  
v ý ro b c e m  n e b o  p o v ě ře n o u  s e rv is n í o rg a n iz a c í. 
Z á ru k a  z a n ik á  i b ě h e m  z á ru č n í lh ů ty , p ro v e d e -li u ž iv a te l n a  p řís tro ji n e d o v o le n é  ú p ra v y  n e b o  
z m ě n y , z a p o jí-li p řís tro j n a  n e s p rá v n ě  v o le n é  v e lič in y , b y l-li p řís tro j p o ru š e n  n e d o v o le n ý m i 
p á d y  n e b o  n e s p rá v n o u  m a n ip u la c í, n e b o  b y l p ro v o z o v á n  v  ro z p o ru  s  u v e d e n ý m i te c h n ic k ý m i 
p a ra m e try . 
 
T y p  v ý ro b k u  :  NOVAR 5 RQ  v .č .............................................. 
 
D a tu m  v y s k la d n ě n í : ....................... V ý s tu p n í k o n tro la  : .................... 

 
R a z ítk o  v ý ro b c e  : 

 
D a tu m  p ro d e je  : ............................. R a z ítk o  p ro d e jc e  : 
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